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Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Top cover

Handle of dust container lid
Dust container lid

Filter

Dust container

Fan

Bumper

Docking station sensor
Start/stop button (to start or stop the robot)
10 Display

11 Power switch (to switch the robot on or off)
12 TriActive XL nozzle

13 Front wheel

14 Side brush shafts

15 Drop-off sensors

16 Battery compartment

17 Wheels

18 Suction opening

19 Side brushes

20 Battery holder

21 Remote control

22 Small plug

23 Adapter

24 Docking station

OVoOoO~NOYUTA~WN —

Display and remote control

Display (Fig. 2):

1 Warning indicator

2 Dust container full indicator
Remote control:

1 Navigation buttons and start/stop
2 Docking button

3 Cleaning time button

4 Cleaning mode buttons

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet

English
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or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The robot
also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard floors.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 2-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 3).

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container (Fig. 4).

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning patterns to clean each
area of the room optimally. The cleaning patterns it uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern (Fig. 5)

2 Random pattern (Fig. 6)

3 Wall-following pattern (Fig. 7)

4 Spot-cleaning pattern (Fig. 8)

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed sequence:z-pattern, random
pattern, wall-following pattern, and spot-cleaning pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in Z-pattern again. The
robot continues to use this sequence of patterns to clean the room until the rechargeable battery runs
low, or until it is switched off manually.

Note: You can also select each mode individually by pressing the appropriate button on the remote
control. For more details, see chapter 'Using your robot’, section 'Cleaning modes'.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate
it near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see chapter '
Cleaning and maintenance' for instructions).

Before first use

Mounting the side brushes
1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 9).

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.
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Removing the protection tag from the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is protected with a

protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the remote control (Fig. 10).
Now the remote control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 11).

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 12).

Important note: deep sleep mode

How to reset the robot when it is in deep sleep mode (robot does not respond):
- Set the power switch to 'on' position (Fig. 13).
- Charge the robot. After a few seconds the robot will respond again.

Note: The robot will enter deep sleep mode every time you set the power switch to 'off' position and
when the battery is empty. The battery may, for instance, run empty if the robot is unable to find its
docking station.

Charging

When charging for the first time and when the rechargeable battery of the robot is empty, the charging
time is four hours.

Your robot can be charged in two ways:

- On the docking station, either manually or automatically during use;

- By connecting the robot directly to the mains.

Note: When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean for up to 100 minutes.

Charging on the docking station

1 Set the power switch to 'on' position (Fig. 13).

2 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 14).
3 The start/stop button starts flashing slowly (Fig. 15).
4

When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up continuously (Fig.
16).

Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery power remains, it
automatically searches for the docking station to recharge. When the robot searches for the
docking station, the start/stop button flashes quickly (Fig. 17).

2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up continuously.
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Note: The robot only searches for the docking station automatically when it started cleaning from the
docking station.

Charging directly from the mains

1 Press the power switch to switch on the robot.

2 Insert the small plug of the adapter into the socket on the robot (1). Insert the adapter into a wall
socket (2) (Fig. 18).

3 When the robot is connected to the mains correctly, the start/stop button starts flashing very
slowly. This indicates that the robot is charging.

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up continuously.

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile objects
from the floor (Fig. 19).

Also remove all cables, wires and cords from the floor.

Using your robot

Starting and stopping

1 Press the start/stop button.
- You can press the start/stop button on the robot (Fig. 20).
- You can also press the start/stop button on the remote control (Fig. 21).

2 The start/stop button is continuously on and the robot starts cleaning (Fig. 22).

3 The robot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In the auto-cleaning mode, it
follows repeated sequences of Z-pattern, random, wall-following and spot-cleaning patterns (Fig.
23).

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on the remote control. See
section 'Cleaning mode selection' for more details.

4 When the battery runs low, the start/stop button starts flashing and the robot searches for the
docking station to recharge (Fig. 17).

5 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto-cleaning mode.

6 To make the robot return to the docking station before the rechargeable battery runs low, press the
docking button on the remote control (Fig. 24).

The start/stop button starts flashing and the robot searches for the docking station (Fig. 25).

Note: If you did not start the robot from the docking station, it does not search for the docking
station automatically when the rechargeable battery runs low. If there is still enough energy in the
rechargeable battery, you can press the docking button on the remote control to make the robot
return to the docking station. If the rechargeable battery is completely empty, you have to place
the robot on the docking station manually.

Operating the docking station

The docking station has two controls that can be used to operate the robot.
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Battery full and go button

If you press the battery full and go button on the docking station while the robot is charging, the robot
starts cleaning as soon as the rechargeable battery is full (Fig. 26).

24h button

If you press the 24h button on the docking station, the docking station starts to count down the 24
hours until the next cleaning run. When the countdown is finished, the robot starts cleaning until its
battery runs low and then returns to the docking station automatically to recharge (Fig. 27).

Cleaning mode selection

Next to the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning modes that can each be
activated by pressing the appropriate button on the remote control.

Z-pattern mode

In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the room to clean large areas
(Fig. 28).

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
29).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 30).

Spot-cleaning mode

In this mode, the robot moves randomly on a small area to clean this area thoroughly (Fig. 31).

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches to auto-cleaning mode.

Manual driving

1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room. (Fig. 32)

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the robot is driven forward.
The left, right or back buttons are only for maneuvering the robot.

Using the cleaning time button

Press the cleaning time button on the remote control to make the robot clean for 35 minutes. When
the cleaning time is finished, the robot returns to the docking station to recharge (Fig. 33).

Using the power switch

Setting the power to 'off' position places the robot in deep sleep mode. In this mode, the robot does

not respond anymore.

- If you want to charge the robot, you need to press the power switch to 'on’.

- If the robot goes into deep sleep mode during use, you can reactivate it by setting the power
switch to 'on' and by charging the robot. After a few seconds the robot will respond again
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When you are not going to use the robot for a month or more, press the power switch to 'off' and
unplug the docking station or the adapter to protect the rechargeable battery and to save energy.

Signals and their meaning

The robot has a display with two indicators: a warning indicator and the dust container full indicator.
The start/stop button gives light signals. The table below explains the meaning of the signals.

Signal Meaning

The start/stop button is on continuously. The robot is ready to clean.

The start/stop button flashes slowly. The robot is charging.

The start/stop button flashes quickly. The robot is is searching for the docking station.

The rechargeable battery of the robot is low.

The dust container full indicator lights up. The dust container is full.

The warning indicator lights up. The robot was lifted while it was cleaning.

The bumper of the robot is stuck.

A wheel or side brush is stuck.

The top cover is not present or is not closed
properly.

The robot cannot find the docking station.

Clap response

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the following situations:

when it stops cleaning due to an error
when it cannot find its docking station in 20 minutes

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once. The robot will respond by
beeping and by lighting up all icons on its display.

Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container full indicator lights up continuously.

1
2

Remove the cover (Fig. 34).

Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment (Fig. 35).

Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to damage the blades of the
motor fan.

Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2) (Fig. 36).

Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and the inside of the dust
container with a cloth or a toothbrush with soft bristles. Also clean the suction opening in the
bottom of the dust container (Fig. 37).
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Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in the dishwasher.

5 Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the dust container(2) (Fig. 38).
6 Put the dust container back into the dust container compartment and put the top cover back on
the robot (Fig. 39).

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter inside the dust container, the motor will be damaged.

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side

brushes and the suction opening from time to time.

1 Place the robot upside down on a flat surface.

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the drop-off sensors.
(Fig. 40)

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.

3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the front wheel and
side wheels (Fig. 41).

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 42).

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush with a soft brush (e.g. a
toothbrush) or a cloth (Fig. 43).

6 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.

7 After you have removed the side brushes from their shafts, undo the snap connections of the
TriActive XL nozzle by inserting your fingers at the places marked with arrows and pull the TriActive
nozzle off the robot (Fig. 44).

8 C(lean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush) (Fig. 45).

9 Remove all visible dirt from the TriActive nozzle (Fig. 46).

10 Insert the snap hooks of the TriActive nozzle into the holes in the bottom of the robot (Fig. 47).
Push the TriActive nozzle back into position. Check if the nozzle can move a few millimeters up and
down freely.

Replacement

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go to your Philips dealer.
You can also contact the Philips Consumer Care Centre in your country (see the international warranty
leaflet for contact details).

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter under order number FC8012.
See 'Emptying and cleaning the dust container’ in chapter 'Cleaning and maintenance' for instructions
on how to remove the filter from the dust container and how to place it in the dust container.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.
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Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend
that you replace both side brushes at the same time. You can order spare side brushes as a set under
order number FC8013.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts
(Fig. 42).
2 Push the new side brushes onto the shafts (Fig. 9).

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery may only be replaced by qualified service engineers. Take the robot to an
authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer recharge it or
when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips Consumer Care
Center in your country in the worldwide guarantee leaflet.

Replacing the battery of the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the battery when the robot no

longer responds when you press the buttons on the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the battery holder and at the
same time slide the battery holder out of the remote control (Fig. 48).

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new battery in the battery holder.
Then slide the battery holder back into the remote control (Fig. 49).

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a

Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care

Center in your country for the address of a service center near you.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the docking station.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 50).

Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 51).

5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic
waste.

N

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem Possible cause Solution
The robot does not start  The rechargeable battery is Charge the rechargeable battery (see
cleaning when | press the empty. chapter 'Preparing for use").

start/stop button.
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Problem

Possible cause

Solution

The small plug is still inserted
in the socket on the robot.

The robot does not work on mains
power. It only works on its rechargeable
battery. Therefore, always disconnect
the adapter from the robot and the
mains before use.

The power switch is not set to
'‘on' (1) position.

Press the power switch to 'on'. Place the
robot on the plugged-in docking station
or plug in the small plug of the adapter.
After a few seconds, the robot beeps
and the display lights up.

The robot does not
respond when | press
one of the buttons.

You set the on/off switch to
'off".

Press the power switch to 'on'. Place the
robot on the plugged-in docking station
or plug in the small plug of the adapter.
After a few seconds, the robot beeps
and the display lights up.

The robot could not find the
docking station and the
battery ran out.

Place the robot on the plugged-in
docking station or plug in the small plug
of the adapter. After a few seconds, the
robot beeps and the display lights up.

The warning indicator
flashes quickly.

One or both wheels are stuck.

Set the power switch to 'off'. Remove
the fluff, hair, thread or wire that is
caught around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The top cover is not present or
is not closed properly.

When the top cover is not present or is

not closed properly, the robot does not
work. Place the top cover on the robot

properly.

The bumper is stuck.

Press the start/stop button. Lift the
robot so that its bumper comes free.
Place the robot at some distance from
the obstacle and press the start/stop
button to make it resume cleaning.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both side
brushes are crooked or bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the
bristles to their proper shape, replace
the side brushes (see chapter
'Replacement’).
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Solution

The filter in the dust container
is dirty.

Clean the filter in the dust container with
a cloth or a toothbrush with soft bristles.
You can also clean the filter and dust
container with a regular vacuum cleaner
at a low suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help
to clean the filter, replace the filter with
a new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container is
clogged.

Clean the suction opening (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to move
in an unusual pattern.

Press the start/stop button and then
move the robot to a lighter colored
piece of the floor. If the problem
continues to occur on lighter colored
floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the drop-
off sensors and causes the
robot to move in an unusual
pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced
by a Philips service center (see chapter
'Replacement’).

The battery of the
remote control runs
empty too fast.

Perhaps you did not insert the
correct type of battery.

For the remote control, you need a
CR2025 coin-shaped battery. If the
problem persists, go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spot-
cleaning mode can be activated when a
lot of dirt is detected on the floor for a
thorough clean. It is also part of the auto
cleaning mode. After approximately one
minute the robot resumes its normal
cleaning pattern. You can also stop the
spot-cleaning mode by selecting a
different cleaning mode on the remote
control.
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Problem

Possible cause

Solution

The robot cannot find the
docking station.

There is not enough room for
the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station. See 'Installing the docking
station' in chapter 'Preparing for use'.

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to
return to the docking station.

The robot was not started from
the docking station.

If you want the robot to return to the
docking station after a cleaning run, start
it from the docking station.
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Uvod
Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuZzivat vsech vyhod podpory
nabizené spolec¢nosti Philips, zaregistrujte svij vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

VsSeobecny popis
horni kryt

rukojet vika nadoby na prach
viko nadoby na prach

filtr

nadoba na prach

ventilator

naraznik

¢idlo dokovaci stanice

tlacitko spusténi/zastaveni (pro spusténi a zastaveni robota)
10 Displej

11 vypinac (pro zapnuti a vypnuti robota)
12 hubice TriActive XL

13 pfedni kolecko

14 hridele postrannich kartacku

15 senzory padu

16 Prihradka na baterie

17 kolecka

18 saci otvor

19 postranni kartacky

20 drzak baterie

21 dalkovy ovladac

22 Mala zastrcka

23 Adaptér

24 dokovaci stanice

OVoOoO~NOYUTA~WN —

Displej a dalkovy ovladac

Displej (obr. 2):

1 indikator varovani

2 indikator naplnéni nadoby na prach
Dalkovy ovladac:

1 navigacni tlacditka a spusténi/zastaveni
2 tla¢itko dokovani

3 tla¢itko doby cisténi

4 tlacitka rezimu cisténi

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuji, aby se stal vasim praktickym pomocnikem pfi Uklidu
podlah.

Robot je vhodny pfedevsim pro ¢isténi tvrdych podlah ze dfeva, dlazdic, linolea apod. Cisténi
mékkych podlah, napf. kobercd, mu muize &init potize. Pokud robota pouzivate k ¢isténi koberce,

Cettina
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zUstante pfi prvnim pouziti pobliz, abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na
robota je také tfeba dohlizet pfi pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych podlahach.

Jak robot uklizi

Systém cisténi

Robot je vybaven dvoufazovym systémem c&isténi, ktery zajistuje efektivni uklid podlah.

- Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pfi ¢isténi proniknout do rohU a oblasti podél zdi. Také
pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem k sacimu otvoru (obr. 3).

- Volnou spinu robot sebere diky dostate¢né vykonnému sani a skrze saci otvor ji ulozi do nadoby
na prach (obr. 4).

Schémata cisténi

V rezimu automatického &isténi pouziva robot automatické poradi Uklidovych schémat pro optimalni

¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti. Pouzivana uklidova schémata jsou:

schéma (obr. 5) Z, nebo cik- cak

nahodné schéma (obr. 6)

schéma (obr. 7) pohybu podél zdi

4 schéma (obr. 8) bodoveého cisténi

V rezimu automatického &isténi robot pouziva tato schémata v pevném poradi: schéma Z, nahodné

schéma, schéma pohybu podél zdi a schéma bodového cisténi.

Kdyz robot dokonci toto porfadi schémat, za¢ne se znovu pohybovat podle schématu Z. Robot bude

pokracovat v ¢isténi mistnosti pomoci tohoto poradi schémat, dokud se jeho baterie skoro nevybije

nebo dokud ho ru¢né nevypnete.

w N =

Poznamka: Jednotlivé rezimy mUzete také vybrat ru¢né stisknutim prislusného tlacitka na dalkovém
ovladaci. Podrobnosti najdete v kapitole ,Pouzivani robota“ v ¢asti ,Rezimy cisténi*.

Jak se robot vyhyba vyskovym rozdilim

Ve spodni ¢asti je robot vybaven tfemi senzory padu. Tyto senzory padu slouzi k tomu, aby robot
rozpoznal vyskové rozdily, napriklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vyskovym rozdilem, je to normalni,
protoze senzory padu jsou umistény az za naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pfipadech senzory padu nemusi schodisté nebo jiny vyskovy rozdil
rozpoznat vcas. Proto robota pFi nékolika prvnich pouzitich a p¥i provozu v blizkosti schodisté nebo
jiného vyskového rozdilu bedlivé sledujte. Senzory padu je dilezité pravidelné ¢&istit, aby si robot
zachoval schopnost spravné rozpoznat vyskové rozdily (instrukce naleznete v kapitole ,,Cisténi a
udrzba®).

Pred prvnim pouzitim

Montdaz postrannich kartackd

1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiru nohama na stll nebo na podlahu.

2 Nasadte postranni kartacky na hridele ve spodni ¢asti robota (obr. 9).
Poznamka: Ujistéte se, Zze postranni kartacky jste upevnili spravné. Nasadte je na hridel, az uslysite,
ze s kliknutim zapadly na své misto.
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Odebrani ochranného stitku z dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterie je opatfena ochrannym stitkem, ktery
je nutné pfed prvnim pouzitim vyjmout.
1 Vytahnéte ochranny Stitek z prostoru pro baterii dalkového ovladace (obr. 10).

Dalkovy ovladac je pfipraven k pouziti.

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastr¢ku adaptéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a adaptér zapojte do zasuvky
ve zdi (2) (obr. 11).

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontrolujte, Zze ve vzdalenosti 80 cm vpredu, 30 cm napravo a 100 cm nalevo od
dokovaci stanice (obr. 12) nejsou zadné prekazky.

Dulezitda poznamka: rezim hlubokého spanku

Postup resetovani robota v rezimu hlubokého spanku (robot nereaguije):
- Prepnéte vypinac¢ do polohy ,zapnuto (obr. 13)".
- Nabijte robota. Robot za¢ne znovu reagovat béhem nékolika sekund.

Poznamka: Robot pfejde do rezimu hlubokeho spanku vzdy, kdyz pfepnete vypinac do polohy
Lvypnuto“ nebo v pfipadé vybiti akumulatoru. K vybiti akumulatoru mize napfriklad dojit, kdyz robot
nemUze najit svoji dokovaci stanici.

Nabijeni

Prvni nabijeni robota, stejné jako nabijeni zcela vybité baterie, trva Ctyfi hodiny.
Robota lze nabijet dvéma zpusoby:

- v dokovaci stanici bud ru¢né nebo automaticky pfi pouzivant;

- pripojenim robota pfimo do zasuvky.

Poznamka: Na plné nabitou baterii mUze robot uklizet az 100 minut.

Nabijeni v dokovaci stanici

1 Prepnéte vypinac do polohy ,zapnuto (obr. 13)*.

2 Vlozte robota do dokovaci stanice (obr. 14) pfipojené k elektrické zasuvce.

3 Tlacitko spusténi/zastaveni za¢ne pomalu blikat (obr. 15).

4 Kdyz je akumulator plné nabit, tlacitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti (obr. 16).

Automatické nabijeni pfi pouzivani

1 Kdyz robot dokondi &isténi nebo kdyz nabiti baterie klesne pod 15 %, robot automaticky vyhleda
dokovaci stanici, aby dobil baterii. Kdyz robot hleda dokovaci stanici, tlacitko spusténi/zastaveni
rychle blika (obr. 17).

2 Kdyz je akumulator plné nabit, tlacitko spusténi zastaveni nepfetrzité sviti.

Poznamka: Robot dokovaci stanici vyhleda pouze v pfipadé, Ze cisténi zahajil z ni.
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Nabijeni pfimo ze zasuvky

1
2

4

Zapnéte robota stisknutim vypinace.

Zapojte malou zastréku adaptéru do zditky na robotovi (1). Adaptér zapojte do zasuvky ve zdi (2)
(obr. 18).

Pokud je robot spravné pfipojen k elektrické zasuvce, tlacitko spusténi/zastaveni bude velmi
pomalu blikat na znameni toho, Ze robot se nabiji.

Kdyz je akumulator plné nabit, tla¢itko spusténi zastaveni nepfretrzité sviti.

Priprava mistnosti na uklid
NeZ poslete robota uklizet, seberte z podlahy vsechny volné a kiehké predmeéty (obr. 19).
Také ze zemé odstrante veskeré kabely a draty.

Pouzivani robota

Spusténi a zastaveni

1

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.

- Mduzete stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi (obr. 20).

- Takeé lze stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na dalkovém ovladaci (obr. 21).

Tlacitko spusténi/zastaveni bude nepretrzité svitit a robot za¢ne uklizet (obr. 22).

Robot bude uklizet v rezimu automatického cisténi, dokud se baterie skoro nevybije. V rezimu
automatického cisténi robot opakuje pfedem dané poradi schémat pohybu Z, nahodného cistént,
pohybu podél stén a bodového cisténi (obr. 23).

Poznamka: Chcete-li vybrat jeden rezim, stisknéte prislusné tlacitko rezimu cisténi na dalkovéem
ovladaci. Dalsi podrobnosti najdete v ¢asti ,Vybér &isticiho rezimu*.

Kdyz nabiti baterie klesne, tlacitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat a robot vyhleda dokovaci
stanici, aby se nabil (obr. 17).

Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni lze takeé cisténi pferusit nebo zastavit. Kdyz tlacitko
spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je dostatec¢né nabitd, robot bude pokracovat v rezimu
automatického c&isténi.

Kdyz budete chtit, aby se robot vratil do dokovaci stanice dfive, nez bude baterie skoro vybita,
stisknéte dokovadi tlacitko na dalkovem ovladaci (obr. 24).

Tlacitko spusténi/zastaveni zacne blikat a robot vyhleda dokovaci stanici (obr. 25).

Poznamka: Pokud jste robota nespustili z dokovaci stanice, pfi vybiti baterie robot stanici
automaticky nevyhleda. Pokud je v baterii jesté dostatek energie, mizete stisknout dokovaci
tlacitko na dalkovém ovladadi, aby se robot vratil do dokovaci stanice. Pokud je baterie zcela
vybita, musite robota do dokovaci stanice umistit ru¢ne.

Ovladani dokovaci stanice

Dokovaci stanice ma dva ovladaci prvky, kterymi lze robota ovladat.

Tlacitko plného nabiti a spusténi
Pokud béhem nabijeni robota stisknete na dokovaci stanici tlacitko plného nabiti a spusténi, zacne
robot po uplném nabiti (obr. 26) baterie uklizet.
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Tlacitko 24h

Pokud stisknete tlacitko 24h na dokovaci stanici, spusti dokovaci stanice odpocet 24 hodin do pfistiho
¢isténi. Po skonceni odpocitavani robot zacne cistit, dokud se jeho baterie skoro nevybije, a poté se
automaticky vrati do dokovaci stanice, aby se nabil (obr. 27).

Vybér Cisticiho rezimu

Vybér cisticiho rezimu

Robot ma kromé rezimu automatického cistéeni dalsi ¢tyfi rezimy cisténi, které mUzete vybrat
stisknutim pfislusného tlacitka na dalkovem ovladadi.

Schéma Z

Pri ¢isténi podle schématu Z cisti robot velké plochy (obr. 28) v mistnosti pohybem ve smyckach tvaru
pismene Z.

Nahodny rezim

V tomto rezimu se robot pfi ¢isténi mistnosti pohybuje stfidavé rovnymi a kiizovymi pohyby (obr. 29).
ReZzim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby oblasti podél stén vydistil peclivéji (obr.
30).

Rezim bodového cisténi

V tomto rezimu se robot pohybuje nahodné na malé oblasti, aby ji ddkladné vycistil (obr. 31).

Poznamka: Rucné vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nékolik minut. Poté se robot prepne do
rezimu automatickeho cisteni.

Rucni ovladani
1 Pohyb robota po mistnosti (obr. 32) mizete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovém ovladaci.

Poznamka: Kdyz robota ovladate ru¢né, davejte pozor na vyskoveé rozdily a schody.

Poznamka: Funkce vysavani a postranni kartacky funguiji, pouze kdyz robot jede dopredu. Tlacitka
doleva, doprava a dozadu slouzi pouze k manévrovani s robotem.

Pouzivani tladitka doby cisténi
Stisknutim tlacitka doby cisténi na dalkovem ovladadi pfikazete robotovi uklizet po dobu 35 minut. Po
uplynuti doby cisténi se robot vrati do dokovaci stanice, aby se nabil (obr. 33).

Pouzivani vypinace

Prepnutim vypinace do polohy ,vypnuto® uvedete robota do rezimu hlubokého spanku. V tomto
rezimu robot nebude reagovat.

- Chcete-li robota nabit, bude nutné prfepnout vypinac do polohy ,zapnuto®.

- Pokud robot pfi ¢innosti prejde do rezimu hlubokého spanku, mizete ho znovu aktivovat tak, ze

prepnete vypinac do polohy ,zapnuto“ a nabijete ho. Robot za¢ne znovu reagovat béhem nékolika
sekund.
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- Pokud nebudete robota pouzivat po dobu delsi nez jeden mésic, prepnéte vypinac do polohy
Jvypnuto“ a odpojte dokovaci stanici & adaptér, abyste chranili akumulator a setfili elektrickym
proudem.

Signalizace a jeji vyznam
Robot je vybaven displejem se dvéma indikatory: indikator varovani a indikator naplnéni nadoby na

prach. Tlacitko spusténi/zastaveni je vybaveno svételnou signalizaci. Nize uvedena tabulka vysvétluje
vyznam signalizace.

Signalizace Vyznam

Tlacitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti. Robot je pfipraven k cisteni.
Tlacitko spusténi/zastaveni pomalu blika. Robot se nabiji.

Tlacitko spusténi/zastaveni rychle blika. Robot hleda dokovaci stanici.

Baterie robota je skoro vybita.

Indikator naplnéni nadoby na prach sviti. Nadoba na prach je plna.

Indikator varovani sviti. Robot byl béhem ¢isténi zvednut.

Robotovi se zasekl naraznik.

Zaseklo se kole¢ko nebo postranni kartacek.

Horni kryt chybi nebo neni spravné zavieny.

Robot nemUze najit dokovaci stanici.

Reakce na tlesknuti

Reakce na tlesknuti, kdyz se robot nachazi v rezimu spanku, je aktivni v nasledujicich situacich:
- disténi bylo zastaveno z dlvodu chyby,

- naprogramovali jste pfilis kratky ¢as cisténi,

- robot nedokazal béhem 20 minut najit dokovaci stanici.

Pokud robota nevidite, mUzete ho najit jednim tlesknutim. Robot zareaguje vydanim zvukového
signalu a rozsvicenim vsech ikon na displeji.

Cisténi a udrzba

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach

Pokud indikator naplnéni nadoby na prach nepfretrzité sviti, vysypte a vycistéte nadobu na prach.

1 Sejméte kryt (obr. 34).

2 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyndejte nadobu z prostoru pro nadobu na prach
(obr. 35).

Poznamka: Kdyz nadobu na prach vyjimate nebo vracite na misto, dejte pozor, abyste neposkodili
lopatky ventilatoru.

3 Opatrné zvednéte viko nadoby na prach (1) a vyjméte filtr (2) (obr. 36).
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4 Vyklepejte nadobou na prach nad odpadkovym kosem. Vycistéte filtr a vnittek nadoby na prach
hadfikem nebo kartackem s meékkymi stétinami. Také vycistéte saci otvor v dolni ¢asti nadoby na
prach (obr. 37).

Upozornéni: Nadobu na prach ani filtr nemyjte vodou ani v myéce na nadobi.

5 Vlozte filtr zpét do nadoby na prach (1). Poté nadobu na prach (2) (obr. 38) prikryjte vikem.
6 Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a vratte horni kryt robota na misto (obr. 39).

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtr. Pokud robota budete
pouzivat bez filtru v nadobé na prach, dojde k poskozeni motoru.

Cisténi robota

Aby robot mohl stale dobfe uklizet, je nutné obcas vycistit senzory padu, kolecka, postranni kartacky a
saci otvor.

1 Polozte robot vzhidru nohama na rovny povrch.

2 Pomodi kartacku s mekkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrante prach a nedistoty ze
senzorl padu (obr. 40).

Poznamka: Senzory padu je dulezité cistit pravidelné. Kdyz jsou senzory padu Spinavé, robot
nemusi rozpoznat vyskove rozdily nebo schody.

3 Pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrante prach a necistoty
z pfedniho kolecka a bocnich kolecek (obr. 41).

4 Postranni kartacky pred cisténim uchopte za stétiny a stdhnéte je z hiideli (obr. 42).

5 Pomoci mékkého kartacku (napf. kartacku na zuby) nebo hadfiku (obr. 43) odstrante nedistoty,
vlasy a nité z hrideli a z postrannich kartackd kartackem (napf. zubnim kartackem) nebo hadiikem
(obr. 43).

6 Zkontrolujte, zda na postrannich karta¢cich nebo na spodni strané robota nejsou néjaké ostré
predméty, které by mohly poskodit podlahu.

7 Po stazeni postrannich kartackd z htideli odpojte pfipojeni hubice TriActive XL vlozenim prstd na
mista oznacena sipkami a vytahnéte hubici TriActive z robota ven (obr. 44).

8 Odistéte saci otvor pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napt. kartacku na zuby) (obr. 45).

9 Odstrante veskeré viditelné necistoty z hubice TriActive (obr. 46).

10 Vlozte pojistne hacky hubice TriActive do dér ve spodni ¢asti robota (obr. 47). Zatlacte hubici
TriActive zpét na své misto. Ovérte, ze se hubice muize volné pohybovat o nékolik milimetrd nahoru
a dolu.

Vymeéna

Objednavani prislusenstvi
Chcete-li koupit pfislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu www.shop.philips.com/service

nebo se obratte na prodejce vyrobkd Philips. MlzZete se také obratit na stfedisko péce o zakazniky
spolecnosti Philips ve své zemi (kontaktni udaje naleznete na letacku s celosvétovou zarukou).

Vymeéna filtru

Pokud je filtr velmi $pinavy nebo poskozeny, vyménte ho. Novy filtr si mUzete objednat pod
objednacim ¢islem FC8012. V ¢asti ,Vyprazdiiovani a ¢isténi nddoby na prach® v kapitole , Cisteni
a udrzba“ najdete pokyny, jak filtr vyjmout z nadoby na prach a jak ho vlozit zpét.
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Vymeéna postrannich kartacku

Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky &isténi.

Poznamka: Postranni kartacky ménte vzdy, kdyz si vsimnete znamek opotiebeni nebo poskozeni.
Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Nahradni postranni kartacky lze objednat jako
sadu pod objednacim cislem FC8013.

1 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za stétiny a stahnéte je z hrideli (obr. 42).
2 Na hridele nasadte nové postranni kartacky (obr. 9).

Vyména akumulatoru

Vymeénu akumulatoru sméji provadét pouze odborné kvalifikovani pracovnici. Pokud akumulator nelze
nabit, nebo dochazi k jeho pfilis rychlému vybijeni, odneste robota do autorizovaného servisniho
stfediska Philips, kde si ho mUzete nechat vyménit. Podrobnosti o stfedisku zakaznické péce
spolecnosti Philips ve své zemi naleznete na letacku s celosvétovou zarukou.

Vymeéna baterie dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterii vymeénite, pokud robot nereaguje na

stisknuti tlacitek dalkového ovladace.

1 Podrzte dalkovy ovladac¢ vzhiru nohama. Stisknéte uvolnovaci tlacitko na drzaku baterie a zaroven
z dalkového ovladace (obr. 48) vysunte drzak baterie.

2 Vyjméte vybitou baterii z drzaku baterie a vloZte do n&j novou baterii. Poté drzak baterie zasurte
zpét do dalkového ovladace (obr. 49).

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pristroj likvidovat, vyjméte z néj akumulator. Pred vyjmutim
akumulatoru se ujistéte, Ze je uplné prazdny.

Pri vyimuti akumulatoru postupuijte podle krok( uvedenych nize. MUzete také robota odnést do

servisniho stfediska Philips, kde bude akumulator vyjmut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho

servisniho stfediska, obratte se na Stfedisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.

1 Spustte robota z libovolného mista v pokoji (a nikoliv z dokovaci stanice).

2 Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se ujistili, Ze bude akumulator
zcela vybity, nez jej vyjmete z ptistroje a zlikvidujete.

3 Odmontujte Srouby vika pfihradky na baterie a sejméte viko (obr. 50).

Zdvihnéte akumulator a odpoijte ho (obr. 51).

5 Odevzdeijte robota a akumulator na sbérném misté pro likvidaci elektroodpadu.

N
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Reseni problému

V této kapitole jsou shrnuty nejbéznéjsi problémy, se kterymi se mlzete u zastfihovace setkat. Pokud
se vam nepodali problém vyfesit podle nasleduijicich informaci, navstivte web
www.philips.com/support, kde jsou uvedeny odpovédi na nej¢astéjsi dotazy, nebo kontaktuijte stfedisko
zakaznické péce ve své zemi.


http://www.philips.com/support

Reseni problémt

Problém

Mozna prFicina
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Resgeni

Po stisknuti tlacitka
spusténi/zastaveni robot
nezacne uklizet.

Je vybita baterie.

Nabijte baterii (viz kapitola ,Pfiprava
k pouziti®).

Mala zastréka je stale zapojena
VvV zasuvce robota.

Robota nelze provozovat pomoci
sitového napajeni. Lze ho napajet pouze
7 baterie. Proto pfed pouzitim vzdy
odpojte adapter od robota a ze sitove
zasuvky.

Vypinac¢ neni v poloze
,zapnuto* (1).

Pfepnéte vypinac do polohy ,zapnuto*.
Umistéte robota do pfipojené dokovaci
stanice nebo pfipojte malou zastréku

adaptéru. Po nékolika sekundach robot
vyda zvukovy signal a displej se rozsviti.

Robot nereaguje na
stisknuti tlacitek.

Vypinac¢ byl nastaven do
pozice ,vypnuto®.

Prepnéte vypinac do polohy ,zapnuto®.
Umistéte robota do pfipojené dokovaci
stanice nebo pfipojte malou zastrcku

adaptéru. Po nékolika sekundach robot
vyda zvukovy signal a displej se rozsviti.

Robot nenasel dokovaci stanici
a akumulator se vybil.

Umistéte robota do pfipojené dokovaci
stanice nebo pfipojte malou zastréku

adapteéru. Po nékolika sekundach robot
vyda zvukovy signal a displej se rozsviti.

Indikator varovani rychle
blika.

Zaseklo se jedno nebo obé
kolecka.

Pfepnéte vypinac do polohy ,vypnuto®.
Odstrante necistoty, vlasy a kousky niti
nebo dratl, které se zachytily kolem
zavésu kolecka.

Zasekl se jeden nebo oba
postranni kartacky.

Vycistéte postranni kartacky (viz kapitola
,Cigténi a udrzba®).

Horni kryt chybi nebo neni
spravné zavreny.

Robot nefunguje, kdyz chybi horni kryt
nebo neni spravné uzavien. Umistéte
horni kryt na robota spravné.

Zasekl se naraznik.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
Zvednéte robota, aby se jeho naraznik
uvolnil. Umistéte robota dale od
prekazky a stisknéte tlacitko
spusténi/zastaveni, aby v cisténi
pokracoval.

Robot byl béhem c¢isténi
zvednut.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.

Polozte robota na podlahu. Stisknéte
tlacitko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v ¢isténi.
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Problém

Mozna pric¢ina

Resgeni

Robot neuklizi fadné.

Stétiny jednoho nebo obou
kartacku jsou zkifivené nebo
ohnute.

Namocte kartacek nebo kartacky na
chvili do teplé vody. Pokud se timto
Stétiny nenarovnaiji, postranni kartacky
vymeénte (viz kapitola ,Vyména®).

Filtr v nadobé na prach je
znecistény.

Vycistéte filtr nadoby na prach hadiikem
nebo kartackem s meékkymi stétinami.
Filtr a nadobu na prach muizete vycistit
rovnéz béznym vysavacem nastavenym
na nizky saci vykon.

Pokud &isténi kartackem nebo
vysavac¢em nepomduze filtr zbavit
necistot, vyménte filtr za novy.
Doporucujeme filtr vyménit aspon
jednou ro¢né.

Saci otvor v dolni ¢asti nadoby
na prach je ucpany.

Vy¢istéte saci otvor (viz kapitola Cisténi
a udrzba).

Predni kolec¢ko se zaneslo
vlasy a jinymi necistotami.

Vycistéte pfedni kolecko (viz kapitola
Cigténi a udrzba).

Robot uklizi velmi tmavy nebo
leskly povrch, ktery aktivuje
senzory padu. To zpusobuje
neobvykly pohyb robota.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni a
presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud problém pietrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se
obratte na stfedisko péce o zakazniky ve
své zemi.

Robot cisti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunec¢ni
svétlo. To aktivuje senzory
padu a zpUsobuje neobvykly
pohyb robota.

Zatazenim zavésu zabrante slune¢nimu
svétlu v piistupu do mistnosti. Poptipadé
mUzete &isténi spustit, az bude slunce
méné svitit.

Baterii jiz neni mozne
nabit nebo se velmi
rychle vybiji.

Zivotnost akumulatoru
skoncila.

Zajistéte vymeénu akumulatoru
v servisnim stfedisku Philips (viz kapitola
Vymeéna®).

Baterie dalkoveho
ovladace se pfilis rychle
vybiji.

Mozna jste do ovladace vlozili
Spatny typ baterie.

Pro dalkovy ovladac potfebujete
knoflikovou baterii CR2025. Pokud
problém pretrvava, navstivte webovou
stranku www.philips.com/support nebo
se obratte na stfedisko péce o zakazniky
ve své zemi.
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Mozna pric¢ina
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Resgeni

Robot se pohybuje
v kruzich.

Robot je v rezimu bodového
cisténi.

Jedna se o normalni chovani. Rezim
bodového cisténi lze aktivovat, kdyz je
na podlaze mnoho 3piny, aby bylo
zaruc¢eno dukladné vycisténi. Také je
soucasti rezimu automatického cisténi.
Po pfiblizné jedné minuté se robot vrati
do svého normalniho uklidového
schématu. Rezim bodového cisténi
mUzete také zastavit vybérem jiného
rezimu cisténi na dalkovem ovladadi.

Robot nemUze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista, aby se
dostal k dokovaci stanici.

Zkuste pro dokovaci stanici najit jiné
misto. Viz ,Instalace dokovaci stanice®
v kapitole ,Ptiprava k pouziti®.

Robot stale aktivné vyhledava.

Deijte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.

Robot nebyl spustén
z dokovaci stanice.

Pokud chcete, aby se robot po
dokonceni &isténi vratil do dokovaci
stanice, spustte ho z ni.
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levads

Apsveicam ar pirkumu un laipni [lGdzam Philips! Lai pilnvértigi izmantotu Philips piedavata atbalsta
iespéjas, registrejiet produktu vietné www.philips.com/welcome.

Visparigs apraksts
Augséjais parsegs

Puteklu tvertnes vaka rokturis
Puteklu tvertnes vaks

Filtrs

Puteklu tvertne

Ventilators

Buferis

Dokstacijas sensors
leslégsanas/apturésanas poga (robota ieslégsanai vai apturésanai)
10 Displejs

1 Jaudas slédzis (robota ieslégSanai vai izslégsanai)
12 TriActive XL uzgalis

13 Priekséjais ritenitis

14 Sanu birstu lUkas

15 Nokrisanas sensori

16 Bateriju nodalijums

17 Ritentini

18 Suksanas atvere

19 Sanu birstes

20 Akumulatora turétajs

21 Talvadiba

22 Mazais spraudnis

23 Adapters

24 Dokstacija

OVoOoO~NOYUTA~WN —

Displejs un talvadiba

Displejs (att. 2):

1 Bndinajuma indikators

2 Pilnas puteklu tvertnes indikators

Talvadiba

Navigacijas pogas un ieslégsana/apturésana
DokoS$anas poga

Tinsanas laika poga

Tinsanas reZima pogas

NwnN

Robota darbibas princips

Ko robots tira

Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu tirisanai.

Robots ir ipasi piemérots cietu grndu tinsanai, pieméram, koka, laminata vai linoleja gridam. Tam var
rasties problémas, tirot mikstas gridas, pieméram, paklajus vai gridsegas. Ja izmantojat robotu uz
paklaja vai gridsegas, ludzu, pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spéj notirit sadu gridas

LatvieSu
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segumu. Robotam uzraudziba nepiecieSama ar tad, ja izmantojat to uz loti tumsam un spidigam
cietam gridam.

Ka robots tira

TirSanas sistema

Robotam ir divpakapiju tirisanas sistéma, lai efektivi notiritu gridas.

- Divas sanu birstes palidz robotam iztint starus un vietas gar sienam. Tas an palidz savakt netirumus
no gridas un parvietot tos uz suksanas atveri (att. 3).

- Robota stkSanas jauda savac netirumus un cauri stksanas atverei novirza tos uz puteklu tvertni
(att. 4).

Tirisanas trajektorijas

Automatiskaja tinsanas rezima robots izmanto automatisku tirisanas trajektoriju secibu, lai optimali
iztirtu katru telpas zonu. Tas izmanto talak noraditas tirisanas trajektorijas.

1 Z veida trajektorija vai zigzaga trajektorija (att. 5)

2 Nejausi izvéléta trajektorija (att. 6)

3 Darbiba gar sienam (att. 7)

4 TinSana viena vieta (att. 8)

Automatiskaja tinsanas rezima robots Sis trajektorijas izmanto noteikta seciba: Z veida trajektorija,
nejausi izvéléta trajektorija, darbiba gar sienam un tirisana viena vieta.

Péc Sis trajektoriju secibas pabeigsanas robots atkal uzsak Z veida trajektorijas darbibu. Robots turpina
izpildit So trajektoriju secibu telpas tirisanai, lildz akumulatora limenis ir zems vai lidz tas tiek manuali
izslégts.

Piezime. Varat ar atlasit katru rezZimu atseviski, nospiezot atbilstoSo pogu uz talvadibas pults.
Papildinformaciju skatiet nodalas “Robota izmmantosana” sadala “Tinsanas rezimi”.

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robots ir aprikots ar trim nokrisSanas sensoriem ta apakSpusé. Tas 50s nokrisanas sensorus izmanto, lai
noteiktu un izvairtos no augstuma starpibas, pieméram, kapném.

Piezime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma starpibas malai, jo
priekséjais nokrisanas sensors atrodas aiz bufera.

levéribai! Dazreiz nokriSanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes vai citas virsmas
augstuma izmainas. Tapéc rapigi uzraugiet robota darbibu dazas pirmas lietosanas reizes un tad,
kad robots darbojas tuvu kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svarigi ir regulari
notirit nokriSanas sensorus, lai nodrosinatu, ka robots var turpinat pareizi noteikt augstuma
atskiribas (noradijumus skatiet nodala “TiriSana un apkope™).

Pirms pirmas lietoSanas reizes

Sanu birstu uzstadisana
1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma un apgrieziet robotu otradi uz galda vai uz gridas.
2 Uzlieciet sanu birstes uz varpstam robota (att. 9) apaksa.

Piezime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz varpstas, lidz tas ar klikski
fikséjas pozicija.
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Aizsargplombas nonemsana no talvadibas pults

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. So bateriju aizsarga plomba, kas ir jaiznem
pirms lietosanas.
1 Izvelciet baterijas aizsargplombu no talvadibas pults (att. 10) baterijas nodalijuma.

Talvadibas pults ir gatava lietosanai.

Sagatavosana lietosanai

Dokstacijas uzstadiSana

1 levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un ievietojiet adapteri sienas
kontaktligzda (2) (att. 11).

2 Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, lidzenas virsmas pret sienu.

Piezime. Parliecinieties, vai nav nekadu Skérslu vai augstuma starpibas 80 cm uz priekSu, 30 cm pa
labi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas (att. 12).

Svariga piezime: snaudas rezims

Ka atiestatit robotu, ja tas ir snaudas reZima (robots nereagé).
- lestatiet jaudas slédzi ieslégta pozicija (att. 13).
- Uzladéjiet robotu. Péc paris sekundém robots atkal reagés.

Piezime. Robots pariet snaudas rezima katrreiz, kad jaudas slédzi iestatat izslégta pozicija un kad
akumulators ir tukss. Akumulators var izladéties tad, ja, pieméram, robots nevar atrast dokstaciju.

Uzlade

Uzladeéjot pirmo reizi un kad robota akumulators ir tukss, uzlades laiks ir ¢etras stundas.
Robotu var uzladét divéjadi:

- dokstacija, vai nu manuali vai automatiski lietosanas laika;

- pievienojot robotu tiesi elektrotiklam.

Piezime. Kad uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, robots var tirit idz pat 100 minGtém.

Uzlade dokstacija

1 lestatiet jaudas slédzi ieslégta pozicija (att. 13).

2 Novietojiet robotu uz pievienotas dokstacijas (att. 14).

3 leslégSanas/apturésanas poga sak léni mirgot (att. 15).

4 Kad akumulators ir pilntba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas poga deg nepartraukti (att. 16).

Automatiska uzlade lietoSanas laika

1 Kad robots ir pabeidzis tinsanu vai atlikusi tikai 15% akumulatora energijas, tas automatiski meklé
dokstaciju, lai veiktu uzladi. Kad robots meklé dokstaciju, ieslégsanas/apturésanas poga atri mirgo
(att. 17).

2 Kad akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas poga deg nepartraukti.

Piezime. Robots automatiski meklé dokstaciju tikai tad, ja tirisana sakta no dokstacijas.



LatvieSsu 31

Uzlade tieSi no elektrotikla

1 Nospiediet jaudas slédzi, lai ieslégtu robotu.

2 levietojiet mazo adaptera spraudni robota (1) ligzda. lespraudiet adapteri sienas kontaktligzda (2)
(att. 18).

3 Kad robots ir pareizi pievienots elektrotiklam, sak loti leni mirgot ieslégsanas/izslegsanas poga. Tas
norada, ka notiek robota uzlade.

4 Kad akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas poga deg nepartraukti.

Telpas sagatavosSana tirisanai

Pirms uzsakat robota tinsanas ciklu, parliecinieties, vai no gridas (att. 19) ir pacelti visi nenostiprinatie
un trauslie prieksmeti.

Novaciet no gridas ari visus kabelus un vadus.

Robota izmantosana

Sakums un apturésana

1 Nospiediet ieslégSanas/apturésanas pogu.
- Varat nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu uz robota (att. 20).
- Varat ar nospiest ieslégSanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults (att. 21).

2 leslégsanas/apturésanas poga ir nepartraukti ieslégta un robots sak tinsanu (att. 22).

3 Robots tira automatiskaja tirnsanas rezima, lidz akumulatora uzlades limenis ir zems. Automatiskaja
tinsanas rezima tas izpilda atkartotas Z veida trajektorijas, nejausas trajektorijas, darbibas gar
sienam un tinsanu viena vieta (att. 23).

Piezime. Lai izvélétos individualu rezZimu, nospiediet vienu no rezima pogam uz talvadibas pults.
Papildinformaciju skatiet sadala “Tirnsanas rezima izvéle”.

4 Kad akumulatora limenis ir zems, sak mirgot ieslégsanas/apturésanas poga un robots meklé
dokstacdiju, lai veiktu uzladi (att. 17).

5 Varat ar nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai apturétu tinsanas darbibu. Ja
atkartoti nospiezat ieslégsanas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami daudz
energijas, robots turpina tirnsanu automatiskaja tirisanas rezima.

6 Lai robots atgrieztos dokstacija, pirms akumulators ir izladéjies, nospiediet dokstacijas pogu uz
talvadibas pults (att. 24).

Sak mirgot ieslégsanas/apturésanas poga un robots meklé dokstaciju (att. 25).

Piezime. Ja nestartéjat robotu no dokstacijas, tas automatiski neatgriezas dokstacija, kad
uzladéjama akumulatora limenis ir zems. Ja akumulatora joprojam ir pietiekami daudz energijas,
varat nospiest dokoSanas pogu uz talvadibas pults, lai robots atgrieztos dokstacija. Ja akumulators
ir pilniba tukss, jums manuali janovieto robots dokstacija.

Dokstacijas lietoSana
Uz dokstacijas ir divas vadiklas, ko var izmantot robota darbinasanai.

Pilna akumulatora un sakSanas poga

Nospiezot pilna akumulatora un saksanas pogu uz dokstacijas robota uzlades laika, robots sak
tinsanu, tiklidz uzladéjamais akumulators ir uzladéts (att. 26).
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24 h poga

Nospiezot 24 h pogu uz dokstacijas, dokstacija sak 24 stundu laika atskaiti [idz nakamajai tinsanas
reizei. Péc laika atskaites beigam robots sak tirsanu un turpina to, lidz akumulatora uzlades limenis ir
zems. Péc tam tas automatiski atgriezas dokstacija, lai veiktu uzladi (att. 27).

Tinsanas rezima izvéle

Papildus automatiskajam tinsanas rezimam sim robotam ir Cetri individuali tinsanas rezimi, ko
iespé&jams aktivizét, nospiezot attiecigo pogu uz talvadibas pults.

Z trajektorijas rezZims

Z veida trajektorijas rezima robots tira, veicot Z formas cilpas telpa, lai iztiritu plasas zonas (att. 28).

Nejausas trajektorijas rezZims
Saja rezima robots tira telpu ar jauktu trajektoriju, ko veido taisnas un $kérsvirziena kustibas (att. 29).

Sienu reZims
Saja rezima robots tira gar telpas sienam, lai ipasi ripigi notiritu zonu gar sienam (att. 30).

TiriSanas viena vieta rezims
Saja reZima robots veic nejausas trajektorijas kustibas nelielas zonas robezas, lai to ripigi (att. 31)
iztintu.

Piezime. Manuali izvélétie rezZimi ir aktivi tikai dazas mindtes. Péc tam robots parslédzas uz
automatisko tirisanas rezimu.

Manuala vadiba

1 Izmantojiet bultinu pogas, kas atrodas apkart ieslégsanas/apturésanas pogai uz talvadibas pults, lai
vaditu robotu telpa. (att. 32)

Piezime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir augstuma atskiribas un kapnes.

Piezime. Puteklu sukSanas funkcija un sanu birstes darbojas tikai tad, kad robots tiek virzits uz
prieksu. Pogas virzisanai pa kreisi, pa labi vai atpakal ir paredzétas tikai robota parvietosanai telpa.

Tinsanas laika pogas izmantoSana

Nospiediet tirnsanas laika pogu uz talvadibas pults, lai ieslégtu tinsanu uz 35 minGtém. Kad tirnsanas
laiks ir pagajis, robots atgriezas dokstacija, lai veiktu uzladi (att. 33).

Jaudas sledza lietosana

lestatot jaudas slédzi izslégta pozicija, robots pariet snaudas rezima. Saja reZima robots vairs nereagé.

- Javélaties uzladét robotu, jaudas slédzis ir japarslédz ieslégta pozicija.

- Jarobots pariet snaudas rezZima ta lietosanas laika, varat to atkartoti aktivizét, iestatot jaudas slédzi
ieslégta pozicija un uzladéjot robotu. Péc paris sekundém robots atkal reagés.

- Japlanojat ménesi vai ilgak neizmantot robotu, nospiediet jaudas slédzi izslégta pozicija un
atvienojiet dokstaciju vai adapteri, lai pasargatu uzladéjamo akumulatoru un taupitu energiju.
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Signali un to nozime

Robota displeja ir divi indikatori: bridinajuma indikators un pilnas puteklu tvertnes indikators.
leslégsanas/apturésanas poga raida lampinas signalus. Talak esosaja tabula ir aprakstita signalu
nozime.

Signals Nozime
leslégSanas/izslégsanas poga deg nepartraukti. Robots ir gatavs tirisanai.
leslégSanas/apturésanas poga léni mirgo. Notiek robota uzlade.
leslégsanas/apturésanas poga atri mirgo. Robots meklé dokstaciju.

Zems robota akumulatora uzlades limenis.

ledegas pilnas puteklu tvertnes indikators. Puteklu nodalijums ir pilns.

ledegas bridinajuma indikators. Robots tika pacelts tirisanas laika.

Robota buferis ir iestrédzis.

Ritenitis vai sanu birste ir iestrégusi.

Nav uzlikts vai pareizi aizvérts augséjais parsegs.

Robots nevar atrast dokstaciju.

Reakcija uz plaukskinasanu

Reakcija uz plaukskinasanu ir iespéjota, kad robots pariet snaudas rezima sadas situacijas:
- kad tas partrauc tinsanu kladas dél;

- kad ir ieprogrammeéts iss tirisanas laiks;

- kad tas nevar atrast dokstaciju 20 minGsu laika.

Ja neredzat robotu, varat atrast to, vienreiz sasitot plaukstas. Robots atbildés, radot pikstiena signalu
un iedegot visas ikonas displeja.

Tirisana un kopsana

Puteklu tvertnes iztukSoSana un tiriSana

Iztuksojiet un iztiriet puteklu tvertni, kad nepartraukti deg pilnas puteklu tvertnes indikators.

1 Nonemiet vacinu (att. 34).

2 Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no puteklu tvertnes nodalijuma
(att. 35).

Piezime. Iznemot vai ievietojot atpakal puteklu tvertni, uzmanieties, lai nesabojatu motora
ventilatora lapstinas.

3 Uzmanigi paceliet vaku no puteklu tvertnes (1) un iznemiet filtru (2) (att. 36).

4 |zkratiet puteklu tvertni virs atkritumu groza, lai to iztukSotu. Iztiriet puteklu tvertnes filtru un iekSpusi
ar dranu vai zobu birsti ar mikstiem sariem. Iztiriet ar sGksanas atveri puteklu tvertnes (att. 37)
apaksa.

levéribai! Netiriet puteklu tvertni un filtru ar Gdeni vai trauku mazgasanas masina.

5 levietojiet filtru atpakal puteklu tvertné (1). Péc tam uzlieciet vaku uz puteklu tvertnes (2) (att. 38).
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6 lelieciet puteklu tvertni atpakal nodalijuma un uzlieciet augséjo parsegu atpakal uz robota (att. 39).

levéribai! Vienmér parliecinieties, vai puteklu tvertné atrodas filtrs. Izmantojot robotu bez filtra
puteklu tvertneé, tiks sabojats motors.

Robota tirisana

Lai saglabatu labu tinsanas sniegumu, ir regulari janotira nokrisanas sensori, ritenisi, sanu birstes un

suksanas atvere.

1 Nolieciet robotu otradi apgriezta veida uz lidzenas virsmas.

2 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméram, zobu birsti), lai nonemtu puteklus vai plkas no
nokrisanas sensoriem. (att. 40)

Piezime. Ir loti svarigi regulari notirit nokriSanas sensorus. Ja nokriSanas sensori ir netiri, robotam var
neizdoties noteikt augstuma atskirtbas vai kapnes.

3 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméram, zobu birsti), lai nonemtu puteklus vai ptkas no
priekséja ritenisa un sanu ritenisiem (att. 41).

4 Lai notintu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 42).

5 Nonemiet pukas, matus un diegus no varpstas un sanu birstes, izmantojot mikstu birsti (pieméram,
zobu birsti) vai dranu (att. 43).birsti (pieméram, zobu birsti) vai dranu (att. 43).

6 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, vai tur nav asi priekSmeti, kas var sabojat grndu.

7 Kad ir nonemtas sanu birstes no varpstam, atvienojiet TriActive XL uzgala savienojumus, ievietojot
pirkstus vietas, kas apzimétas ar bultinam, un nonemiet TriActive uzgali no robota (att. 44).

8 Iztiriet sGksanas atveri ar mikstu birsti (pieméram, zobu birsti) (att. 45).

9 Notiriet visus redzamos netirumus no TriActive uzgala (att. 46).

10 levietojiet TriActive uzgala fiksatorus atverés robota (att. 47) apaksa. lespiediet TriActive uzgali
atpakal pozicija. Parbaudiet, vai uzgalis var brivi kustéties dazus milimetrus uz augsu un uz leju.

Nomaina

Piederumu pasutiSana

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmekléjiet vietni www.shop.philips.com/service vai
vérsieties pie sava Philips izplatitaja. Varat ar sazinaties ar Philips klientu apkalposanas centru sava
valstl (kontaktinformaciju varat atrast bukleta par garantiju visa pasaulé).

Filtra nomaina

Nomainiet filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats. Varat pasatit jaunu filtru ar pasatijuma numuru FC8012.
Skatiet sadalu “Puteklu tvertnes iztukSosana un tirisana” nodala “Tirisana un apkope”, lai uzzinatu, ka
iznemt filtru no puteklu tvertnes un ievietot to puteklu tvertné.

Sanu birstu nomaina
Péc noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstosus tirisanas rezultatus.
Piezime. Vienmér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai bojajumus. leteicams

nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Varat pasutit rezerves sanu birstes ka komplektu ar pasatijuma
numuru FC8013.

1 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 42).
2 Uzstumiet jaunas sanu birstes uz varpstam (att. 9).
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Akumulatora nomaina

Atkartoti uzladéjama akumulatora nomainu drikst veikt tikai kvalificéti apkopes tehniki. Ja akumulatoru
vairs nevar uzladét vai tas atri izladéjas, nogadajiet robotu pilnvarotaja Philips tehniskas apkopes
centra, lai nomainitu akumulatoru. Savas valsts Philips klientu apkalposanas centra kontaktinformaciju
varat skatit bukleta par garantiju visa pasaulé.

Talvadibas pults baterijas nomaina

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. Nomainiet bateriju, kad robots vairs nereagé

uz talvadibas pults pogu nospiesanu.

1 Turiet talvadibas pulti ar augspusi uz leju. Nospiediet pogu uz baterijas turétaja un vienlaikus virziet
baterijas turétaju ara no talvadibas pults (att. 48).

2 Iznemiet tukso bateriju no baterijas turétaja un ievietojiet taja jaunu bateriju. Péc tam bidiet
baterijas turétaju atpakal talvadibas pulti (att. 49).

Atkartoti uzladejama akumulatora iznemsana

Bridinajums. Uzladéjamo bateriju iznemiet tikai tad, kad izmetat ierici. Iznemot bateriju,
parliecinieties, ka ta ir pilnigi tuksa.

Lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru, izpildiet talak noraditas darbibas. Varat ari nogadat robotu

pilnvarota Philips tehniskas apkopes centra, lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru. Sazinieties ar savas

valsts Philips klientu apkalpo$anas centru, lai noskaidrotu jums tuvuma esosa tehniskas apkopes

centra adresi.

1 Palaidiet robotu no kadas vietas istaba, neizmantojot dokstaciju.

2 Laujiet robotam darboties, l[idz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka akumulators ir pilniba
izladéts, pirms to iznemt un utilizét.

3 Atskravéjiet akumulatora nodalijuma vaka skrives un nonemiet vaku (att. 50).

|zceliet uzladéjamo akumulatoru un atvienojiet to (att. 51).

5 Nogadajiet robotu un uzladéjamo akumulatoru uz elektrisko un elektronisko iekartu atkritumu
savaksanas punktu.

N

Traucéjummekléesana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kadas var rasties, izmantojot $o ierici. Ja nevarat
atrisinat problému, izmantojot talak noradito informaciju, apmekléjiet vietni www.philips.com/support un
skatiet biezi uzdoto jautajumu sarakstu vai sazinieties ar klientu apkalposanas centru sava valsti.

Problema lespé&jamais iemesls Risinajums
Robots neuzsak tinsanu  Atkartoti uzladéjamais Uzladéjiet akumulatoru (skatiet nodalu
péc akumulators ir tukss. "Sagatavosana lietosanai").

ieslégSanas/apturésanas
pogas nospiesanas.

Mazais spraudnis joprojam ir Robots nedarbojas ar elektrotikla stravu.

pievienots robota ligzdai. Tas darbojas tikai ar ta uzladéjamo
akumulatoru. Tapéc pirms lietosanas
vienmér atvienojiet adapteri no robota
un elektrotikla.



http://www.philips.com/support
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Problema

lespéjamais iemesls

Risinajums

Jaudas slédzis nav iestatits
ieslégta (l) pozicija.

Nospiediet jaudas slédzi ieslégta
pozicija. Novietojiet robotu uz
pievienotas dokstacijas vai iespraudiet
mazo adaptera spraudni. Péc paris
sekundém robots izdod pikstienu un
iedegas displejs.

Robots nereagé péc
kadas no pogu
nospiesanas.

leslégsanas/izslégsanas
slédzis iestatits izslégta
pozicija.

Nospiediet jaudas slédzi ieslégta
pozicija. Novietojiet robotu uz
pievienotas dokstacijas vai iespraudiet
mazo adaptera spraudni. Péc paris
sekundém robots izdod pikstienu un
iedegas displejs.

Robots nevaréja atrast
dokstaciju, un akumulators
izladéjas.

Novietojiet robotu uz pievienotas
dokstacijas vai iespraudiet mazo
adaptera spraudni. Péc paris sekundém
robots izdod pikstienu un iedegas
displejs.

Atri mirgo bridinajuma
indikators.

lestrédzis viens vai abi ritenisi.

lestatiet jaudas slédzi izslégta pozicija.
|ztiriet pUkas, matinus vai pavedienus,
kas sakérusies ap ritenisu balstiekartu.

lestrégusi viena vai abas sanu
birstes.

|ztiriet sanu birstes (skatiet nodalu
"Tinsana un apkope").

Nav uzlikts vai pareizi aizvérts
augséjais parsegs.

Kad augséjais parsegs nav uzlikts vai nav
pareizi aizvérts, robots nedarbojas.
Pareizi uzlieciet augséjo parsegu uz
robota.

lestrédzis buferis.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu. Paceliet robotu, lai atbrivotu ta
buferi. Novietojiet robotu zinama
attaluma no Skérsla un nospiediet
ieslégSanas/apturésanas pogu, lai tas
atsaktu tinsanu.

Robots tika pacelts tinsanas
laika.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu. Novietojiet robotu uz gridas. Péc
tam nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pogu, lai robots atsaktu tirnsanu.

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu sari
ir saliekti vai izliekusies.

Uz bridi iemérciet birsti vai birstes silta
tdent. Ja sadi neizdodas atjaunot
birstém pareizo formu, nomainiet sanu
birstes (skatiet nodalu “Nomaina”).

Puteklu tvertnes filtrs ir netirs.

|ztiriet putekl|u tvertnes filtru ar dranu vai
zobu birsti ar mikstiem sariem. Filtru un
puteklu tvertni var iztint an parastu
puteklu sucéju, izmantojot zemu
stksanas jaudas iestatijumu.




Problema

lespéjamais iemesls
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Risinajums

Ja filtru neizdodas iztirt ar birstiti vai
puteklu stcéju, nomainiet filtru pret
jaunu. Filtru ieteicams nomainit vismaz
reizi gada.

Suksanas atvere puteklu
tvertnes apaksa ir nosprostota.

Iztiriet sGkSanas atveri (skatiet nodalu
"Tinsana un apkope").

Priekséja ritentti iestrégusi mati
vai citi netirumi.

Notiriet priekséjo riteniti (skatiet nodalu
"Tinsana un apkope").

Robots tira loti tumsSu vai
spidigu virsmu, kas aktivizé
nokrisanas sensorus. Tapéc
robots virzas pa neparedzétu
trajektoriju.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas
pOguU un péc tam parvietojiet robotu uz
gaisakas krasas gridas segumu. Ja
probléma pastav art uz gaisakam
egridam, ladzu, apmekléjiet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties
ar savas valsts klientu apkalposanas
centru.

Robots tira gridu, kas spécigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokrisanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa neparedzétu
trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai novérstu saules
gaismas ieklGsanu telpa. Varat ari sakt
tinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.

Akumulatoru vairs nevar
uzladét, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sashiedzis kalposanas laika
beigas.

Nomainiet uzladéjamo akumulatoru
Philips tehniskas apkopes centra (skatiet
nodalu “Nomaina”).

Talvadibas pults baterija
izbeidzas parak atri.

lespéjams, neesat ievietojis
pareiza tipa bateriju.

Talvadibas pultij ir nepieciesama
pogveida baterija CR2025. Ja probléma
joprojam pastav, atveriet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties
ar klientu apkalpoS$anas centru sava
valst.

Robots parvietojas pa
apliem.

Robots ir tiriSanas viena vieta
rezZima.

Ta ir normala darbiba. Tinsanas viena
vieta reZims var tikt aktivizéts, lai rGpigi
iztirtu vietu, kura konstatéts daudz
netirumu. Ta ir an dala no automatiska
tinsanas rezima. Péc aptuveni vienas
mindtes robots atsak parasto tinsanas
trajektoriju. Varat arn apturét tirisanas
viena vieta rezimu, uz talvadibas pults

atlasot citu tinsanas rezimu.

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Novietojiet dokstaciju cita vieta. Skatiet
nodalas “Sagatavosana lietosanai”
sadalu “Dokstacijas uzstadisana”.

Robots joprojam aktivi meklé.

Dodiet robotam aptuveni 20 minates, lai
tas atgrieztos dokstacija.
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Problema

lespéjamais iemesls

Risinajums

Robots netika palaists no
dokstacijas.

Ja vélaties, lai péc tinsanas cikla robots
atgrieztos dokstacija, palaidiet to no
dokstacijas.
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Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és Udvozoljuk a Philips vilagaban! A Philips altal biztositott
tamogatas teljes korl igénybeveteléhez regisztralja a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras
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18
19

Felsé fedel

Portartalyfedél fogantyuja

Portartaly fedele

Szurd

Portartaly

Ventilator

Utkozd

Dokkoloegység érzékeldje

Start/stop gomb (a robotporszivo elinditasahoz vagy leallitasahoz)
Kijelzé

Bekapcsologomb (a robotporszivo bekapcsolasahoz vagy kikapcsolasahoz)
TriActive XL szivofej

Els® kerék

Oldalso kefetengelyek

Mélységérzékeldk

Akkumulatortarto rekesz

Kerekek

Szivonyilas

Oldalkefek

20 Elemtarto

21

Tavvezeérld

22 Kismeéretl csatlakozddugasz
23 Adapter
24 Dokkoloegyseg

Kijelz6 és tavvezérlo

Kijelzd (abra 2):

1
2

Figyelmezteto jelzdféeny
A portartaly telitettsegjelzéje

Tavvezerlo:

1

2
3
4

Navigacios gombok, illetve start/stop gomb
Dokkolas gomb

Takaritasi idé gomb

Takaritasi Uzemmaod gombok

Hogyan miikodik a robotporszivo?

Mit tisztit a robotporszivo?

A robotporszivo olyan funkciokkal van ellatva, amelyeknek kdszonhetéen megfeleld segitseget nyuijt
az otthoni padlotisztitasban.

A robotporszivo kilondsen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe- vagy lindleumpadlok
tisztitasara. Puha padlok, peldaul szényegek vagy labtorldk tisztitasa soran problémak merulhetnek
fel. Ha a robotporszivot elsd alkalommal hasznalja szényeg vagy labtorlo tisztitasara, maradjon a
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kozelben, hogy meggy&z&djon rola, hogy a készulék alkalmas az ilyen tipusu padlok tisztitasara.
Fekete és fényes kemény padlok tisztitasa soran a robotporszivo szintén felligyeletet igényel.

Hogyan tisztit a robotporszivo?

Tisztitorendszer

A robotporszivo kétlépcsds tisztitorendszerrel tisztitjia hatékonyan a padlot.

- A két oldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlot a sarkokban és a fal mentén. Tovabba
segitenek fellazitani a padlorol a lerakddott szennyezddést, és tovabbitjiak azt a szivonyilashoz
(abra 3).

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddeést, és a szivonyilason keresztul a
portartalyba (abra 4) szallitja azt.

Takaritasi mintak

Automatikus takaritas Uzemmaodban a robotporszivo a takaritasi mintak automatikus sorozatat
hasznalva a szoba minden egyes terlletét optimalisan megtisztitjia. Az alabbi takaritasi mintakat
hasznalja:

1 Z minta vagy cikkcakk minta (abra 5)

2 Véletlenszerl minta (abra 6)

3 Falkévetd minta (abra 7)

4 Spiral minta (abra 8)

A robotporszivo az automatikus takaritasi Uzemmodban fix sorrendben végrehaijtjia a Z mintabol, a
véletlenszerl, a falkdvetd és a spiral mintabol allo sorozat mozdulatait.

Ha a robotporszivo befejezte a mintasorozatot, ismeét Z mintaban kezd el mozogni. A robotporszivo
mindaddig folytatja a mintasorozat végrehajtasat a szoba tisztitasa érdekében, amig az akkumulator le
nem merUl, vagy amig kézzel ki nem kapcsolja.

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodokat kulon is kivalaszthatja, ha megnyomia a taviranyitd megfeleld
gombijat. Tovabbi részletekert [asd ,A robotporszivo hasznalata” cimU fejezet ,Takaritasi Uzemmaodok”
cimU részét.

Hogyan kerili el a robotporszivo a magassagkulonbségeket?

A robotporszivo aljan harom mélységérzékeld talalhato. A robotporszivo ezek segitségével érzékeli és
keruli el a magassagkulonbseégeket, példaul a lépcsodket.

Megjegyzés: Normalis jelenség, hogy a robotporszivo kissé atmegy a magassagkulonbsegek szelen,
mivel az elsé mélységérzeékeldje az Utkozd mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a mélységérzékel6k nem érzékelik kell6é idében a
lépcs6t vagy mas magassagkililonbséget. Ezért az els6 néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcs6é
vagy mas magassagkulonbség kozelében hasznalja, forditson kell6 figyelmet a robotporszivora.
Annak érdekében, hogy a robotporszivo megfeleléen észlelje a magassagkiilonbségeket, fontos,
hogy a mélységérzékelbket rendszeresen tisztitsa (a tovabbi informacidkat lasd a , Tisztitas és
karbantartas” cimii fejezetben).

Teendok az els6 hasznalat elott

Az oldalso kefék felszerelése
1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy asztalra vagy a padlora.
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2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo (abra 9) aljan talalhato tengelyekre.

Megjegyzés: Gyozddjon meg rola, hogy az oldalso keféket megfelelden rogzitette. Nyomija dket a
tengelyre mindaddig, amig egy kattanas kiséretében nem rogzitdédnek a helyukre.

A védbécimke eltavolitasa a tavvezerlérél
A tavvezerld egy CR2025 tipusu gombelemmel mukodik. Az elemet véddcimke vedi, amelyet
hasznalat elétt el kell tavolitani.
1 Huzza ki az elem véddcimkeéjét a tavvezérld (abra 10) elemtartd rekeszébol.
Ekkor a tavvezérld készen all a hasznalatra.

Elokészités a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méretl csatlakozodugojat a dokkoloegység (1) aljzataba és
csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2) (abra 11).

2 Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, sik padlora a fal elott.
Megjegyzés: Gy6zddjon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy magassagkulonbségek a
dokkoloegyseég (abra 12) elejétél 80 cm-re, a jobb oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Fontos megjegyzés: mélyalvo tzemmaod

Hogyan hozhaté mélyalvo Gzemmodbol alaphelyzetbe a robotporszivo (a robotporszivo nem reagal):
- Allitsa a bekapcsologombot ,on” (bekapcsolt) (abra 13) helyzetbe.
- Toltse fel a robotporszivot. Néhany masodperc mulva a robotporszivo Ujra reagalni fog.

Megjegyzés: A robotporszivd mindig mélyalvd Uzemmaodba [ép, ha a bekapcsologombot |, off”
(kikapcsolt) helyzetbe allitja, illetve ha lemerul az akkumulatora. Az akkumulator példaul akkor
merulhet le, ha a robotporszivd nem talalja meg a dokkoloegységet.

Toltés

Az elsé toltés alkalmaval, illetve ha a robotporszivo akkumulatora lemerlt, a toltési idé négy ora.
A robotporszivo feltoltése két modon lehetséges:

- A dokkoloegységen, manualisan vagy automatikusan hasznalat kozben;

- Arobotporszivo kdzvetlen csatlakoztatasaval a haldzathoz.

Megjegyzés: Ha az akkumulator teljesen feltoltédott, a robotporszivé akar 100 percig hasznalhato
tisztitasra.

Toltés a dokkoloegységen

1 Allitsa a bekapcsologombot ,on” (bekapcsolt) (dbra 13) helyzetbe.

2 Helyezze arobotot a halozatra csatlakoztatott dokkoloegységre (abra 14).

3 A start/stop gomb lassan villogni kezd (abra 15).

4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, a start/stop gomb folyamatosan vilagit (abra 16).
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Automatikus téltés hasznalat kdzben

1 Amikor a robotporszivo befejezte a tisztitast vagy amikor az akkumulator toltottsége mar csak 15%,
a robotporszivd automatikusan megkeresi a dokkoloegységet, hogy feltoltédjon. Amikor a
robotporszivo a dokkoloegységet keresi, a start/stop gomb gyorsan villog (abra 17).

2 Amikor az akkumulator teljesen feltoltddott, a start/stop gomb folyamatosan vilagit.

Megjegyzés: A robotporszivd csak akkor keresi automatikusan a dokkoloegységet, ha a tisztitast a
dokkoloegységrél kezdte.

Toltés kozvetlenil az elektromos halozatrol

1 A bekapcsoldogomb megnyomasaval kapcsolja be a robotot.

2 lllessze az adapter kis méretl csatlakozodugojat a robotporszivo aljzataba (1). Csatlakoztassa az
adaptert a fali aljzatba (2) (abra 18).

3 Ha arobotporszivd megfelelden csatlakozik a halozatra, a start/stop gomb nagyon lassan villogni
kezd. Ez azt jelzi, hogy a robotporszivo toltése folyamatban van.

4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltddott, a start/stop gomb folyamatosan vilagit.

A szoba el6készitése a tisztitashoz

Mielott elinditana a robotporszivo a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a padlorol minden laza és
toréekeny targyat (abra 19).
Tavolitson el a padlorol minden kabelt és vezetéket is.

A robotporszivdé hasznalata

Inditas és leallitas
1 Nyomija meg a start/stop gombot.
- A start/stop gombot a roboton (abra 20) is megnyomhatja,
- ,de megnyomhatja a tavvezérld (abra 21) start/stop gombijat is.
2 A start/stop gomb folyamatosan be van kapcsolva, és a robotporszivo elkezdi a tisztitast (abra 22).
3 Arobotporszivd mindaddig automatikus takaritasi Uzemmodban mukodik, amig az akkumulator le
nem merUl. Az automatikus takaritasi Uzemmodban ismételten végrehajtja a Z mintabdl, a
véletlenszer(, a falkdvetd és a spiral mintabol allo sorozat (abra 23) mozdulatait.

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodok kivalasztasahoz nyomja meg a tavvezérlén az tzemmod
gombok egyikét. Tovabbi részletekeért lasd a ,Takaritasi Uzemmaod kivalasztasa” cimu részt.

4 Ha az akkumulator lemerult, a start/stop gomb jelzéfénye villogni kezd, és a robotporszivo
megkeresi a dokkoldegységet, hogy feltoltodjon (abra 17).

5 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a takaritasi folyamatot. Ha
ismét megnyomija a start/stop gombot, és az akkumulator még mindig elegend® energiaval
rendelkezik, a robotporszivd automatikus takaritasi Uzemmodban folytatja a takaritast.

6 Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérien a dokkoloegységre, mieldtt az akkumulator
lemerllne, nyomja meg a tavvezérlén a dokkolas gombot (abra 24).

A start/stop gomb villogni kezd, és a robotporszivd megkeresi a dokkoloegységet (abra 25).

Megjegyzés: Ha a robotot nem a dokkoloegységrél inditotta, az nem tér oda vissza automatikusan,
ha az akkumulator toltottségi szintje alacsony. Ha az akkumulator még mindig elegend energiaval
rendelkezik, a tavvezeérlé dokkolas gombjat megnyomva visszatéritheti a robotot a
dokkoloegyseégre. Ha az akkumulator teljesen lemerudlt, manualisan kell felhelyeznie a robotot a
dokkoloegységre.
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A dokkoloegység mikodtetése

A dokkoloegységnek két vezérldeleme van, amelyekkel a robotporszivo mukodtethetd.

Inditas az akkumulator teljes feltoltése esetén gomb

Ha a robotporszivo toltése kdzben megnyomija az Inditas az akkumulator teljes feltoltottsége esetén
gombot, a robotporszivo elkezdi a tisztitast, amint az akkumulator teljesen feltoltédott (abra 26).
24h gomb

Ha a dokkoloegységen megnyomia a 24h gombot, a dokkoloegység elkezdi a 24 6ra
visszaszamlalasat a kovetkez6 tisztitasi folyamatig. Ha a visszaszamlalas befejez6dott, a robotporszivo
elkezdi a tisztitast, amig az akkumulator toltottsége alacsony nem lesz, majd automatikusan visszatér
a dokkoloegységre, hogy feltoltddjon (dbra 27).

Takaritasi Uzemmod kivalasztasa

Takaritasi lzemmaod kivalasztasa

Az automatikus takaritasi Uzemmod mellett, a robotporszivo négy onalld takaritasi Gzemmaoddal
rendelkezik, melyek mindegyike a tavvezérldon lévd megfeleld gomb megnyomasaval aktivalhato.

Z mintaju tzemmod

Z mintaju tzemmaodban a robotporszivo Z alaku mozdulatokbol alld hurkokat rajzolva tisztitjia a szoba
nagy teruleteit (dbra 28).

Veéletlenszerld mintaju tzemmaod

Ebben az Uzemmaodban a robotporszivo egyenes és cikkcakk mozdulatokbol (abra 29)allo vegyes
mintat rajzolva tisztitja a szobat.

Falkovet6 izemmod

Ebben az tzemmodban a robotporszivo kdveti a szoba falait, és a falak mentén mozogva tokéletesen
megtisztitia (abra 30)az adott terlletet.

Spiral mintabél allé izemmaéd

Ebben az tzemmodban a robotporszivo véletlenszerli mozgast végez egy kisebb terlleten, igy
alaposan (dbra 31) megtisztitja azt.

Megjegyzés: A kézzel kivalasztott Uzemmodok csak néhany percig maradnak aktivak. Ezt kovetden a
robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Gzemmodhoz.

Kézi vezérlés
1 A taviranyito start/stop gombia felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan talalhato nyilgombok
segitségével iranyithatja a robotporszivd mozgasat a szobaban. (dbra 32)

Megjegyzés: Legyen 6vatos, amikor a robotporszivot kézzel mikodteti magassagkulonbség vagy
lepcsd kozelében.

Megjegyzés: A porszivozas csak a robotporszivo elére tortend haladasa kdzben tortenik, illetve az
oldalso kefék is csak ekkor mUkodnek. A balra, jobbra és hatra gombok csak a robotporszivo
iranyitasara szolgalnak.



44 Magyar

A takaritasi id6 gombjanak hasznalata

Nyomja meg a takaritasi idé gombot a tavvezérlén, hogy a robotporszivo 35 percig takaritson. Ha a
robotporszivo befejezte a takaritast, visszatér a dokkoloegységre, hogy feltoltddjon (abra 33).

A bekapcsoloégomb hasznalata

A bekapcsologomb ,off” (kikapcsolt) helyzetbe allitasa meélyalvd Gzemmodba helyezi a

robotporszivot. Ebben az allapotban a robotporszivo nem reagal.

- Hatolteni szeretné a robotporszivot, akkor ,on” (bekapcsolt) helyzetbe kell nyomnia
bekapcsologombot.

- Haarobotporszivd mélyalvo Gzemmaodba lépett a hasznalat soran, akkor ugy hozhatja ujra
mUkodésbe, hogy a bekapcsologombot atallitjia ,on” (bekapcsolt) allasba, és feltolti a
robotporszivot. Néhany masodperc mulva a robotporszivo Ujra reagalni fog.

- Ha egy honapig vagy még tovabb nem fogja hasznalni a robotporszivot, akkor az akkumulator
védelme és az energiatakarékossag érdekében allitsa ,off” (kikapcsolt) helyzetbe a
bekapcsologombot, és hlzza ki a dokkoloegyseg vagy az adapter csatlakozojat.

Jelzéfények jelei és jelentésiik

A robot kijelzoje két jelzédfényt tartalmaz: a figyelmeztetd jelzédfényt és a portartaly-telitettség jelzdt. A
start/stop gomb fényjelzéseket ad. Az aldbbi tablazat magyarazza a jelzések jelentését.

Jelzés Jelentés

A start/stop gomb folyamatosan vilagit. A robotporszivo készen all a takaritasra.

A start/stop gomb lassan villog. A robotporszivo toltése folyamatban van.
A start/stop gomb gyorsan villog. A robotporszivo keresi a dokkoloegységet.

A robotporszivo akkumulatoranak toltése

alacsony.
A portartaly-telitettség jelzé vilagit. Megtelt a portartaly.
A figyelmeztetd jelzéfény vilagit. A robotot felemelte, mikdzben az takaritott.

A robotporszivo Utkdzdje beszorult.

A kerék vagy az oldalso kefe beszorult.

A felso fedél nincs a helyén vagy nincs
megfelelden lezarva.

A robotporszivo nem taldlja a dokkoldegységet.

Valasz tapssal

Ez az Uzemmod akkor lép mUkddésbe, amikor a robotporszivo alvo Uzemmaodba lép a kdvetkezd
helyzetekben:

- amikor egy hiba miatt abbahagyja a takaritast

- amikor rovid takaritasi idot programozott be

- amikor 20 perc alatt nem talalta meg a dokkoldegységet

Ha nem latja a robotporszivot, akkor Ugy talalhatjia meg, hogy egyet tapsol a kezével. A robotporszivo
ekkor hangjelzéssel és a kijelzdn az 6sszes ikon vilagitasaval valaszol.
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Tisztitas és karbantartas

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly-telitettség jelzd folyamatosan vilagit.

1
2

Vegye le a boritast (abra 34).

Huzza fel a portartaly fedelének fogantyuijat, és emelje ki a portartalyt a tartojabol (abra 35).
Megjegyzés: Amikor eltavolitjia vagy visszahelyezi a portartalyt, Ugyeljen arra, hogy ne sértse meg a
motor ventilatoranak lapatjait.

Ovatosan emelje fel a portartaly fedelét (1), és vegye ki a szUrét (2) (dbra 36).

A szemetes folott razva Uritse ki a portartalyt. Tisztitsa meg a szUrét és a portartdly belsejét egy

ronggyal vagy egy puha sortéjl fogkefével. Tisztitsa meg a portartaly (abra 37) aljan talalhato
szivonyilast is.

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt vagy a szlirét vizzel vagy mosogatégépben.

Helyezze vissza a szUrét a portartalyba (1). Tegye ra a fedelet a portartalyra (2) (abra 38).
Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és tegye vissza a fels6 fedelet a robotporszivora
(abra 39).

Figyelem! Mindig gy6z6djon meg roéla, hogy a szlir6 a portartalyban van. Ha a robotot ugy
hasznalja, hogy a portartalyban nincs sziir6, a motor karosodhat.

A robotporszivo tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa meg a mélységérzékeldket,
a kerekeket, az oldalso keféket és a szivonyilast.

1
2

8
9

Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima feluletre.
Egy puha sortéjl kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szészt a mélységérzékeldkrol. (abra
40)

Megjegyzés: Fontos, hogy a meélysegeérzéekeldket rendszeresen tisztitsa. Ha az érzekeldk
szennyezettek, a robotporszivo nem megfeleléen észleli magassagkulonbségeket.

Egy puha sortéjl kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a sz6szt a az elsé kerékrol és az
oldalso kerekekrol (abra 41).

Az oldalso kefék tisztitasahoz fogja meg azok sortéit, és huzza le a keféket a tengelyekrol (abra 42).
Egy puha kefével (pl. fogkefével) vagy ruhaval) (abra 43) tavolitsa el a szo6szdket, hajszalakat és
cérnaszalakat a tengelyrél és az oldalkeférdl kefe (pl. fogkefe) vagy ruha (abra 43).

Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbodl és a robotporszivo aljabol nem allnak-e ki éles targyak,
amelyek megsérthetik a padlot.

Miutan az oldalso keféket eltavolitotta tengelyUkrél, nyissa szét a TriActive XL szivonyilas pattinto
csatlakozoit: ehhez helyezze uijjait a nyilakkal jelolt helyre, majd hizza le a TriActive szivofejet a
robotporszivorol (abra 44).

Tisztitsa meg a szivonyilast egy puha kefe (pl. egy fogkefe) (abra 45) segitségével.

Tavolitsa el a lerakodott szennyezddést a TriActive szivofejbdl (abra 46).

10 lllessze be a TriActive szivofej kampoit a robotporszivo (abra 47) aljan talalhato lyukakba. Nyomja

vissza a TriActive szivofejet normal helyzetbe. Gy$zddjdon meg rola, hogy a szivofej par
milliméterrel felfelé és lefelé egyarant elmozdithato.
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Csere

Tartozékok rendelése

Tartozékok és potalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a www.shop.philips.com/service
weboldalra vagy forduljon Philips markakereskeddjéhez. Fordulhat az orszagaban mUkodd Philips
vevoszolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtaldlja a vilagszerte érvényes garancialevélen).

A szUré cseréje

Cserélje ki a szUrét, ha az nagyon piszkos vagy sertlt. Uj szUrét a CP0108 rendelési szam alatt
rendelhet. A szUr6 portartalybol valo kivételével, illetve visszahelyezésével kapcsolatos tovabbi
informaciokat lasd a , Tisztitas és karbantartas” cimu fejezet ,A portartaly Uritése és tisztitasa” c.
részében.

Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmények biztositasa érdekében bizonyos idd utan cserélje ki az oldalsd
keféket.

Megjegyzés: Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sértlésre utalo jeleket tapasztal.
Javasoljuk tovabba, hogy mindkét oldalso kefét egyszerre cserélje ki. Tartalék oldalso keféket
keszletkent rendelhet az FC8013 rendelési szammal.

1 Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és hlizza le a keféket a
tengelyukrol (abra 42).
2 Nyomija az Uj oldalso keféket a tengelyekre (abra 9).

Az akkumulator cseréje

Az akkumulatort csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye be a robotot egy hivatalos
Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort kicserelik, ha azt mar nem lehet ujra feltolteni vagy
gyorsan lemerUl. Az orszagaban mukodd Philips vevdszolgalat elérhetdségi adatait a vilagszerte
érvényes garancialevélen talalhatja meg.

A tavvezérlé elemének cseréje

A tavvezérld egy CR2025 tipusu gombelemmel mukodik. Cserélje ki az elemet, ha a robotporszivd mar

nem valaszol, amikor megnyomija a tavvezérld gombjait.

1 Tartsa a tavvezérlot fejjel lefelé. Nyomja meg az elemtartd kioldd gombijat, és ugyanakkor
csusztassa ki az elemtartot a tavvezerlébol (abra 48).

2 Vegye ki a lemerUlt elemet az elemtartobol, és helyezze be az Uj elemet. Ezutan csusztassa vissza
az elemtartot a tavvezérlébe (abra 49).

Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha leselejtezi a késziiléket. Az
akkumulator eltavolitasa el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kovesse az alabbi utasitasokat. Az akkumulator eltavolitasahoz a
robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is. A legkdzelebbi szakszerviz cimét a Philips
vevdszolgalatatol tudhatja meg.
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1 Arobotporszivot inditsa el valahonnan a szobabdl, ne a dokkoloegysegrél.

2 Hagyja a robotot addig mUkddni, amig az akkumulator teljesen le nem merul, hogy az akkumulator
teljesen lemeruljon, mieldtt kivenné és kidobna.

3 Csavarhuzoval lazitsa ki az akkumulatortarto rekesz fedelének csavarjait, majd vegye le a fedelet

(abra 50).

4 Emelje ki az akkumulatort, majd csatlakoztassa le (abra 51).
5 Vigye a robotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus hulladékok gyUijtését

vegzd hulladékudvarba.

Hibaelharitas
Ez a fejezet 6sszefoglalja a készUlékkel kapcsolatban leggyakrabban felmeruld problémakat. Ha a

hibat az alabbi utmutatoé segitségével nem tudja elharitani, latogasson el a www.philips.com/support
weboldalra a gyakran felmeruld kérdések listajaert, vagy forduljon az orszagaban illetékes

Ugyfeélszolgalathoz.

Hibaelharitas

Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo a
start/stop gomb
megnyomasat kévetden
nem kezdi el a tisztitast.

LemerUlt az akkumulator.

Toltse fel az akkumulatort (lasd az
LElokészités a hasznalatra” cimU
fejezetet).

A kisméretl csatlakozodugo
meég mindig be van dugva a
robotporszivd
csatlakozoaljzataba.

A robot elektromos halozatrol nem
mukodik, csak a sajat akkumulatorarol.
Ezért hasznalat elétt mindig valassza le
az adaptert a robotporszivorol és a
halozatrol.

A bekapcsologombot nem
allitotta ,on” (bekapcsolt)
helyzetbe.

Nyomija a bekapcsoléogombot ,on”
(bekapcsolt) helyzetbe. Helyezze a
robotot a haldzatra kapcsolt
dokkoloegységre, vagy csatlakoztassa
az adapter kisebb csatlakozojat. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést
ad, a kijelz6 pedig elkezd vilagitani.

A robotporszivdo nem
reagal, amikor
megnyomom az egyik
gombot.

Kikapcsolta a be/kikapcsolo
gombot (,off” helyzet).

Nyomija a bekapcsoldogombot ,on”
(bekapcsolt) helyzetbe. Helyezze a
robotot a haldzatra kapcsolt
dokkoloegységre, vagy csatlakoztassa
az adapter kisebb csatlakozojat. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést
ad, a kijelzd pedig elkezd vilagitani.

A robotporszivo nem talalta
meg a dokkoldegységet, és
lemerdlt az akkumulatora.

Helyezze a robotot a haldzatra kapcsolt
dokkoloegységre, vagy csatlakoztassa
az adapter kisebb csatlakozojat. Néhany
masodperc mulva a robot hangjelzést
ad, a kijelzd pedig elkezd vilagitani.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A figyelmeztetd jelzofény
gyorsan villog.

Az egyik vagy mindkét kerék
beszorult.

A bekapcsologombot allitsa , off”
(kikapcsolt) helyzetbe. Tavolitsa el a
kereék felflggesztésére tapadt szoszt,
hajat, cérnat vagy vezetéket.

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket (lasd a
,Tisztitas és karbantartas” cimU
fejezetet).

A felso fedél nincs a helyén
vagy nincs megfelelden
lezarva.

Ha a fels6 fedél nincs a helyén vagy
nincs megfelelden lezarva, a
robotporszivd nem mukddik. Helyezze
megfelelden a felsd fedelet a
robotporszivora.

Az Utkdz6 beszorult.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Emelje fel Ugy a robotot, hogy az
Utkdzdje szabadda valjon. Helyezze a
robotot megfeleld tavolsagra az
akadalytol, és nyomja meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa
a takaritast.

A robotot felemelte, mikdzben
az takaritott.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Helyezze a robotot a padlora. Ezt
kdvetden nyomija meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa
a takaritast.

A robotporszivd nem
tisztit megfelelden.

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe sortéi gorbultek vagy
hajlottak.

Egy kis id6re aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a sorték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd a ,Csere” cimU
fejezetet).

A portartalyban lévé szlrd
szennyezett.

Tisztitsa meg a portartalyban lévé szlrot
egy ruhaval vagy egy puha sortéju
fogkefével. A szUrét és a portartalyt
alacsony szivoerédvel mikoddtetett
porszivoval is megtisztithatja.

Ha a kefével vagy a porszivoval nem
sikerll megtisztitania a szUr6t, cserélje ki
a szUrét egy Ujra. Azt javasoljuk, hogy
legalabb évente egyszer cserélje ki a
szUrot.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltomodott.

Tisztitsa ki a szivonyilast (lasd a , Tisztitas
es karbantartas” cimu fejezetet).

Az els6 kerek a ratapadt haj es
egyeb szennyezddeés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az elsé kereket (lasd a
JTisztitas és karbantartas” cimU
fejezetet).
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Lehetséges ok
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Megoldas

A robotporszivd nagyon sotét
vagy fényes feluletet tisztit,
ami elinditjia a
melységérzékeldket. Ennek
kovetkeztében a robotporszivd
szokatlan modon mozoghat.

Nyomija meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlo vildgosabb
szinll részére. Ha a probléma itt is
fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra
vagy forduljon az orszagaban mikodod
Philips ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erdsen
visszatUkrozi a napfényt. Ez
elinditja a mélységérzékeldket,
aminek kovetkeztében a
robotporszivd szokatlan
modon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe,
hlzza dssze a fuggdnyodket. Erdemes a
takaritast akkorra id6ziteni, amikor a nap
mar keveésbé sut.

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerdl.

Az akkumulator elerte
élettartama végét.

Cseréltesse ki az akkumulatort egy
Philips szakszervizben (lasd a ,Csere”
cimu fejezetet).

A tavvezeérld eleme
nagyon gyorsan lemerul.

Eléfordulhat, hogy nem a
megfeleld tipusu elemet
helyezte be.

A tavvezérld csak CR2025 tipusu
gombelemmel mUkodik. Ha a probléma
tovabbra is fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra,
vagy forduljon az orszagaban mikodod
Philips ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo korkoros
mozgassal végzi a
tisztitast.

A robotporszivo spiral mintaju
mozgasbol allé tzemmodban
van.

Ez normalis jelenség. A spiral mintaju
Uzemmod akkor aktivalodik, amikor a
készulék egy erdsen szennyezett
terUletet szeretne megtisztitani a padlon.
Ez az automatikus Gzemmod része.
Korllbelul egy perc elteltével a
robotporszivo visszatér a normal
tisztitasi Uzemmodhoz. A spirdl mintabol
allé tzemmaodot ugy is megszakithatja,
ha egy masik tisztitasi tzemmodot
valaszt ki a taviranyiton.

A robotporszivd nem
taldlja a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegendd hely
ahhoz, hogy a robotporszivd
visszatérjen a
dokkoloegységhez.

Helyezze mashova a dokkoloegységet.
Lasd az ,Elokeészités a hasznalatra”
fejezetben ,A dokkoloegyseg
beszerelése” részt.

A robot még mindig keresi a
dokkoloegységet.

Varjon kérulbelul 20 percet, hogy a
robotporszivo visszatérien a
dokkoloegységre.

A robotporszivot nem a
dokkoloegyseégrél inditotta el.

Ha azt szeretné, hogy a robotporszivo
tisztitas utan a dokkoloegységre térjen
vissza, a tisztitast a dokkoloegysegrol
kezdije.
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Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikdw produktow Philips! Aby w petni skorzystac z
obstugi $wiadczonej przez firme Philips, nalezy zarejestrowac zakupiony produkt na stronie
www.philips.com/welcome.

OplS ogolny

Gorna pokrywa

Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz
Pokrywa pojemnika na kurz

Filtr

Pojemnik na kurz

Wentylator

Zderzak

Czuijnik stacji dokujacej

Przycisk uruchomienia/zatrzymania (do uruchomienia lub zatrzymania odkurzacza
automatycznego).

10 Wyswietlacz

11 Przetgcznik zasilania (do wigczania i wytgczania odkurzacza automatycznego)
12 Nasadka TriActive XL

13 Kotko przednie

14 Watki bocznych szczotek

15 Czujniki spadku poziomu powierzchni
16 Komora baterii

17 Kotka

18 Otwor ssacy

19 Szczotki boczne

20 Komora baterii

21 Pilot zdalnego sterowania

22 Mata wtyczka

23 Zasilacz

24 Stacja dokujaca

OoOoO~NOOUTA~WN —

Wyswietlacz i pilot zdalnego sterowania

Wyswietlacz (rys. 2):

1 Wskaznik ostrzezenia

2 Wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz
Pilot zdalnego sterowania:

1 Przyciski nawigacyjne i wtacznik/wytacznik
2 Przycisk dokowania

3 Przycisk czasu czyszczenia

4 Przyciski trybu czyszczenia

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiajg, ze doskonale nadaje sie do
czyszczenia podtog w domu.

Polski
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Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegolnie do czyszczenia twardych powierzchni, na
przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych badz z linoleum. Mogg wystgpi¢ problemy podczas
czyszczenia miekkich powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy pierwszym uzyciu nalezy
pozostac w jego poblizu, aby sie przekonac, czy poradzi sobie z tego rodzaju podtogg. Odkurzacz
automatyczny wymaga tez nadzoru, gdy jest uzywany na bardzo ciemnych lub ISnigcych twardych
podtogach.

W jaki sposéb odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 2-stopniowy system czyszczenia, ktory skutecznie

odkurza podtogi.

- Dwie boczne szczotki wspomagajg odkurzanie w rogach i wzdtuz scian. Utatwiajg rowniez zbieranie
brudu z podtogi i przesuwanie go w strone otworu ssgcego (rys. 3).

- Sita ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go przez otwor ssacy do
pojemnika na kurz (rys. 4).

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny stosuje sekwencje schematow
odkurzania w celu optymalnego wyczyszczenia wszystkich obszarow pomieszczenia. Uzywane
schematy odkurzania to:

1 Schemat (rys. 5) litery Z lub zygzak

2 Schemat (rys. 6) losowy

3 Schemat (rys. 7) podazania wzdtuz scian

4 Schemat (rys. 8) odkurzania punktowego

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny uzywa tych schematow w statej
kolejnosci: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz scian i punktowy.

Gdy odkurzacz automatyczny zakonczy te sekwencje schematoéw, zaczyna ponownie poruszac sie
wedtug schematu litery Z. Odkurzacz automatyczny bedzie powtarzac te sekwencje schematow
odkurzania pomieszczenia do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania lub do recznego
wytgczenia.

Uwaga: Mozna rowniez wybrac kazdy tryb oddzielnie, naciskajgc odpowiedni przycisk na pilocie
zdalnego sterowania. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale ,Korzystanie z odkurzacza
automatycznego” w czesci , Tryby czyszczenia”.

W jaki sposéb odkurzacz automatyczny unika réznic
wysokosci?
Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w trzy umieszczone na spodzie czujniki spadku poziomu

powierzchni. Wykorzystuje je do wykrywania roznic wysokosci, np. schodow.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza krawedz roznicy
wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu powierzchni znajduje sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektorych przypadkach czujniki spadku moga nie wykry¢ na czas schodow lub
innych roznic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie monitorowa¢ odkurzacz automatyczny przy
pierwszym uzyciu oraz gdy dziata w poblizu schodéw lub innych miejsc, w ktorych wystepuja
réznice wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu zagwarantowania
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poprawnego wykrywania réznic wysokosci (instrukcje zawiera rozdziat ,,Czyszczenie i
konserwacja”).

Przed pierwszym uzyciem

Montaz szczotek bocznych

1 Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na stole lub na
podtodze.

2 Wocisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza automatycznego (rys. 9).

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je na watek w taki sposob,
aby stychac byto, ze zatrzasnetly sie w odpowiedniej pozydji (bedzie stychac ,klikniecie”).

Wyjmowanie metki zabezpieczajgcej z pilota zdalnego sterowania
Pilota zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki. Pod baterig znajduje sie
metka zabezpieczajaca, ktdra przed uzyciem nalezy usunac.
1 Wyjmij metke zabezpieczajaca z komory baterii pilota zdalnego sterowania (rys. 10).
Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1 Wtdz matg wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujgcej (1) i podtacz zasilacz do gniazdka
elektrycznego (2) (rys. 11).

2 Umiesc stacje dokujaca na poziomej, rownej powierzchni pod sciana.
Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci 80 cm przed stacjg
dokujaca (rys. 12), 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej stronie.

Wazna uwaga: tryb gtebokiego uspienia

Resetowanie odkurzacza automatycznego pozostajgcego w trybie gltebokiego uspienia (odkurzacz nie
reaguje):

- Ustaw wytacznik w pozycji witaczenia (rys. 13).

- Dotaduj odkurzacz. Po kilku sekundach odkurzacz zacznie ponownie reagowac.

Uwaga: Odkurzacz automatyczny przechodzi w stan gtebokiego uspienia po kazdym ustawieniu
przetacznika zasilania w pozycji wytgczenia i po roztadowaniu akumulatora. Akumulator moze na
przyktad sie roztadowac, jesli odkurzacz automatyczny nie moze znalez¢ stacji dokujacej.

Ladowanie

Przed pierwszym uzyciem urzgdzenia i wtedy, gdy akumulator odkurzacza automatycznego sie
roztaduje, czas tadowania wynosi 4 godziny.

Odkurzacz automatyczny moze byc¢ tadowany na dwa sposoby:

- Zaposrednictwem stacji dokujacej — recznie lub automatycznie podczas uzytkowania

- Przez podtgczenie bezposrednio do sieci elektrycznej.
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Uwaga: Gdy akumulator jest w petni natadowany, odkurzacz automatyczny moze pracowac nawet
przez 100 minut.

tadowanie za posrednictwem stacji dokujacej

1 Ustaw wytacznik w pozycji wigczenia (rys. 13).

2 Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w stacji (rys. 14) dokujgcej podtgczonej do sieci elektrycznej.

3 Przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie wolno migac (rys. 15).

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob
ciagty (rys. 16).

tadowanie automatyczne podczas uzytkowania

1 Gdy odkurzacz automatyczny skonczy odkurzac lub gdy poziom natadowania akumulatora
spadnie do 15%, odkurzacz automatycznie szuka stacji dokujacej, by natadowac akumulator. Gdy
odkurzacz automatyczny szuka stacji dokujgcej, przycisk wigczenia/wytaczenia szybko miga (rys.
17).

2 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk uruchomienia/zatrzymania $wieci w sposob
ciagty.

Uwaga: Odkurzacz automatyczny automatycznie szuka stacji dokujgcej tylko wtedy, gdy rozpoczat
odkurzanie, bedac na stacji dokujacej.

tadowanie bezposrednio z sieci elektrycznej

1 Nacisnij przetgcznik zasilania, aby wtaczy¢ odkurzacz automatyczny.

2 Witoz matg wtyczke zasilacza do gniazda na odkurzaczu automatycznym (1). Podtacz zasilacz do
gniazdka elektrycznego (2) (rys. 18).

3 Gdy odkurzacz automatyczny zostanie poprawnie podtgczony do sieci elektrycznej, przycisk
witaczenia/wytaczenia zacznie migac bardzo wolno. To oznacza, ze trwa tadowanie odkurzacza
automatycznego.

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob

ciagty.

Przygotowanie pomieszczenia do odkurzania

Przed rozpoczeciem odkurzania za pomocg odkurzacza automatycznego nalezy usungc z podtogi
(rys. 19) wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty.

Nalezy tez usungc kable, przewody i sznury.

Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Uruchamianie i zatrzymywanie

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania.
- Mozna nacisngc przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym (rys. 20).
- Mozna réwniez nacisnac¢ przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie zdalnego sterowania

(rys. 21).

2 Przycisk uruchomienia/zatrzymania $wieci sie caty czas, a odkurzacz automatyczny rozpoczyna
odkurzanie (rys. 22).

3 Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az akumulator bedzie bliski
roztadowania. W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz powtarza sekwencje schematow
odkurzania: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz scian i punktowy (rys. 23).
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Uwaga: Aby wybrac¢ konkretny schemat, nacisnij jeden z przyciskow trybu na pilocie zdalnego
sterowania. Wiecej szczegodtowych informacji mozna znalez¢ w sekcji ,\Wybor trybu czyszczenia”.

4 Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie migac, a
odkurzacz zacznie szukac stacji dokujgcej w celu natadowania (rys. 17).

5 Mozna rowniez nacisngc przycisk uruchomienia/zatrzymania aby wstrzymac/przerwac odkurzanie.
Jesli ponownie nacisniesz przycisk uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajgcym stopniu, odkurzacz bedzie kontynuowat odkurzanie w trybie automatycznego
czyszczenia.

6 Aby odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujgcej, zanim akumulator bedzie bliski
roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 24).

Przycisk wigczenia/wytgczenia zacznie migac, a odkurzacz automatyczny zacznie szukac stacji
dokuijgcej (rys. 25).

Uwaga: Jesli odkurzacz automatyczny nie rozpoczat odkurzania, bedac na stacji dokujgcej, nie
bedzie automatycznie jej szukac, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania. Jesli akumulator
bedzie zawierac wystarczajaca ilosc¢ energii, mozna nacisnac przycisk dokowania na pilocie
zdalnego sterowania, aby spowodowac, by odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujacej.
Jesli akumulator jest catkowicie roztadowany, nalezy recznie umiesci¢ odkurzacz automatyczny na
stacji dokujacej.

Obstuga stacji dokujacej
Stacja dokujgca zawiera dwa przyciski, za pomocg ktorych mozna sterowac¢ odkurzaczem
automatycznym.

Przycisk akumulator natadowany i uruchom

W przypadku nacisniecia przycisku akumulator natadowany i uruchom na stacji dokujgcej, gdy trwa
tadowanie odkurzacza automatycznego, urzadzenie rozpocznie odkurzanie zaraz po petnym (rys. 26)
natadowaniu akumulatora.

Przycisk 24h

W przypadku nacisniecia przycisku 24h na stacji dokujgcej, stacja tadujgca zacznie odliczac 24
godziny do rozpoczecia nastepnego odkurzania. Gdy odliczanie zakonczy sie, odkurzacz
automatyczny zacznie odkurzanie i bedzie dziata¢ do czasu, gdy akumulator bedzie bliski
roztadowania, po czym automatycznie wroci do stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 27).

Wybor trybu czyszczenia

Wybor trybu czyszczenia

Oprocz automatycznego trybu czyszczenia odkurzacz automatyczny ma cztery osobne tryby
czyszczenia, ktore mozna wiaczy¢, naciskajac odpowiednie przyciski na pilocie zdalnego sterowania.
Tryb litery Z

W trybie litery Z odkurzacz automatyczny czysci podtoge, wykonujac na niej petle w ksztatcie litery Z,
aby odkurzy¢ duze powierzchnie (rys. 28).

Tryb losowy

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujac na przemian na podtodze
ruchy po linii prostej i po skosie (rys. 29).
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Tryb podazania wzdtuz scian
W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie
odkurzyc (rys. 30) podtoge pod scianami.

Tryb punktowy

W tym trybie odkurzacz porusza sie losowo po niewielkim obszarze w celu doktadnego (rys. 31)
wyczyszczenia go.

Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostajg aktywne zaledwie przez kilka minut. Gdy ten
czas uptynie, odkurzacz przetacza sie do trybu automatycznego.

Obstuga reczna

1 Za pomoca przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania, umieszczonych nad i pod
przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po jego lewej i prawej stronie, mozna sterowac
odkurzaczem automatycznym poruszajgcym sie po pomieszczeniu (rys. 32).

Uwaga: Zachowaj ostroznosc¢ podczas recznego sterowania odkurzaczem automatycznym, gdy
znajduje sie w poblizu schodow lub miejsca, w ktorym wystepuje réznica wysokosci.

Uwaga: Funkcja odkurzania oraz szczotki boczne dziatajg tylko podczas ruchu odkurzacza do
przodu. Przyciski w lewo, prawo i do tytu stuzg wytgcznie do manewrowania odkurzaczem
automatycznym.

Korzystanie z przycisku czasu czyszczenia

Nacisnij przycisk czasu czyszczenia na pilocie zdalnego sterowania, aby odkurzac przez 35 minut. Gdy
uptynie czas czyszczenia, odkurzacz powroci do stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 33).

Uzywanie przetacznika zasilania

Ustawienie przetgcznika zasilania w pozycji wytgczenia przetgcza odkurzacz automatyczny do trybu

gtebokiego uspienia. W tym trybie odkurzacz automatyczny przestaje reagowac.

- Jesli chcesz dotadowac odkurzacz automatyczny, musisz nacisnac przetacznik zasilania do pozycji
wiaczenia.

- Jesli odkurzacz przejdzie w stan gtebokiego uspienia w czasie pracy, mozna uaktywni¢ go
ponownie, ustawiajgc przetgcznik zasilania w pozycji witgczenia i dotadowujgc odkurzacz. Po kilku
sekundach odkurzacz zacznie ponownie reagowac

- Jesli odkurzacz automatyczny nie bedzie uzywany przez miesiac lub dtuzej, nalezy nacisnac
przetacznik zasilania do pozycji wytaczenia i odtgczy¢ stacje dokujgca lub adapter, aby chroni¢
akumulator i oszczedzac energie.

Sygnaty i ich znaczenie

Wyswietlacz odkurzacza automatycznego ma dwa wskazniki: wskaznik ostrzezenia i wskaznik
zapetnienia pojemnika na kurz. Przycisk uruchamiania/zatrzymania wysyta sygnaty swietlne. W
ponizszej tabeli objasniono znaczenie sygnatow.

Sygnat Znaczenie
Przycisk uruchomienia/zatrzymania swieci w Odkurzacz automatyczny jest gotowy do
Sposob ciggty. odkurzania.

Przycisk uruchomienia/zatrzymania miga wolno.  Trwa tadowanie odkurzacza automatycznego.
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Sygnat Znaczenie

Przycisk uruchomienia/zatrzymania miga szybko. Odkurzacz automatyczny szuka stacji dokujacej.

Akumulator odkurzacza automatycznego jest
bliski roztadowania.

Zapala sie wskaznik zapetnienia pojemnika na Pojemnik na kurz jest petny.
kurz.
Zapala sie wskaznik ostrzezenia. Odkurzacz automatyczny zostat podniesiony

podczas odkurzania.

Zderzak odkurzacza automatycznego jest
zablokowany.

Kotko lub szczotka boczna jest zablokowana.

Brak gornej pokrywy lub pokrywa nie jest
prawidtowo zatozona.

Odkurzacz automatyczny nie mozesz znalez¢
stacji dokujgcej.

Reakcja na klasniecie

Reakcja na klasniecie jest wtaczana, jesli odkurzacz przechodzi w tryb uspienia w nastepujgcych
sytuacjach:

- PO przerwaniu czyszczenia z powodu btedu

- jesli zaprogramowano krotki czas czyszczenia

- jesli w ciggu 20 minut nie znajdzie stacji dokujacej

Jesli nie widac¢ odkurzacza automatycznego, mozna go zlokalizowac za pomocga jednego klasniecia.
Odkurzacz zareaguje dzwiekiem i zaswieceniem wszystkich ikon na wyswietlaczu.

Czyszczenie i konserwacja

Oproéznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Nalezy oprozniac i czyscic pojemnik na kurz, gdy wskaznik zapetnienia pojemnika na kurz swieci sie w
sposob ciggty.

1 Zdejmij pokrywe (rys. 34).

2 Pociagnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na kurz z komory (rys. 35).

Uwaga: Podczas wyjmowania i ponownego wktadania pojemnika na kurz uwazaj, aby nie
uszkodzi¢ topatek wentylatora silnika.

3 Ostroznie podnies pokrywe pojemnika na kurz (1) i wyjmij filtr (2) (rys. 36).

4 Oproznij pojemnik na kurz, potrzasajac nim nad koszem na smieci. Wyczysc filtr oraz wnetrze
komory szmatka lub szczoteczkg do zebow o miekkim wtosiu. Wyczysc tez otwor ssgcy na spodzie
pojemnika na kurz (rys. 37).

Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz ani filtra w wodzie ani w zmywarce.

5 Umiesc filtr z powrotem w pojemniku na kurz (1). Nastepnie zatoz pokrywke na pojemnik na kurz (2)
(rys. 38).
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6 Umiesc pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie zat6z gorng pokrywe na odkurzacz
automatyczny (rys. 39).

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie filtr. Uzywanie odkurzacza
automatycznego bez filtra w pojemniku na kurz spowoduje zniszczenie silnika.

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewnic¢ dobre dziatanie odkurzacza, trzeba od czasu do czasu czyscic¢ czujniki spadku poziomu

powierzchni, kotka, szczotki boczne i otwor ssacy.

1 Potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.

2 Zapomocga szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebow) usun brud i kurz z czujnikow
spadku (rys. 40).
Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli czujniki spadku beda
brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykry¢ schodow lub innych réznic wysokosci.

3 Za pomocg szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebow) usun brud i kurz z kotka
przedniego i kotek bocznych (rys. 41).

4 Aby wyczysci¢ szczotki boczne, chwyc je za wtosie i zdejmij z watkow (rys. 42).

5 Za pomoca miekkiej szczotki (np. szczoteczki do zebow) lub szmatki (rys. 43) usun kurz, wtosy i nitki
z watka i szczotki bocznej.szczotka (np. szczotka do zebow) lub szmatka (rys. 43).

6 Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza automatycznego nie znajduijg sie
zadne ostre przedmioty, ktore mogtyby uszkodzi¢ podtoge.

7 Po zdjeciu szczotek bocznych z watkow rozepnij zatrzaski nasadki TriActive XL, wktadajac palce w
miejscach oznaczonych strzatkami i wyciagajac nasadke TriActive XL z odkurzacza (rys. 44).

8 Za pomocga szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebdw) (rys. 45) oczysc otwor ssacy.

9 Usun wszelkie widoczne zabrudzenia z nasadki TriActive (rys. 46).

10 Wsun haczyki zatrzaskow nasadki TriActive w otwory u dotu odkurzacza automatycznego (rys. 47).
Wepchnij nasadke TriActive na miejsce. Sprawdz, czy nasadka moze sie swobodnie poruszac kilka
milimetrow w gore i w dot.

Wymiana

Zamawianie akcesoriow

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupic¢ na stronie www.shop.philips.com/service lub u sprzedawcy
produktow firmy Philips. Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim
kraju (dane kontaktowe znajduja sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymiana filtra

Wymien filtr, jesli ulegt uszkodzeniu lub jest bardzo brudny. Nowy filtr mozna zamowi¢, podajac
numer FC8012. Instrukcje dotyczace wyjmowania filtra i wktadania go do pojemnika na kurz mozna
znalez¢ w czesci ,Oproznianie i czyszczenie pojemnika na kurz” w rozdziale ,Czyszczenie i
konserwacja”.

Wymiana szczotek bocznych

Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymieni¢ szczotki boczne.
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Uwaga: Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub uszkodzenia.
Zalecamy jednoczesng wymiane obu szczotek bocznych. Szczotki boczne mozna zamawiac w
zestawach, podajgc numer FC8013.

1 Aby wymienic szczotki boczne, chwyc¢ je za wtosie i zdejmij z watkow (rys. 42).
2 Wcisnij nowe szczotki boczne na watki (rys. 9).

Wymiana akumulatora

Akumulator moga wymienic jedynie uprawieni inzynierowie serwisu. Jesli akumulator nie daje sie
natadowac albo szybko sie roztadowuje, przekaz odkurzacz automatyczny do autoryzowanego
centrum serwisowego firmy Philips, gdzie akumulator zostanie wymieniony. Informacje na temat
kontaktu z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju mozesz znalez¢ w ulotce
gwarancyjnej.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania

Pilota zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki. Wymien baterie pilota,

gdy odkurzacz automatyczny nie reaguje na naciskanie przyciskow na pilocie.

1 Trzymaj pilot zdalnego sterowania do gory nogami. Nacisnij przycisk zwalniajgcy baterie i w tym
samym czasie wysun uchwyt baterii z pilota zdalnego sterowania (rys. 48).

2 Wyjmij wyczerpana baterie i umies¢ w uchwycie nowa. Wsun uchwyt baterii do pilota zdalnego
sterowania (rys. 49).

Wyjmowanie akumulatora

Ostrzezenie: Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia nalezy wyjac z niego jedynie
akumulator. Usuwajac akumulator, nalezy upewnic sie, ze jest on catkowicie
roztadowany.

Aby wyijac¢ akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz takze oddac¢ odkurzacz

automatyczny do centrum serwisowego firmy Philips i zleci¢ wyjecie akumulatora. Skontaktuj sie z

Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju, aby uzyskac adres najblizszego centrum

Serwisowego.

1 Uruchom odkurzacz, zaczynajgc od dowolnego miejsca w pomieszczeniu, ale nie od stacji
dokujgcej.

2 Pozostaw odkurzacz automatyczny wtaczony az do catkowitego roztadowania akumulatora, aby
miec¢ pewnose, ze akumulator jest catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

3 Odkrec¢ sruby i komory akumulatora i zdejmij pokrywke (rys. 50).

Wyijmij akumulator i roztgcz go (rys. 51).

5 Zanies odkurzacz i akumulator do punktu zbiorki Smieci elektrycznych i elektronicznych.

E

Rozwigzywanie probleméw

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktorymi mozna sie zetkng¢, korzystajac z
urzadzenia. Jesli ponizsze wskazowki okazg sie niewystarczajgce do rozwigzania problemu, odwiedz
strone www.philips.com/support, na ktorej znajduije sie lista czesto zadawanych pytan, lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna
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Rozwigzanie

Odkurzacz automatyczny
nie rozpoczyna
odkurzania, gdy
naciskam przycisk
uruchomienia/zatrzyma-
nia.

Akumulator jest roztadowany.

Nataduj akumulator (patrz rozdziat
,Przygotowanie do uzycia”).

Mata wtyczka nadal znajduje
sie w gniezdzie odkurzacza
automatycznego.

Odkurzacz automatyczny nie dziata, gdy
jest podtgczony do gniazda
zasilajgcego. Odkurzacz automatyczny
dziata wytacznie, gdy jest zasilany z
akumulatora. Dlatego przed uzyciem
zawsze odtacz zasilacz od odkurzacza i
od sieci elektrycznej.

Przetgcznik zasilania nie
znajduje sie w pozydji
Jwigczenia” (1).

Nacisnij przetgcznik do pozydji
wiaczenia. Umiesc¢ odkurzacz na
podigczonej do zasilania stacji dokujgcej
lub podtacz mata wtyczke adaptera. Po
kilku sekundach odkurza wygeneruje
dzwiek, a wyswietlacz zaswieci sie.

Odkurzacz automatyczny
nie reaguje, gdy
naciskam jeden z
przyciskow.

Wytacznik zostat ustawiony w
pozydji wytaczenia.

Nacisnij przetgcznik do pozydji
wiaczenia. Umiesc¢ odkurzacz na
podigczonej do zasilania stacji dokujgcej
lub podtacz mata wtyczke adaptera. Po
kilku sekundach odkurza wygeneruje
dzwiek, a wyswietlacz zaswiedi sie.

Odkurzacz automatyczny nie
moze znalez¢ stacji dokujacej,
a akumulator wyczerpat sie.

Umiesc odkurzacz na podtaczonej do
zasilania stacji dokujacej lub podtacz
mata wtyczke adaptera. Po kilku
sekundach odkurza wygeneruje dzwiek,
a wyswietlacz zaswieci sie.

Wskaznik ostrzezenia
miga szybko.

Jedno lub oba kotka sg
zablokowane.

Ustaw przetgcznik zasilania w pozycji
wyltgczenia. Usun kurz, wiosy, nitki lub
przewod, ktory zakrecit sie wokot
zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki
boczne sg zablokowane.

Wyczys¢ szczotki boczne (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Brak gornej pokrywy lub
pokrywa nie jest prawidtowo
zatozona.

Gdy brak gornej pokrywy lub pokrywa
nie jest prawidtowo zatozona, odkurzacz
nie bedzie dziata¢. Umies¢ prawidtowo
g6rng pokrywe na odkurzaczu.
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwiazanie

Zderzak jest zablokowany.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Unies
odkurzacz automatyczny, aby uwolnic
zderzak. Odsun odkurzacz
automatyczny od przeszkody i nacisnij
przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowi¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
zostat podniesiony podczas
odkurzania.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Umiesc
odkurzacz na podtodze. Nastepnie
przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowi¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wtosie jednej lub obu szczotek
bocznych jest krzywe lub
zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduje to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witokien, wymien szczotki boczne (patrz
rozdziat ,Wymiana”).

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Wyczys¢ filtr w pojemniku na kurz za
pomocg szmatki lub szczoteczki do
zebow o miekkim witosiu. Filtr i pojemnik
na kurz mozna tez oczysci¢ zwyktym
odkurzaczem, stosujac niska site ssaca.

Jedli filtra nie da sie wyczyscic za
pomocg szczotki lub odkurzacza,
wymien filtr na nowy. Zalecamy
wymiane filtra przynajmniej raz w roku.

Otwor ssacy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczys¢ otwor ssacy (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Kotko przednie jest
zablokowane przez wtosy lub
inne zabrudzenia.

Wyczys¢ kotko przednie (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemnag lub
[Snigca powierzchnie, co
powoduije aktywacje czujnikow
spadku poziomu powierzchni.
Z tego powodu odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz na jasniejszy
fragment podtogi. Jesli problem dalej
bedzie wystepowac na jasniejszym
fragmencie podtogi, odwiedz strone
internetowa www.philips.com/support
lub skontaktuj sie z Centrum Obstugi
Klienta w swoim kraju.
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Prawdopodobna
przyczyna
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Rozwiazanie

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktora mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuije to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby Swiatto stoneczne
nie wpadato do pomieszczenia. Mozesz
takze rozpoczac¢ odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.

Nie mozna juz
natadowac¢ akumulatora
lub akumulator bardzo
szybko sie roztadowuije.

Okres eksploatacji
akumulatora dobiegt konca.

Zle¢ wymiane akumulatora centrum
serwisowemu firmy Philips (patrz
rozdziat ,Wymiana”).

Bateria w pilocie
zdalnego sterowania
zbyt szybko sie
roztadowuje.

By¢ moze nie wtozono baterii
odpowiedniego typu.

Do zasilania pilota zdalnego sterowania
potrzebna jest bateria CR2025 w
ksztatcie pastylki. Jesli problem sie
utrzymuije, przejdz do strony
internetowej www philips.com/support
lub skontaktuj sie z Centrum Obstugi
Klienta w swoim kraju.

Odkurzacz automatyczny
porusza sie po okregach.

Odkurzacz automatyczny jest
w trybie czyszczenia
punktowego.

Jest to zjawisko normalne. Tryb
czyszczenia punktowego moze zostac
uaktywniony, gdy zostanie wykryta
mocno zabrudzona podtoga. Jest to
takze czes¢ automatycznego trybu
czyszczenia. Po okoto minucie
odkurzacz zaczyna dziata¢ wedtug
normalnego schematu czyszczenia.
Mozesz przerwac tryb czyszczenia
punktowego, wybierajgc inny tryb za
pomoca pilota zdalnego sterowania.

Odkurzacz automatyczny
nie mozesz znalez¢ stacji
dokujacej.

W pomieszczeniu nie ma dosc¢
miejsca, aby odkurzacz mogt
dojechac¢ do stacji dokujacej.

Sprobuj ustawic stacje dokujacg w
innym miejscu. Patrz czesc ,Instalacja
stacji dokujgcej” w rozdziale
,Przygotowanie do uzycia”.

Odkurzacz caty czas aktywnie
poszukuje stacji dokujgcej.

Daj odkurzaczowi jakies 20 minut na
powrot do stacji dokujgce.

Odkurzacz automatyczny nie
zostat uruchomiony, gdy
znajdowat sie na stacji
dokuijacej.

Jesli chcesz, aby odkurzacz
automatycznie powrocit do stadii
dokujgcej po zakonczeniu czyszczenia,
uruchom go, gdy znajduje sie na stacji
dokuijacej.
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Introducere

Felicitari pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin de asistenta oferita de
Philips, inregistrati-va produsul la www.philips.com/welcome.

Descriere generala

OVoOoO~NOYUTA~WN —

17
18
19

Capac superior

Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf

Filtru

Compartiment pentru praf

Ventilator

Amortizor

Senzor statie de andocare

Buton Start/stop (pentru pornirea si oprirea robotului)
Afisaj

Comutator alimentare (pentru pornirea si oprirea robotului)
Cap de aspirare TriActive XL

Roata frontala

Axe perii laterale

Senzori de deplasare

Compartiment pentru baterii

Roti

Orificiu de aspirare

Perii laterale

20 Suport pentru baterie

21

Telecomanda

22 Conector mic
23 Adaptor
24 Statie de andocare

Afisaj si telecomanda

Afisaj (Fig. 2):

1
2

Indicator de avertizare
Indicator container pentru praf plin

Telecomanda:

1

2
3
4

Butoane de navigare si start/stop
Buton de andocare

Buton pentru timpul de curatare
Butoane pentru modul de curatare

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevazut cu functii care il transforma intr-un aspirator adecvat pentru a va ajuta sa
curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curatarea suprafetelor dure, ca de exemplu, podele acoperite

cu

lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa apara probleme la curatarea podelelor acoperite cu

materiale moi, ca de exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un covor,
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va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul poate actiona pe acea
suprafata. Robotul necesita, de asemenea, supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise la
culoare sau foarte lucioase.

Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 2 trepte, pentru curatarea eficienta a podelelor.

- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul peretilor. De asemenea,
ajuta la iIndepartarea prafului de pe podea si la deplasare acestuia catre orificiul de aspirare (Fig. 3).

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le transportad, prin orificiul de
aspirare in compartimentul pentru praf (Fig. 4).

Modele de curatare

In modul sau de curatare automata, robotul utilizeaza o succesiune automata de modele de curatare
pentru a curata fiecare zona a camerei in mod optim. Modelele de curatare pe care le utilizeaza sunt:
1 Modelul (Fig. 5) In Z sau zigzag

2 Modelul (Fig. 6) aleatoriu

3 Modelul (Fig. 7) dupa linia peretelui

4 Modelul (Fig. 8) de curatare a unei zone

In modul de curatare automata, robotul utilizeaza aceste modele intr-o succesiune prestabilita:
modelul in z, modelul aleatoriu, modelul dupa linia peretelui si modelul de curatare a unei zone.
Cand robotul a terminat aceasta succesiune de modele, incepe sa se miste, din nou, in modelul in Z.
Robotul continua sa utilizeze aceasta succesiune de modele pentru a curdata camera pana cand
bateria reincarcabild se descarca sau pana cand este oprit manual.

Nota: Puteti, de asemenea, sa selectati fiecare mod individual prin apdsarea butonului corespunzator
de pe telecomanda. Pentru mai multe detalii, consultati capitolul ,Utilizarea robotului”, sectiunea
,Moduri de curatare”.

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioara, cu trei senzori de deplasare. Acesta utilizeaza acesti
senzori de deplasare pentru a detecta si evita diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei diferente de inaltime,
deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat in spatele amortizorului.

Atentie: In unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare sa nu detecteze o scara sau o alta
diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand
il folositi langa o scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza diferentele de nivel in mod
corespunzator (consultati capitolul ,,Curatare si intretinere” pentru instructiuni).

inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale
1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe 0 masa sau pe podea.
2 Apasati periile laterale pe axele din partea inferioara a robotului (Fig. 9).
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Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax pana cand auziti ca
acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

Indepartarea placu ei de protec ie de pe telecomanda
Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025. Bateria este protejata cu
o eticheta de protectie care trebuie Indepartata inainte de utilizare.
1 Trageti eticheta de protectie in afara compartimentului bateriei telecomenzii (Fig. 10).
Acum telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si introduceti adaptorul in priza
de perete (2) (Fig. 1).

2 Asezati statia de andocare pe o podea orizontald, langa un perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 80 cm in fata, 30 cm la dreapta si
100 cm la stanga statiei de andocare (Fig. 12).

Observatie importanta: mod inactivitate profunda

Procedura de resetare a robotului cand acesta se afla in modul inactivitate profunda (robotul nu
raspunde):

- Setati comutatorul de alimentare pe pozitia ,pornit” (Fig. 13).

- Incarcati robotul. Dupa cateva secunde robotul va raspunde din nou.

Nota: Robotul va intra in modul inactivitate profunda de fiecare data cand setati comutatorul de
alimentare pe pozitia ,oprit” si cand bateria este consumata. De exemplu, bateria poate sa se
consume daca robotul nu poate sa-si gaseasca statia de andocare.

incarcare

Cand efectuezi incarcarea pentru prima data si cand bateria reincarcabila a robotului este goala,
durata de incarcare este de patru ore.

Robotul tau poate fi incarcat in doua moduri:

- Pe statia de andocare, fie manual, fie iIn mod automat in timpul utilizarii;

- Prin conectarea robotului direct la priza.

Nota: Atunci cand bateria reincdrcabila este complet incarcata, robotul dvs. poate curata pana la 100
de minute.

Incarcarea pe statia de andocare

1 Setati comutatorul de alimentare pe pozitia ,pornit” (Fig. 13).

2 Asezati robotul pe statia (Fig. 14) de andocare conectata.

3 Butonul start/stop incepe sa ilumineze intermitent rar (Fig. 15).

4 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul start/stop ilumineaza continuu (Fig. 16).
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Incarcarea automata in timpul utilizarii

1 Atunci cand robotul a incheiat curatarea sau cand nivelul bateriei este de numai 15%, acesta cauta
automat statia de andocare pentru a se reincarca. Cand robotul cauta statia de andocare, butonul
start/stop ilumineaza intermitent rapid (Fig. 17).

2 Cand bateria reincarcabild este complet incarcata, butonul start/stop ilumineaza continuu.

Nota: Robotul cauta automat statia de andocare numai cand a inceput curdtarea de la statia de
andocare.

Incarcarea direct de la priza

1 Apasati comutatorul de alimentare pentru a porni robotul.

2 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza robotului (1). Introduceti adaptorul intr-o priza de
perete (2) (Fig. 18).

3 Atunci cand robotul este conectat la priza corect, butonul start/stop incepe sa ilumineze
intermitent foarte rar. Acest lucru indica faptul ca robotul se incarca.

4 Cand bateria reincarcabild este complet incarcata, butonul start/stop ilumineaza continuu.

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

Tnainte de a porni robotul pentru cursa sa de curdtare, asigurati-va ca indepartati toate obiectele
libere si fragile de pe podea (Fig. 19).
De asemenea, indepartati toate cablurile, firele si snururile de pe podea.

Utilizarea robotului

Pornirea si oprirea
1 Apasati butonul Start/Stop.
- Puteti sa apasati butonul start/stop al robotului (Fig. 20).
- Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop al telecomenzii (Fig. 21).

2 Butonul start/stop este apasat continuu si robotul Incepe curatarea (Fig. 22).

3 Robotul este in modul curdtare automata pana cand bateria se descarca. In modul curatare
automata, acesta urmeaza succesiunea model in Z, aleatoriu, dupa linia peretelui si curatare a unei
zone (Fig. 23).

Nota: Pentru a selecta un anumit mod, apasati unul dintre butoanele de mod de pe telecomanda.
Consultati sectiunea ,Selectarea modului de curatare” pentru mai multe detalii.

4 Cand bateria se descarca, butonul start/stop incepe sa ilumineze intermitent si robotul cauta statia
de andocare pentru a se reincarca (Fig. 17).

5 Puteti, de asemenea, sa apdsati butonul start/stop pentru a intrerupe cursa de curatare. Daca
apasati butonul start/stop din nou si exista suficienta energie in bateria reincarcabilad, robotul
continua curatarea in modul curatare automata.

6 Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria reincarcabila sa se descarce,
apasati butonul de andocare de pe telecomanda (Fig. 24).

Butonul start/stop incepe sa lumineze intermitent si robotul cauta statia de andocare (Fig. 25).

Nota: Daca nu ati pornit robotul de la statia de andocare, acesta nu cauta statia de andocare
automat cand bateria reincarcabila este descarcata. Daca bateria reincarcabila are suficienta
energie, puteti apasa butonul de andocare de pe telecomanda pentru a face robotul sa revina la
statia de andocare. Daca bateria reincarcabila este complet epuizata, trebuie sa pozitionati robotul
pe statia de andocare manual.
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Functionarea statiei de andocare

Statia de andocare are doua comenzi care pot fi utilizate pentru a utiliza robotul.

Buton baterie incarcata si pornire

Daca apasati butonul baterie incarcata si pornire de pe statia de andocare in timp ce robotul se
fncarca, robotul incepe curatarea imediat ce bateria reincdrcabila este complet incarcata (Fig. 26).
Buton 24 ore

Daca apasati butonul 24 de ore de pe statia de andocare, statia de andocare incepe numaratoarea
inversa a 24 de ore pana la urmatoarea cursa de curatare. Cand numaratoarea inversa este incheiata,
robotul incepe curatarea pana cand bateria se descarca si acesta revine la statia de andocare automat
pentru reincarcare (Fig. 27).

Selectarea modului de curatare

Selectarea modului de curatare

Pe langa modul de curatare automata, acest robot dispune de patru moduri de cura are individuale
care pot fi activate prin apasarea butonului corespunzator de pe telecomanda.

Modul model in Z

In modul in Z, robotul curata prin realizarea de bucle in forma de Z in camera pentru curdtarea unor
zone mari (Fig. 28).

Modul aleator

In acest mod, robotul curdta camera intr-un model amestecat de miscari in linii drepte si incrucisate
(Fig. 29).

Modul de urmarire a peretelui

In acest mod, robotul urmareste peretii camerei pentru a realiza o curatare suplimentara (Fig. 30) a

zonelor aflate de-a lungul peretilor.

Modul de curatare a unei zone

In acest mod, robotul se deplaseaza aleatoriu pe o zond redusa pentru a curdta acea zona complet
(Fig. 31).

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute. Dupa aceea, robotul comuta
pe modul de curdtare automata.

Ac ionarea manuala

1 Utilizati butoanele-sdageata de deasupra si dedesubtul si la stanga si la dreapta butonului
start/stop de pe telecomanda pentru a deplasa robotul prin camera. (Fig. 32)

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor diferente de nivel si scari.

Nota: Functia de aspirare si periile laterale functioneaza numai cand robotul este condus inainte.
Butoanele stanga, dreapta si inapoi sunt doar pentru manevrarea robotului.

Utilizarea butonului timp de curatare

Apasati butonul timp de curatare de pe telecomanda pentru a face robotul sa curete timp de 35 de
minute. La terminarea timpului de curatare, robotul revine la statia de andocare pentru reincarcare
(Fig. 33).
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Utilizand comutatorul de alimentare.

Setarea alimentarii pe pozitia ,oprit” are efect intrarea robotului in modul inactivitate profunda. in

acest mod, robotul nu mai raspunde.

- Daca doriti sa incarcati robotul, trebuie sa apasati comutatorul de alimentare pe pozitia ,pornit”.
- Daca robotul intra in modul inactivitate profunda in cursul utilizarii, puteti sa-I reactivati prin setarea
comutatorului de alimentare pe pozitia ,pornit” si prin incarcarea robotului. Dupa cateva secunde

robotul va raspunde din nou

- Cand nu utilizati robotul timp de o luna sau mai mult, apdsati comutatorul de alimentare pe pozitia
,oprit” si deconectati statia de andocare sau adaptorul pentru a proteja bateria reincarcabila si

pentru a economisi energie.

Semnale si semnificatia acestora

Robotul are un afisaj cu doua indicatoare: un indicator de avertizare si indicatorul de umplere a
containerului de praf. Butonul start/stop ofera semnale luminoase. Tabelul de mai jos explica

semnificatia semnalelor.

Semnal

Semnificatie

Butonul start/stop este aprins continuu.

Robotul este pregatit pentru curatare.

Butonul start/stop lumineaza intermitent rar.

Robotul se incarca.

Butonul start/stop lumineaza intermitent rapid.

Robotul cauta statia de andocare.

Bateria reincarcabila a robotului este descarcata.

Indicatorul de umplere a containerului de praf se
aprinde.

Compartimentul pentru praf este plin.

Indicatorul de avertizare se aprinde.

Robotul a fost ridicat in timpul operatiilor de
curatare.

Amortizorul robotului este blocat.

O roata sau o perie laterala este blocata.

Capacul superior nu este prezent sau nu este
fnchis corespunzator.

Robotul nu poate gasi statia de andocare.

Raspuns la bataia din palme

Functia de raspuns la bataia din palme este activata cand robotul intra in modul inactiv in urmatoarele

situatii:
- cand intrerupe curatarea din cauza unei erori
- cand ati programat un timp scurt de curatare

- cand nu isi poate gasi statia de andocare in 20 de minute

Daca nu vedeti robotul, puteti sa-1 localizati batand o data din palme. Robotul va raspunde emitand
un sunet si aprinzand toate pictogramele de pe afisajul sau.
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Curatare si intretinere

Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goliti si curatati containerul de praf cand indicatorul de umplere a containerului de praf este aprins
continuu.

1
2

Desfaceti capacul (Fig. 34).
Trageti In sus manerul containerului de praf si ridicati containerul de praf din compartimentul
containerului de praf (Fig. 35).

Nota: La scoaterea sau la reintroducerea compartimentului pentru praf, aveti grija sa nu deteriorati
palele ventilatorului motorului.

Ridicati cu atentie capacul containerului de praf (1) si extrageti filtrul (2) (Fig. 36).

Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru a-l goli. Curatati filtrul si
interiorul containerului de praf cu o carpa sau o periuta de dinti cu peri moi. De asemenea, curatati
orificiul de aspirare din partea inferioara a containerului de praf (Fig. 37).

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf si filtrul cu apa sau in masina de spalat vase.

Puneti filtrul la loc In containerul de praf (1). Apoi pozitionati capacul pe containerul de praf(2) (Fig.
38).

Pozitionati containerul inapoi in compartimentul containerului de praf si montati capacul inapoi pe
robot (Fig. 39).

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca filtrul este prezent in containerul de praf. Daca utilizati
robotul fara filtru in interiorul containerului de praf, motorul acestuia va fi deteriorat.

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curdtare corespunzatoare, trebuie sa curatati din cand in cand
senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si orificiul de aspirare.

1
2

8
9

Intoarceti invers robotul pe o suprafata plata.
Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a elimina praful de pe senzorii de
deplasare. (Fig. 40)

Nota: Este important sa curatati in mod regulat senzorii de deplasare. Daca senzorii de deplasare
sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu poata detecta diferentele de nivel sau scarile.

Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a indeparta praful sau scamele de pe
roata frontala si de pe rotile laterale (Fig. 41).

Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe axele acestora (Fig. 42).
Indepartati scamele, parul si firele de pe axe si de pe periile laterale cu o perie moale (de ex., o
perie de dinti) sau cu o carpa (Fig. 43).perie (de exemplu, o periuta de dinti) sau o laveta (Fig. 43).
Verifica periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a te asigura ca nu prezinta obiecte
ascutite care ar putea deteriora podea.

Dupa demontarea periilor laterale de pe axele acestora, desfaceti conexiunile clemelor capului de
aspirare TriActive XL prin introducerea degetelor in zonele marcate cu sageti si tragerea capului de
aspirare TriActive de pe robot (Fig. 44).

Curatati orificiul de aspirare cu o perie moale (de ex., perie de dinti) (Fig. 45).

Curatati tot praful vizibil de pe capul de aspirare TriActive (Fig. 46).

10 Introduceti carligele de prindere ale capului de aspirare TriActive in orificiile din partea inferioara a

robotului (Fig. 47). Apasati capul de aspirare TriActive Inapoi in pozitia sa. Verificati daca, capul de
aspirare se poate deplasa liber cativa milimetri in sus si in jos.
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Inlocuirea

Comandarea accesoriilor
Pentru a cumpara accesorii sau piese de schimb, vizitati www.shop.philips.com/service sau

contactati distribuitorul dvs. Philips local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistenta pentru
clienti Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie internationald).

inlocuirea filtrului

Tnlocuiti filtrul dacd acesta este foarte murdar sau deteriorat. Poti comanda un nou filtru cu numarul
de comanda FC8012. Consultati ,Golirea si curatarea containerului de praf” in capitolul ,Curatare si
intretinere” pentru instructiuni referitoare la modul de demontare a filtrului din containerul de praf si
modul de montare a acestuia in containerul de praf.

inlocuirea periilor laterale

Inlocuiti periile laterale dupa un timp, pentru a asigura rezultate de curatare corespunzatoare.

Nota: Tnlocuiti intotdeauna periile laterale cand observati semne de uzurd sau deteriorare. Este
recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii laterale in acelasi moment. Puteti sa comandati
perii laterale ca set cu numarul de comanda FC8013.

1 Pentru a inlocui periile laterale, prindeti periile laterale vechi de peri si trageti-le de pe axe (Fig. 42).
2 Impingeti noile perii laterale pe axe (Fig. 9).

inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincarcabila poate fi inlocuita doar de ingineri de service calificati. Duceti robotul la un centru
de service autorizat Philips pentru a inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila incarcarea
acesteia sau cand se descarca rapid. Puteti gasi detaliile de contact pentru Centrul Philips de asistenta
clienti din tara dvs. in brosura de garantie internationala.

inlocuirea bateriei telecomenzii

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025. Inlocuiti materia atunci

cand robotul nu mai reac ioneaza cand apdsati butoanele de pe telecomanda.

1 Tineti telecomanda intoarsa invers. Apasati butonul de eliberare al capacului bateriei si in acelasi
timp glisati capacul bateriei de pe telecomanda (Fig. 48).

2 Indepartai bateria descarcata din capacul bateriei si introduceti o noud baterie in capacul bateriei.
Apoi glisati capacul bateriei inapoi in telecomanda (Fig. 49).

indepartarea bateriei reincarcabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati aparatul. Asigurati-va ca
bateria este complet epuizata inainte de a o scoate.

Pentru a scoate bateria reincarcabila, urmati instructiunile de mai jos. De asemenea, puteti duce
robotul la un centru de service Philips pentru a scoate bateria reincarcabila. Contactati Centrul Philips
de asistenta pentru clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din apropierea dvs.
1 Porniti robotul dintr-o pozitie oarecare din camera si nu de la statia de andocare.
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2 Lasa robotul sa functioneze pana cand bateria reincarcabila se descarca, pentru a te asigura ca
este complet descdrcata inainte de a o scoate si de a o casa.
3 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati capacul (Fig. 50).

N

Ridicati bateria reincarcabila si deconectati-o (Fig. 51).

5 Duceti robotul si bateria reincarcabila la un punct de colectare pentru deseuri electrice si

electronice.

Depanare

Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la utilizarea aparatului. Daca nu
puteti rezolva problema cu ajutorul informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support pentru
o lista de intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistenta pentru clienti din tara dvs.

Depanare

Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul nu incepe
curatarea cand apas
butonul start/stop.

Bateria reincarcabila este
goala.

Incarca bateria reincarcabild (consulta
capitolul ,Pregatirea pentru utilizare”).

Mica fisa este in continuare
introdusa in priza de la robot.

Robotul nu functioneaza cu energie de
la prize. Functioneaza numai pe baza
bateriei sale reincarcabile. De aceea,
deconectati intotdeauna adaptorul de la
robot si de la priza inainte de utilizare.

Comutatorul de alimentare nu
este In pozitia ,pornit” (1).

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,pornit”. Pozitionati robotul pe
statia de andocare conectata la priza
sau cuplati conectorul mic al
adaptorului. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul nu raspunde
atunci cand apas unul
dintre butoane.

Ati setat comutatorul de
pornire/oprire pe pozitia
Loprit”.

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,pornit”. Pozitionati robotul pe
statia de andocare conectata la priza
sau cuplati conectorul mic al
adaptorului. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul nu a putut gasi statia
de andocare si bateria s-a
consumat.

Pozitionati robotul pe statia de
andocare conectata la priza sau cuplati
conectorul mic al adaptorului. Dupa
cateva secunde, robotul emite un sunet
si afisajul se aprinde.

Indicatorul de
avertisment lumineaza
intermitent, cu frecventa
mare.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,oprit”. Indepartati scamele,
parul, atele sau firele prinse in jurul
suspensiei rotii.
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Cauza posibila
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Solutie

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curata periile laterale (consulta capitolul
,Curdtarea si intretinerea”).

Capacul superior nu este
prezent sau nu este inchis
corespunzator.

Cand capacul superior lipseste sau nu
este inchis corespunzator, robotul nu
functioneaza. Pozitionati corect capacul
superior pe robot.

Amortizorul este blocat.

Apasati butonul Start/Stop. Ridicati
robotul astfel incat amortizorul acestuia
sa fie eliberat. Pozitionati robotul la
distanta de obstacol si apasati butonul
start/stop pentru a reincepe curatarea.

Robotul a fost ridicat in timpul
operatiilor de curatare.

Apasati butonul Start/Stop. Puneti
robotul pe podea. Apoi apasati butonul
start/stop pentru a face robotul sa
continue curatarea.

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Inmuiati peria sau periile in apa calda un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti
periile laterale (consultati capitolul
Jnlocuire”).

Filtrul din compartimentul
pentru praf este murdar.

Curata filtrul din compartimentul pentru
praf cu o carpa sau cu o periuta de dinti
cu peri moi. Puteti, de asemenea, sa
curatati filtrul si containerul de praf cu
un aspirator de praf obisnuit la setarea
de putere de aspirare redusa.

Daca perierea sau aspirarea nu ajuta la
curatarea filtrului, inlocuiti filtrul cu unul
nou. Este recomandata inlocuirea
filtrului cel putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din partea
inferioara a compartimentului
pentru praf este infundat.

Curata orificiul de aspirare (consulta
capitolul ,Curatarea si intretinerea”).

Roata fata este blocata de par
sau alte impuritati.

Curata roata fa a (consulta capitolul
,Curatarea si intretinerea”).

Robotul curata o suprafata

foarte intunecata sau lucioasa,

ceea ce declanseaza senzorii
de deplasare. Aceasta
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apasati butonul start/stop si apoi
deplasati robotul pe o zona de culoare
mai deschisa a podelei. Daca problema
continua pe podele de culoare mai
deschisa, va rugam sa vizitati
www.philips.com/support sau sa
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul curata o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta declanseaza
senzorii de deplasare si
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Trage perdelele pentru a nu permite
luminii solare sa patrunda in camera.
Puteti de asemenea sa incepeti
curatarea cand soarele nu este atat de
puternic.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate Incdrca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
refncarcabild sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Solicitati inlocuirea bateriei reincarcabile
de catre un centru de service Philips
(consultati capitolul ,inlocuire™).

Bateria telecomenzii se
descarca prea repede.

Este posibil sa nu fi introdus
tipul corect de baterie.

Pentru telecomanda, aveti nevoie de o
baterie in forma de moneda CR2025.
Daca problema persista, vizitati
www.philips.com/support sau contactati
Centrul de asistenta pentru clienti din
tara dvs.

Robotul se deplaseaza in
cercuri.

Robotul este in modul curatare
a unei zone.

Acest comportament este normal.
Modul de curatare a unei zone poate fi
activat pentru o curatare minutioasa
atunci cand este detectata o cantitate
mare de praf pe podea. De asemenea,
acest mod este o parte a modului de
curatare automata. Dupa aproximativ un
minut, robotul continua modelul sau
normal de curatare. De asemenea,
puteti sa opriti modul de curatare a unei
zone prin selectarea unui mod diferit de
curatare de pe telecomanda.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa navigheze
catre statia de andocare.

Incercati s& gasiti un alt loc pentru statia
de andocare. Consultati ,Instalarea
statiei de andocare” in capitolul
,Pregatire pentru utilizare”.

Robotul cauta inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de
minute pentru a se intoarce la statia de
andocare.

Robotul nu a fost pornit de la
statia de andocare.

Daca doriti ca robotul sa se intoarca la
statia de andocare dupa o cursa de
curatare, porniti-1 de la statia de
andocare.
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Uvod

Cestitamo za nakup in pozdravljeni pri Philipsu!l Ce Zelite popolnoma izkoristiti podporo, ki jo ponuja
Philips, izdelek registrirajte na spletnem mestu www.philips.com/welcome.

Splosni opis

Zgornji pokrov

Rocaj pokrova posode za prah
Pokrov posode za prah

Filter

Posoda za prah

Ventilator

Gumijasta zascita

Senzor priklju¢ne postaje
Gumb start/stop (zagon/ustavitev robotskega sesalnika)
10 Zaslon

11 Stikalo za vklop/izklop (vklop ali izklop robotskega sesalnika)
12 Soba TriActive XL

13 Sprednje kolesce

14 Osi za stranski krtaci

15 Senzoriji za zascito pred padci
16 Prostor za baterije

17 Kolesca

18 Sesalna odprtina

19 Stranski krtaci

20 Nosilec baterije

21 Daljinski upravljalnik

22 Manjsi vti¢

23 Napajalnik

24 Priklju¢na postaja

OVoOoO~NOYUTA~WN —

Zaslon in daljinski upravljalnik

Zaslon (Sl. 2):

1 Opozorilni indikator

2 Indikator polne posode za prah
Daljinski upravljalnik:

1 Tipke za pomikanije in vklop/izklop
2 Gumb za prikljucitev

3 Gumb za ¢as ¢iscenja

4 Gumbi za nacine ¢is¢enja

Kako deluje robotski sesalnik

Kaj robotski sesalnik cisti

Robotski sesalnik je opremljen s funkcijami, zaradi katerih je nadvse primeren za ¢is¢enje tal v vasem
domu.

Posebej primeren je za ¢iscenje trdih tal, na primer lesa, ploscic ali linoleja. Pri ¢iscenju mehkih tal, kot
so preproge, lahko pride do tezav. Ce nameravate robotski sesalnik uporabiti na preprogi, ga pri prvi

Slovenscina
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uporabi nadzirajte, da ugotovite, ali je kos takim tlom. Robotski sesalnik imejte pod nadzorom tudi, ko
ga uporabljate na zelo temnih ali svetlecih se trdih tleh.

Kako robotski sesalnik cisti

Cistilni sistem

Sesalnik je opremljen z 2-stopenjskim cistilnim sistemom za ucinkovito ¢is¢enje tal.

- Stranski krtaci pripomoreta k lazjemu cisc¢enju kotov in vzdolz sten. Pomagata tudi s tal odstraniti
umazanijo in jo pomakniti proti sesalni odprtini (SL. 3).

- Sesalna moc robotskega sesalnika pobira delce umazanije in jin prek sesalne odprtine odvaja v
posodo za prah (Sl. 4).

Vzorci ¢iscenja

Sesalnik v nac¢inu samodejnega ¢iscenja uporablja samodejno zaporedije vzorcev ¢iscenija, s katerimi

optimalno ocisti posamezna obmocja sobe. Uporablja te vzorce ¢is¢enja:

1 Z-vzorec ali cikcakast vzorec (Sl. 5)

2 Naklju¢ni vzorec (Sl. 6)

3 Vzorec (Sl. 7) vzdolz stene

4 Vzorec (Sl. 8) za to¢kovno ciscenje

Sesalnik med samodejnim cis¢enjem v fiksnem zaporediju uporablja te vzorce: z-vzorec, naklju¢ni

vzorec, vzorec vzdolz stene in vzorec za to¢kovno cis¢enje.

Ko robotski sesalnik konca to zaporedije vzorcev, se zacne znova gibati v Z-vzorcu. To zaporedije

vzorcev uporablja za ¢is¢enje sobe, dokler se ne izprazni akumulatorska baterija ali ga ro¢no izklopite.

Opomba: S pritiskom na ustrezen gumb na daljinskem upravljalniku lahko nacine izberete tudi

posamicno. Za podrobnosti glejte razdelek »Nacini ¢isc¢enja« v poglavju »Uporaba sesalnika«.

Kako se sesalnik izogiba viSinskim razlikam
Na spodnii strani robotskega sesalnika so trije senzorji za zascito pred padci. Z njimi zaznava viSinske
razlike, kot so stopnisca, in se jim izogiba.

Opomba: Povsem obicajno je, da se sesalnik premakne rahlo ¢ez rob visinske razlike, saj je spredniji
senzor za zascito pred padci postavljen za gumijasto zascito.

Pozor: Senzorji za zascito pred padci v nekaterih primerih morda ne bodo pravoc¢asno zaznati
stopnisca ali druge viSinske razlike. Robotski sesalnik zato pri prvih nekaj uporabah in v blizini
stopnisca ali drugih visinskih razlik skrbno nadzorujte. Senzorje za zascito pred padci redno dcistite,
da zagotovite pravilno zaznavanije visinskih razlik (navodila so v poglavju »Cis¢enje in
vzdrZevanje«).

Pred prvo uporabo

Namestitev stranskih krta¢

1 Stranski krtadi vzemite iz embalaze in sesalnik s spodnjo stranjo navzgor postavite na mizo ali na
tla.
2 Stranski krtadi potisnite na osi na spodniji strani robotskega sesalnika (Sl. 9).

Opomba: Poskrbite, da bosta stranski krtaci pravilno namesceni. Pritisnite ju na os, da se zaskocita
Vv ustrezen polozaj.
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Odstranitev zascitne folije iz daljinskega upravljalnika
Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Pred uporabo morate odstraniti zascitno
folijo baterije.
1 Zascitno folijo povlecite iz predala za baterije daljinskega upravljalnika (SL. 10).
Daljinski upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Priprava pred uporabo

Namestitev priklju¢ne postaje

1 Manjsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na priklju¢ni postaji (1), napajalnik pa v stensko vti¢nico (2)
(SL.11).

2 Priklju¢no postajo postavite na vodoravna in ravna tla ob steno.

Opomba: Poskrbite, da 80 cm pred priklju¢no postajo ter 30 cm na desni in 100 cm na levi strani
priklju¢ne postaje (Sl. 12) ne bo ovir ali visinskih razlik.

Pomembno: nacin globokega mirovanja

Ponastavitev sesalnika, ko je v nacinu globokega mirovanja (se ne odziva):
- Stikalo za vklop/izklop postavite v polozaj »on« (Sl. 13) (vklop).
- Sesalnik napolnite. Po nekaj sekundah se bo spet odzival.

Opomba: Sesalnik bo v nacin globokega mirovanja preklopil vsakic, ko stikalo za vklop/izklop
premaknete v polozaj za izklop in ko se baterija izprazni. Baterija se lahko na primer izprazni, ¢e
sesalnik ne najde priklju¢ne postaje.

Polnjenje

Sesalnik lahko polnite na dva nacina:

- v priklju¢ni postaji, ro¢no ali samodejno med uporabo;

- s prikljucitvijo sesalnika neposredno v elektri¢cno omreZzje.

Opomba: Ko je akumulatorska baterija popolnoma napolnjena, lahko sesalnik isti najvec 100 minut.

Polnjenje v priklju¢ni postaji

1 Stikalo za vklop/izklop postavite v polozaj »on« (Sl. 13) (vklop).

2 Sesalnik postavite v priklju¢no postajo (Sl. 14).

3 Gumb start/stop za¢ne pocasi utripati (SL. 15).

4 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti neprekinjeno (SL. 16).

Samodejno polnjenje med uporabo

1 Ko robotski sesalnik konca &is¢enje ali pa je na voljo samo se 15 % zmogljivosti baterije, samodejno
poisce priklju¢no postajo in se napolni. Ko is¢e priklju¢no postajo, za¢ne gumb start/stop hitro
utripati (SL. 17).

2 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti neprekinjeno.

Opomba: Sesalnik samodejno is¢e priklju¢no postajo samo, Ce je zacel ¢iscenje iz nje.
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Polnjenje neposredno iz omreznega napajanja

1 Pritisnite stikalo za vklop/izklop, da vklopite robotski sesalnik.

2 Manjsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na robotskem sesalniku (1). Napajalnik prikljucite v
omrezno vti¢nico (2) (SL. 18).

3 Ko je robotski sesalnik pravilno prikljuc¢en na elektricno omrezje, zacne gumb start/stop zelo pocasi
utripati. To pomeni, da se sesalnik polni.

4 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti neprekinjeno.

Priprava prostora za cisc€enje
Preden sesalnik za¢ne &iscenije, se prepricajte, da na tleh ni raztresenih ali lomljivih predmetov (Sl. 19).
S tal odstranite tudi vse kable in zice.

Uporaba sesalnika

Zagon in zaustavitev

1 Pritisnite gumb za vklop/izklop.
- Na sesalniku (Sl. 20) lahko pritisnete gumb start/stop.
- Pritisnete lahko tudi gumb start/stop na daljinskem upravljalniku (SL. 21).

2 Gumb start/stop neprekinjeno sveti in robotski sesalnik za¢ne cistiti (Sl 22).

3 Sesalnik &isti v nacinu samodejnega c¢is¢enja, dokler se ne izprazni baterija. V na¢inu samodejnega
¢is¢enja uporablja ponovljena zaporedja gibanja v Z-vzorcu, naklju¢nem vzorcu, vzorcu vzdolz sten

in vzorcu za tockovno ciscenje (Sl. 23).

Opomba: Ce Zelite izbrati posamezni nacin, pritisnite enega od gumbov za nacin na daljinskem

upravljalniku. Za vec¢ podrobnosti si oglejte razdelek »lzbira nacina c¢is¢enja«.

4 Ko je baterija skoraj prazna, zacne gumb start/stop utripati in robotski sesalnik se vrne v priklju¢no
postajo, da se napolni (SL. 17).

5 Gumb start/stop lahko pritisnete tudi, ¢e Zelite prekiniti ali ustaviti ¢i¢¢enje. Ce znova pritisnete
gumb start/stop in je v akumulatorski bateriji Se dovolj energije, sesalnik nadaljuje ¢is¢enje v nacinu
samodejnega ¢isc¢enja.

6 Ce Zelite, da se sesalnik vine v priklju¢no postajo, preden se akumulatorska baterija skoraj izprazni,
na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za prikljucitev (Sl. 24).

Gumb start/stop zacne utripati in robotski sesalnik poisce priklju¢no postajo (SL. 25).

Opomba: Ce sesalnika niste zagnali iz priklju¢ne postaje, se vanjo ne vrne samodejno, ko je
akumulatorska baterija skoraj prazna. Ce je v akumulatorski bateriji $e vedno dovolj energije, lahko
na daljinskem upravljalniku pritisnete gumb za prikljucitev, da se sesalnik vrne v priklju¢no postajo.
Ce je akumulatorska baterija popolnoma prazna, morate sesalnik ro¢no postaviti v priklju¢no
postajo.

Uporaba priklju¢ne postaje
Priklju¢na postaja ima gumba, s katerima lahko upravljate robotski sesalnik.

Gumb »full and go« (napolni in zac¢ni)
Ce med polnjenjem robotskega sesalnika na priklju¢ni postaji pritisnete gumb »full and go« (hapolni in

zacni), robotski sesalnik za¢ne &is¢enje takoj, ko je akumulatorska baterija polna (Sl. 26).
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Gumb »24h« (24 h)

Ce na priklju¢ni postaji pritisnete gumb »24h« (24 h), za¢ne odstevati 24 ur do naslednjega cis¢enja.
Ko je odstevanje koncano, za¢ne robotski sesalnik istiti, dokler ni baterija skoraj prazna, nato pa se
samodejno vrne v priklju¢no postajo in napolni (SL. 27).

Izbira nacina ¢iS€enja
Izbira nacdina ¢iscenja

Poleg nacina samodejnega ¢is¢enja ima ta sesalnik stiri lo¢ene nacine ciscenja, ki jih lahko vklopite s
pritiskom ustreznega gumba na daljinskem upravljalniku.

Nadin Z-vzorca

V nacinu Z-vzorca se sesalnik po sobi premika v obliki ¢rke Z, s &imer odisti vecje povrsine (Sl. 28).
Naklju¢ni nacin

Sesalnik v tem nacinu cisti sobo z mesanico premikanja naravnost in cikcakastega vzorca (Sl. 29).
Nacin vzdolz zidovom

Sesalnik v tem nacinu sledi zidovom v sobi, s ¢imer zagotovi dodatno &is¢enje (Sl. 30) obstenskin
obmodij.

Nacin za to¢kovno cis¢enje

Robotski sesalnik se v tem nacinu naklju¢no pomika po majhnem obmocju in ga temeljito (SL. 31)
ocisti.

Opomba: Roc¢no izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik po tem preklopi v nacin

samodejnega cis¢enja.

Rocno upravljanje
1 Sesalnik lahko premikate po sobi (Sl. 32) s pusci¢nimi gumbi na daljinskem upravljalniku pod in nad
gumbom start/stop ter na njegovi levi in desni strani.

Opomba: Pri rocnem vodenju robotskega sesalnika bodite pozorni na visinske razlike in stopnice.

Opomba: Funkcija sesanja in stranski krtaci delujeta samo, ce se robotski sesalnik premika naprej.
Gumbi s puscicami v levo in desno ter nazaj so samo za manevriranje robotskega sesalnika.

Uporaba gumba za cas ¢iS€enja
Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za ¢as &is¢enja, da bo sesalnik 35 minut &istil. Ko sesalnik
konca c&is¢enje, se vrne na polnjenije (Sl. 33) v priklju¢no postajo.

Uporaba stikala za vklop/izklop.

Ce stikalo za vklop/izklop premaknete v polozaj za izklop, sesalnik preklopi v nacin globokega

mirovanja. Sesalnik se v tem nacinu ne bo vec odzival.

- Ce Zelite sesalnik napolniti, morate stikalo za vklop/izklop premaknite v polozaj za vklop.

- Ce sesalnik med uporabo preklopi v nacin globokega stanja, ga lahko znova aktivirate tako, da
stikalo za vklop/izklop premaknete v polozaj za vklop in napolnite sesalnik. Sesalnik se bo po nekaj
sekundah spet odzival.

- Ce sesalnika ne boste uporabljali mesec ali ve¢, stikalo za vklop/izklop premaknite v polozaj za
izklop in izkljucite priklju¢no postajo, da zascitite akumulatorsko baterijo in prinranite energijo.
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Signali in njihov pomen
Robotski sesalnik ima zaslon z dvema indikatorjema: opozorilni indikator in indikator polne posode za
prah. Gumb start/stop prikaze svetlobne signale. Njihov pomen je pojasnjen v spodniji tabeli.

Signal Pomen

Gumb start/stop neprekinjeno sveti. Robotski sesalnik je pripravljen za &is¢enje.
Gumb start/stop pocasi utripa. Sesalnik se polni.

Gumb start/stop hitro utripa. Robotski sesalnik is¢e priklju¢no postajo.

Akumulatorska baterija je skoraj prazna.

Sveti indikator polne posode za prah. Posoda za prah je polna.

Sveti opozorilni indikator. Sesalnik je bil dvignjen med tem, ko je distil.

Gumijasta zascita sesalnika se je zataknila.

Kolesce ali stranska krtaca se je zataknila.

Zgornji pokrov ni namescen ali ni pravilno zaprt.

Sesalnik ne more najti priklju¢ne postaje.

Odziv na ploskanje

Odziv na ploskanje je omogocen, ko sesalnik v naslednijih primerih preklopi v nac¢in mirovanja:

- ko zaradi napake neha cistiti:

- Ce ste programirali kratek ¢as cisCenja;

- ¢e v 20 minutah ne najde priklju¢ne postaje.

Ce sesalnika ne vidite, ga lahko poisc¢ete tako, da enkrat zaploskate. Sesalnik se bo odzval s piskanjem
in z osvetljevanjem vseh ikon na zaslonu.

Cis¢enje in vzdrzevanije

Praznjenje in ¢iS€enje posode za prah

Ko indikator polne posode za prah sveti neprekinjeno, izpraznite in ocistite posodo za prah.

1 Odstranite pokrov (Sl. 34).

2 Rocaj posode za prah povlecite navzgor in jo dvignite iz prostora za posodo za prah (Sl. 35).
Opomba: Pazite, da pri odstranjevaniju ali vnovi¢nem vstavljanju posode za prah ne poskodujete
lopatic ventilatorja motorja.

3 S posode za prah (1) previdno dvignite pokrov in odstranite filter (2) (SL. 36).

4 Posodo za prah ocistite tako, da jo stresete nad kosem za smeti. Filter in notranjost posode za prah

ocistite s krpo ali zobno s¢etko z mehkimi s¢etinami. Ocistite tudi sesalno odprtino na dnu posode
(SL. 37) za prah.

Pozor: Posode za prah in filtra ne distite z vodo ali v pomivalnem stroju.

5 Filter namestite nazaj v posodo za prah (1). Nato na posodo (Sl. 38) za prah (2) postavite pokrov.
6 Posodo za prah znova namestite v prostor zanjo, nato pa zgornji pokrov namestite nazaj na
robotski sesalnik (Sl. 39).
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Pozor: Poskrbite, da bo filter vedno v posodi za prah. Ce robotski sesalnik uporabljate brez filtra
v posodi za prah, boste poskodovali motor.

Cid¢enje robotskega sesalnika

Ce ~elite ohraniti dobro ucinkovitost ¢ig¢enja, ob¢asno odistite senzorje za zas¢ito pred padci, kolesca,

stranski krtaci in sesalno odprtino.

1 Sesalnik polozite na ravno povrsino, tako da bo zgornja stran navzdol.

2 S krtaco z mehkimi s¢etinami (npr. z zobno krta¢ko) odstranite prah in vlakna na senzorjih za
zascito pred padci (Sl. 40).

Opomba: Senzorje za zas¢ito pred padci redno ¢istite. Ce so senzoriji za zas¢ito pred padci
umazani, robotski sesalnik morda ne bo zaznal razlik v visini ali stopnic.

3 S krtaco z mehkimi s¢etinami (na primer z zobno krtacko) s sprednjega in stranskih kolesc (Sl. 41)
odstranite prah in vlakna.

4 Stranske krtace ocistite tako, da jih primete za s¢etine in jih povlelete z njihovih osi (SL. 42).

5 Z mehko krtaco (na primer z zobno krtacko) ali krpo (Sl. 43) odstranite vlakna, lase in niti na osi in
na stranski krtaci.krtaco (npr. z zobno s¢etko) ali krpo (SL. 43).

6 Preverite, ali so v stranskih krtacah ali na spodnji strani sesalnika ostri predmeti, ki bi lahko
poskodovali tla.

7 Ko stranske krtace odstranite z osi, odprite zasko¢ne povezave Sobe TriActive XL tako, da na
mestih, oznacenih s puscicami, vstavite prsta in sobo TriActive povlecete z robotskega sesalnika (Sl
44).

8 Sesalno odprtino ocistite z mehko s¢etko (na primer z zobno s¢etko) (SL. 45).

9 S Sobe TriActive (Sl. 46) odstranite vso vidno umazanijo.

10 Zaskoc¢ne kavlje 3obe TriActive vstavite v odprtine na dnu robotskega sesalnika (Sl. 47). Sobo
TriActive potisnite nazaj v ustrezen polozaj. Preverite, ali se lahko Soba prosto premika nekaj
milimetrov navzgor in navzdol.

Zamenjava

Narocanje dodatne opreme

Dodatno opremo ali rezervne dele lahko kupite na spletni strani www.shop.philips.com/service ali pri
Philipsovem prodajalcu. Lahko se tudi obrnete na Philipsov center za pomoc¢ uporabnikom v vasi
drzavi (podatki za stik so na mednarodnem garancijskem listu).

Zamenjava filtra

Zelo umazan ali poskodovan filter zamenijajte. Novega lahko narocite s Stevilko narodila FC8012. Za
navodila, kako filter odstranite iz posode za prah in ga namestite vanjo, glejte razdelek »Praznjenije in

¢ig¢enje posode za prah« v poglavju »Ci¢enje in vzdrzevanje«.

Zamenjava stranskih krtac
Po dolo¢enem ¢asu zamenijajte stranski krtaci, da zagotovite ucinkovito ¢is¢enije.
Opomba: Ce na stranskih krta¢ah opazite znake obrabe ali poskodbe, jih vedno zamenijajte.

Priporoc¢amo tudi, da zamenijate obe krtaci hkrati. Nove stranske krtace lahko narocite v kompletu s
Stevilko narocila FC8013.
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1 Zavnovi¢no namestitev stranskih krtac primite stari stranski krtaci za $¢etine in jih povlecite z osi (SL.
42).
2 Potisnite novi stranski krta¢i na osi (Sl 9).

Zamenjava akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo lahko zamenja samo ustrezno usposobljeno servisno osebje. Ko baterije ne
morete vec napolniti ali se hitro izprazni, sesalnik odnesite v Philipsov pooblasc¢eni servisni center, da
jo zamenijajo. Podrobnosti za stik s Philipsovim centrom za pomo¢ uporabnikom v vasi drzavi so na
mednarodnem garancijskem listu.

Zamenjava baterije daljinskega upravljalnika
Daljinski upravljalnik uporablja gumbasto baterijo CR2025. Baterijo zamenijajte, ko se sesalnik ne
odziva vec ob pritisku gumbov na daljinskem upravljalniku.

1 Daljinski upravljalnik obrnite navzdol. Pritisnite gumb za sprostitev na nosilcu baterije in nosilec
baterije hkrati potisnite iz daljinskega upravljalnika (Sl. 48).

2 Prazno baterijo odstranite iz nosilca baterije in vanj namestite novo baterijo. Nosilec baterije nato
potisnite nazaj v daljinski upravljalnik (Sl. 49).

Odstranitev akumulatorske baterije

Opozorilo: Akumulatorsko baterijo odstranite samo, ¢e boste aparat zavrgli. Preden
baterijo odstranite, se prepricajte, da je popolnoma izpraznjena.

Za odstranitev akumulatorske baterije uporabite spodnji postopek. Sesalnik lahko odnesete tudi na

Philipsov pooblasceni servis, kjer bodo odstranili akumulatorsko baterijo. Za naslov najblizjega

servisnega centra se obrnite na Philipsov center za pomo¢ uporabnikom v svoji drzavi.

1 Sesalnik zazenite nekje na sredi sobe, ne v priklju¢ni postaji.

2 Preden odstranite in zavrzete akumulatorsko baterijo, se prepri¢ajte, da je popolnoma prazna tako,
da sesalnik pustite delovati, dokler se baterija ne izprazni.

3 Odbvijte vijake prostora za baterije in odstranite njegov pokrov (Sl. 50).

Dvignite akumulatorsko baterijo in jo izkljucite (SL. 51).

5 Robotski sesalnik in akumulatorsko baterijo odnesite na zbirno to¢ko za elektronske odpadke.

N

Odpravljanje tezav

V tem poglavju je povzetek najpogosteijsih tezav, ki se lahko pojavijo pri uporabi aparata. Ce tezave ne
morete odpraviti s spodnjimi nasveti, na strani www.philips.com/support poiscite seznam pogostih
vprasanj ali se obrnite na center za pomoc¢ uporabnikom v svoji drzavi.

Odpravljanje tezav

TezZava Mozni vzrok Resitev
Sesalnik ne zacne cistiti, ~ Akumulatorska baterija je Napolnite akumulatorsko baterijo
ko pritisnem gumb prazna. (oglejte si poglavje »Priprava za

start/stop. uporabo«).
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Resitev

Manijsi vtic je Se vedno
vstavljen v vti¢nico na
sesalniku.

Robotski sesalnik ne deluje na elektri¢cno
napajanje. Deluje samo na
akumulatorsko baterijo. Napajalnik pred
uporabo zato vedno izkljucite iz
robotskega sesalnika in elektricnega
omrezja.

Stikalo za vklop/izklop ni v
vkloplienem polozaju (I).

Stikalo za vklop/izklop preklopite v
polozaj »on« (vklop). Sesalnik postavite
v priklju¢eno priklju¢no postajo ali
prikljucite manjsi vti¢ napajalnika.
Sesalnik ¢ez nekaj sekund zapiska in
zaslon zasveti.

Sesalnik se ne odzove,
ko pritisnem enega od
gumbov.

Stikalo za vklop/izklop ste
nastavite na »off« (izklop).

Stikalo za vklop/izklop preklopite v
polozaj »on« (vklop). Sesalnik postavite
v priklju¢eno priklju¢no postajo ali
prikljucite manjsi vti¢ napajalnika.
Sesalnik ¢ez nekaj sekund zapiska in
zaslon zasveti.

Sesalnik ni nasel priklju¢ne
postaje in baterija se je
izpraznila.

Sesalnik postavite v prikljuceno
priklju¢no postajo ali prikljucite manijsi
vti¢ napajalnika. Sesalnik ¢ez nekaj
sekund zapiska in zaslon zasveti.

Opozorilni indikator hitro
utripa.

Eno ali obe kolesci sta se
zataknili.

Stikalo za vklop/izklop nastavite v
izklopljen polozaj. Odstranite vlakna,
lase, niti ali Zice, ujete okrog vzmetenija
kolesc.

Ena ali obe stranski krtaci sta

se zataknili.

Ocistite stranski krtaci (oglejte si
poglavie »Cis¢enje in vzdrzevanje«).

Zgornji pokrov ni namescen ali

ni pravilno zaprt.

Ko zgornji pokrov ni namescen ali ni
pravilno zaprt, robotski sesalnik ne
deluje. Pravilno namestite zgornji pokrov
robotskega sesalnika.

Gumijasta zascita se je
zataknila.

Pritisnite gumb za vklop/izklop. Robotski
sesalnik dvignite tako, da sprostite
gumijasto zascito. Postavite ga na
primerno razdaljo od ovire in pritisnite

gumb start/stop, da nadaljuje &iscenije.

Sesalnik je bil dvignjen med
tem, ko je distil.

Pritisnite gumb za vklop/izklop. Sesalnik
postavite na tla. Nato pritisnite gumb
start/stop, da nadaljuje ciscenje.

Sesalnik ne cisti pravilno.

S¢etine ene ali obeh stranskih

krtac so ukrivljene ali zvite.

Krtaco ali krtaci za nekaj ¢asa namocite
v topli vodi. Ce se krtaci ne vrneta v
prvotno obliko, ju zamenjajte (oglejte si
poglavje »Zamenjavac).
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Tezava

Mozni vzrok

Resitev

Filter v posodi za prah je
umazan.

Filter v posodi za prah ocistite s krpo ali
zobno s¢etko z mehkimi s¢etinami. Filter
in posodo za prah lahko odistite tudi z
navadnim sesalnikom, nastavljenim na
nizko stopnjo moci sesanja.

Ce s $¢etkanjem ali sesanjem ne uspete
ocistiti filtra, ga zamenijajte z novim.
Priporo¢amo, da filter zamenjate vsaj
enkrat letno.

Sesalna odprtina na dnu
posode za prah je zamasena.

Ocistite sesalno odprtino (oglejte si
poglavje "Ci&¢enje in vzdrzevanje").

Sprednje kolesce je blokirano
zaradi las ali drugih delcev
umazanije.

Ocistite sprednje kolesce (oglejte si
poglavje "Ci&¢enje in vzdrzevanje").

Sesalnik cisti zelo temno ali
svetleco se povrsino, zato se
sprozijo senzorji za zascito
pred padci. Sesalnik se zato
premika v nenavadnem vzorcu.

Pritisnite gumb start/stop in robotski
sesalnik premaknite na tla svetlejse
barve. Ce se tezava ponovi na tleh
svetlejSe barve, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc uporabnikom v svoji
drzavi.

Sesalnik ¢isti tla, ki mo¢no
odsevajo sonc¢no svetlobo. To
sprozi senzorje za zascito pred
padci, zato se sesalnik premika
VvV nenavadnem vzorcu.

Zagrnite zavese, da zastrete sonc¢no
svetlobo, ki vstopa v prostor. Cistiti lahko
zacnete tudi, ko je soncna svetloba manj
svetla.

Akumulatorske baterije ni
vec mogoce napolniti ali
pa se zelo hitro izprazni.

Potekla je Zivljenjska doba
akumulatorske baterije.

Akumulatorsko baterijo naj vam
zamenijajo v Philipsovem servisnem
centru (glejte poglavije »Zamenjavax).

Baterija daljinskega
upravljalnika se prehitro
izprazni.

Morda ste vstavili napac¢no
vrsto baterije.

Za daljinski upravljalnik potrebujete
gumbasto baterijo CR2025. Ce teZzave ne
morete odpraviti, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc¢ uporabnikom v svoji
drzavi.

Robotski sesalnik se
premika v krogih.

Robotski sesalnik je v nacinu
za to¢kovno cZis¢enje.

To je obi¢ajno. Nacin za to¢kovno
¢iscenje se lahko vklopi, ¢e sesalnik na
tleh zazna veliko umazanije, ki jo je treba
temeljito odistiti. To je tudi del nacina
samodejnega ¢is¢enja. Robotski sesalnik
bo po priblizno eni minuti nadaljeval z
obicajnim vzorcem ¢is¢enja. Nacin za
tockovno c&is¢enje lahko izklopite tudi
tako, da na daljinskem upravljalniku
izberete drug nacin &is¢enja.
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Resitev

Sesalnik ne najde

priklju¢ne postaje.

Ni dovolj prostora, da bi
robotski sesalnik prisel do
priklju¢ne postaje.

Poskusite priklju¢no postajo namestiti
drugam. V poglavju »Priprava pred
uporabo« si oglejte razdelek
»Namestitev priklju¢ne postaje«.

Robotski sesalnik Se vedno
aktivno isce.

Za vrnitev v priklju¢no postajo potrebuje
priblizno 20 minut.

Robotski sesalnik ¢is¢enja ni
zacel iz priklju¢ne postaje.

Ce zelite, da se po ¢i&¢enju vrne v

priklju¢no postajo, ¢is¢enje zacnite iz
priklju¢ne postaje
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Uvod
Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spolocnosti Philips! Ak chcete vyuzit

vsetky vyhody zakaznickej podpory spoloc¢nosti Philips, zaregistrujte svoj vyrobok na
www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia

1 Vrchny kryt

2 Rukovat veka zasobnika na prach
3 Veko zasobnika na prach
4 Filter

5 Zasobnik na prach
6 Ventilator

7 Naraznik

8 Snimac dokovacej stanice

9 Tlacidlo spustenia/zastavenia (na spustenie a zastavenie robota)
10 Displej

11 Hlavny vypinac (na zapnutie a vypnutie robota)

12 Nastavec TriActive XL

13 Predné koliesko

14 Hriadele boc¢nych kief

15 Snimace proti padu

16 Priecinok na batérie

17 Kolieska

18 Saci otvor

19 Bocné kefy

20 DrZziak batérie

21 Dialkové ovladanie

22 Mala koncovka

23 Adaptér

24 Dokovacia stanica

Displej a dialkové ovladanie
Displej (Obr. 2):

1 Vystrazny indikator

2 Indikator plného zasobnika na prach

Dialkoveé ovladanie:

1 Navigac¢neé tlacidla a spustenie/zastavenie

2 Tlacidlo dokovania

3 Tlacidlo ¢asu na vysavanie

4 Tlacdidla rezimu vysavania

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie podlah vo vasej
domacnosti.

Robot sa hodi najma na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych podlah, dlazby alebo linolea.
Mbze mat problémy pri vysavani makkych povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouzijete

Slovensky
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robota na vysavanie koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presvedcili, ako si robot s tymto
typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduje aj pri vysavani velmi tmavych alebo
lesklych tvrdych podlah.

Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny dvojstuprnovym cistiacim systémom.

- Dve bo¢né kefy pomahaju pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov pozdlZ stien. Taktiez
pomahaju uvolnit necistoty z podlahy a presunut ich k saciemu otvoru (Obr. 3).

- Saci vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje do zasobnika na prach
(Obr. 4).

Vzory pohybu pri vysavani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automaticku postupnost vzorov pohybu pri
vysavani, ¢o mu umoznuje optimalne povysavanie kazdej ¢asti miestnosti. Robot pouziva nasledujuce
VZOry vysavania:

1 Pohyb v tvare Z alebo klukaty pohyb (Obr. 5)

2 Nahodny pohyb (Obr. 6)

3 Pohyb pozdl(Z stien (Obr. 7)

4 Pohyb na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 8)

V rezime automatického vysavania robot vyuziva tieto typy pohybu v pevne stanovenych
sekvenciach: pohyb v tvare Z, nahodny pohyb, pohyb popri stene a pohyb na vysavanie konkrétnych
miest.

Ked robot tuto sekvenciu pohybov dokondi, znova sa za¢ne pohybovat v tvare Z. Robot bude nadalej
pouzivat tuto sekvenciu pohybov pri vysavani miestnosti, kym sa nabijatelna batéria nevybije alebo
ho manualne nevypnete.

Poznamka: Mbzete tiez vybrat kazdy rezim samostatne stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom
ovladani. Podrobnejsie informacie najdete v kapitole ,Pouzivanie robota“ v ¢asti ,Rezimy vysavania“.

Ako sa robot vyhyba vySkovym rozdielom

Robot ma v spodnej ¢asti tri snimace proti padu. Tieto snimace proti padu pouziva na zistovanie
vyskovych rozdielov, ako su napriklad schody, a ich obchadzanie.

Poznamka: Je normalne, ked sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskoveého rozdielu, pretoze jeho
predny snimac proti padu je umiestneny za naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia vcéas zaregistrovat schody ¢i iny
vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sledujte pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢i
iného miesta s vySkovym rozdielom. Je délezité, aby ste snimace proti padu pravidelne ¢istili, ¢im
zaistite, aby robot nadalej spravne rozpoznaval vyskové rozdiely (pokyny najdete v kapitole
,Cistenie a udrzba®).

Pred prvym pouzitim

Montaz boc¢nych kief
1 Rozbalte boc¢né kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél alebo na podlahu.
2 Zatlacte bocné kefy na hriadele v spodnej ¢asti robota (Obr. 9).
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Poznamka: Dbajte na to, aby ste boc¢né kefy riadne nasadili. Zatla¢te ich na hriadel, kym
nezacvaknu na miesto.

Odstranenie ochrannej znacky z dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Tato batéria je chranena ochrannou znackou,

ktoru je treba pred pouzitim odstranit.

1 Vytiahnite ochrannu znac¢ku batérie z priec¢inka na batériu na dialkovom ovladaci (Obr. 10).
Teraz je dialkové ovladanie pripravené na pouzitie.

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre malu koncovku na dokovacej stanici (1)
a adapter zasunte do sietovej zasuvky (2) (Obr. 11).

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite o stenu.

Poznamka: Uistite sa, Ze vo vzdialenosti 80 cm pred, 30 cm doprava a 100 cm dolava od dokovacej
stanice nie su ziadne prekazky a vyskove rozdiely (Obr. 12).

Délezita poznamka: rezim hlbokého spanku

Ako resetovat robota, ked sa nachadza v rezime hlbokého spanku (robot nereaguije):
- Nastavte hlavny vypinac do polohy ,zapnuté*“ (Obr. 13).

- Nabite robota. Po niekolkych sekundach bude robot znova reagovat.

Poznamka: Robot prejde do rezimu hlbokého spanku pri kazdom nastaveni hlavného vypinaca do
polohy ,vypnuté® a pri vybiti batérie. Batéria sa méze vybit napriklad vtedy, ak robot nedokaze najst
svoju dokovaciu stanicu.

Nabijanie

Ked zariadenie nabijate po prvykrat a ked je nabijatelna batéria robota vybita, doba nabijania je styri
hodiny.

Robota mozno nabijat dvomi spdsobmi:

- v dokovacej stanici, a to bud manualne, alebo automaticky pocas pouzivania;

- pripojenim robota priamo do elektrickej siete.

Poznamka: Ked je nabijatelna batéria Uplne nabita, robot dokaze vysavat az 100 minut.

Nabijanie na dokovacej stanici

1 Nastavte hlavny vypinac do polohy ,zapnuté® (Obr. 13).

2 Robota polozte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete (Obr. 14).

3 Tlacidlo spustenia/zastavenia sa pomaly rozblika (Obr. 15).

4 Ked je nabijatelna batéria Uplne nabita, tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti (Obr. 16).

Automatické nabijanie pocas pouzivania

1 Ked robot dokondi vysavanie alebo ked ostava len 15 % nabitia batérie, robot automaticky vyhlada
dokovaciu stanicu, aby sa mohol dobit. Ked robot vyhladava dokovaciu stanicu, tlacidlo
spustenia/zastavenia rychlo blika (Obr. 17).

2 Ked je nabijatelna batéria uplne nabita, tlac¢idlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti.
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Poznamka: Robot vyhladava dokovaciu stanicu automaticky, len ak zacal vysavanie z dokovacej
stanice.

Nabijanie priamo zo siete

1
2

4

Zapnutie vykonajte stlacenim hlavného vypinaca robota.

Malu koncovku adaptéra pripojte do konektora robota (1). Adaptér pripojte do sietovej zasuvky (2)
(Obr. 18).

Ked je robot spravne pripojeny do siete, tlac¢idlo spustenia/zastavenia za¢ne velmi pomaly blikat.
Signalizuje, ze sa robot nablija.

Ked je nabijatelna batéria uplne nabitd, tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti.

Priprava priestoru na vysavanie
Kym spustite vysavanie robotom, odlozte vsetky volné a krehké predmety z podlahy (Obr. 19).
Z podlahy odstrante aj vsetky kable, vodice a Snury.

Pouzivanie robota

Spustenie a zastavenie

1

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.

- Mobzete stlacit tlacidlo spustenia/zastavenia na robote (Obr. 20).

- Mbzete tiez stlacit tlacidlo spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani (Obr. 21).

Tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti a robot za¢ne vysavat (Obr. 22).

Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije. V rezime automatickéeho
vysavania sa pohybuje v opakovanych sekvenciach v tvare Z, nahodnym pohybom, popri stene
a pohybom na vysavanie konkrétnych miest (Obr. 23).

Poznamka: Na vyber individualneho rezimu stlacte jedno z tlacidiel ovladania rezimu na dialkovom
ovladani. Podrobnejsie informacie najdete v casti ,Vyber rezimu vysavania“.

Ked je batéria takmer vybitd, tlacidlo spustenia/zastavenia zac¢ne blikat a robot vyhlada dokovaciu
stanicu, aby sa nabil (Obr. 17).

Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mdzete stlacit aj tlacidlo spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlacidlo spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok
energie v nabijatelnej batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skor, ako bude nabijatelna batéria takmer
vybita, stlacte tlac¢idlo dokovania na dialkovom ovladani (Obr. 24).

Tlacidlo spustenia/zastavenia za¢ne blikat, ked robot vyhladava dokovaciu stanicu (Obr. 25).

Poznamka: Ak ste robota nespustili z dokovacej stanice, v pripade vybitia nabijatelnej batérie
dokovaciu stanicu nevyhladava automaticky. Ak ma nabijatelna batéria este dostato¢né mnozstvo
energie, mbzete stladit tlacidlo dokovania na dialkovom ovladacdi a robot sa vrati do dokovacej
stanice. Ak je nabijatelna batéria Uplne vybita, musite robota umiestnit do dokovacej stanice
manualne.

Prevadzka dokovacej stanice

Dokovacia stanica je vybavena dvoma ovladacimi prvkami na prevadzku robota.



88 Slovensky

Tlacidlo nabitej batérie a chodu

Ak stlacite tlacidlo nabitej batérie a chodu na dokovacej stanici, kym sa robot nabija, robot za¢ne
vysavat hned, ako je nabijatelna batéria Uplne nabita (Obr. 26).

Tlacidlo 24 h

Po stla¢eni tlacidla 24 h na dokovacej stanici dokovacia stanica za¢ne odpoditavat 24 hodin do
nasledujuceho vysavania. Po skonc¢eni odpocditavania robot za¢ne vysavat. Vysavat bude az do vybitia
batérie, ked sa automaticky vrati do dokovacej stanice, aby sa mohol dobit (Obr. 27).

Vyber rezimu vysavania

Vyber rezimu vysavania

Okrem rezimu automatického vysavania ma tento robot styri samostatné rezimy vysavania, ktoré je
mozneé aktivovat stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom ovladani.

Rezim pohybu v tvare Z

V rezime pohybu v tvare Z robot vysava velké plochy tak, ze sa pohybuje v sluc¢kach v tvare Z po celej
miestnosti (Obr. 28).

Rezim nahodného pohybu

V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi (Obr. 29).

ReZim pohybu popri stene

V tomto reZzime sa robot pohybuije popri stendch miestnosti, aby ddkladne povysaval oblasti popri
stenach (Obr. 30).

Rezim vysavania konkrétnych miest

V tomto rezime sa robot pohybuje nahodne na malej ploche, aby tuto plochu doékladne povysaval

(Obr. 31).

Poznamka: Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne do
rezimu automatického vysavania.

Manualne riadenie

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani navigujte robota po miestnosti. (Obr. 32)

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti vySkovych rozdielov
alebo schodov.

Poznamka: Funkcia vysavania a bocné kefy funguiju, len ked sa robot pohybuje dopredu. Tlacidla
dolava, doprava a dozadu sluzia len na ovladanie smeru pohybu robota.

Pouzivanie tlacidla s casom vysavania

Po stla¢eni tlacidla s ¢asom vysavania na dialkovom ovladaci bude robot vysavat 35 minut. Po
uplynuti ¢asu vysavania sa robot vrati do dokovacej stanice, aby sa dobil (Obr. 33).

Pouzivanie hlavného vypinaca

Nastavenim hlavného vypinaca do polohy ,vypnuté“ prejde robot do rezimu hlbokého spanku.
V tomto rezime uz robot viac nereaguije.
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- Ak chcete robota nabit, musite stlacit hlavny vypinac¢ do polohy ,zapnutée“.

- Ak robot prejde pocas pouzivania do rezimu hlbokého spanku, mdzete ho opadtovne aktivovat
nastavenim hlavného vypinac¢a do polohy ,zapnuté® a nabitim robota. Po niekolkych sekundach
bude robot znova reagovat.

- Ak robota nebudete mesiac alebo dlhsie pouzivat, stlacte hlavny vypinac do polohy ,vypnuté®
a odpojte dokovaciu stanicu alebo adaptér, aby ste chranili nabijatelnu batériu a Setrili energiu.

Signaly a ich vyznam
Robot ma displej s dvoma indikatormi: vystraznym indikatorom a indikatorom plného zasobnika na

prach. Tlacidlo spustenia/zastavenia vyuziva svetelné signaly. V dalsej tabulke sa uvadza vyznam
tychto signalov.

Signal Vyznam

Tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti. Robot je pripraveny na vysavanie.
Tlacidlo spustenia/zastavenia pomaly blika. Robot sa nabfja.

Tlacidlo spustenia/zastavenia blika rychlo. Robot vyhladava dokovaciu stanicu.

Nabijatelna batéria robota je takmer vybita.

Indikator plného zasobnika na prach svieti. Je plny zasobnik na prach.

Vystrazny indikator svieti. Robot ste pocas vysavania zodvihli.

Zasekol sa ochranny prvok robota.

Zaseklo sa koliesko alebo bo¢na kefa.

Vrchny kryt nie je nasadeny alebo nie je spravne
zavrety.

Robot nedokaze najst dokovaciu stanicu.

Odozva na tlesknutie

Odozva na tlesknutie sa aktivuje, ked robot prejde do rezimu spanku v nasledujucich situaciach:
- ked prestane vysavat z dévodu chyby,

- ked ste naprogramovali kratky ¢as vysavania,

- ked nedokaze v priebehu 20 minut najst svoju dokovaciu stanicu.

Ak robota nevidite, mézete ho vyhladat jednym tlesknutim ruk. Robot zareaguje pipanim

a rozsvietenim vsetkych ikon na displeji.

Cistenie a udrzba

Vyprazdnovanie a cistenie zasobnika na prach
Vyprazdnite a vycistite zasobnik na prach, ked indikator plného zasobnika na prach nepretrzite svieti.
1 Zlozte kryt (Obr. 34).

2 Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach vytiahnite z priec¢inka zasobnika na
prach (Obr. 35).
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Poznamka: Pri vyberani alebo opatovnom vkladani zasobnika na prach davajte pozor, aby ste
neposkodili lopatky ventilatora motora.

3 Opatrne nadvihnite veko zasobnika na prach (1) a vyberte filter (2) (Obr. 36).

4 Potrasenim vyprazdnite zasobnik na prach do kosa. Vycistite filter vo vnutri zasobnika na prach

pomocou tkaniny alebo zubnej kefky s jemnymi stetinkami. Vycistite aj saci otvor v spodnej ¢asti
zasobnika na prach (Obr. 37).

Vystraha: Zasobnik na prach a filter necistite vodou ani v umyvacke riadu.

5 Filter vlozte spat do zasobnika na prach (1). Na zasobnik na prach (2) potom zalozte kryt (Obr. 38).
6 Zasobnik na prach vlozte spat do priecinka na zasobnik na prach a vrchny kryt nasadte spat na
robota (Obr. 39).

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filter. V pripade pouzivania
robota bez filtra vnutri zasobnika na prach sa poskodi motor.

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na ¢as vycistit snimace proti padu,

kolieska, bocné kefy a saci otvor.

1 Robota prevratte hore dnom a polozte na rovny povrch.

2 Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante zo snimacov proti padu prach
alebo chumace prachu. (Obr. 40)
Poznamka: Pravidelné &istenie snimacov proti padu je délezité. V pripade, ze su snimace proti
padu znecistené, robot nemusi spravne zaregistrovat vyskove rozdiely alebo schody.

3 Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante z predného a bo¢nych koliesok
prach alebo chumace prachu (Obr. 41).

4 Ked cistite bo¢né kefy, chytte ich stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov (Obr. 42).

5 Pomocou jemnej kefky (napr. zubnej kefky) alebo handri¢ky odstrante z hriadela a bocnej kefy
chumace prachu, vlasy a vlakna (Obr. 43) kefky (napr. zubnej kefky) alebo handri¢ky (Obr. 43).

6 Skontroluijte, ¢i na boc¢nych kefach a spodnej ¢asti robota nie su Ziadne ostré predmety, ktoré mézu
poskodit podlahu.

7 Po odobrati bo¢nych kief z hriadelov uvolnite spoje nastavca TriActive XL zasunutim prstov na
miesta oznacené Sipkami a nastavec TriActive vytiahnite z robota (Obr. 44).

8 Makkou kefkou vycistite saci otvor (napr. zubnou kefkou) (Obr. 45).

9 Z nastavca TriActive odstrante vsetky viditelné necistoty (Obr. 46).

10 Zachytavacie haciky nastavca TriActive zasunte do otvorov v spodnej ¢asti robota (Obr. 47).
Nastavec TriActive zatlacte spat do uréenej polohy. Skontrolujte, ¢i sa nastavcom da o par
milimetrov pohybovat hore a dolu.

Vymena

Objednavanie prislusenstva

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu stranku
www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu vyrobkov znacky Philips. M6Zete
sa obratit aj na Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti Philips vo svojej krajine (kontaktné
Udaje najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste).
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Vymena filtra

Filter vymente, ak je poskodeny alebo znedisteny. Novy filter si mdZete objednat pod objednavacim
¢islom FC8012. Pozrite si ¢ast ,Vyprazdnovanie a Cistenie zasobnika na prach® v kapitole ,Cistenie a
udrzba“, kde najdete pokyny na vyber filtra zo zasobnika na prach a jeho umiestnenie do zasobnika
na prach.

Vymena boc¢nych kief

Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po uritom ¢ase vymente.

Poznamka: Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bo¢né kefy vymente.
Rovnako odporuc¢ame vymenit obidve bocné kefy sic¢asne. Nahradné boc¢né kefy si mézete objednat
ako supravu pod objednavacim &islom FC8013.

1 Ak chcete vymenit bocné kefy, chytte staré bocné kefy za stetiny a vytiahnite ich z hriadelov (Obr.
42).
2 Zatlacte noveé bocné kefy na hriadele (Obr. 9).

Vymena nabijatelnej batérie

Nabijatelnt batériu mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici. Ak uz batériu nie je mozné nabit
alebo ak sa rychlo vybija, odneste robota do autorizovaného servisného strediska spolo¢nosti Philips
a poziadajte o vymenu batérie. Kontaktné udaje Strediska starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti
Philips vo vasej krajine najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste.

Vymena batérie dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Batériu treba vymenit, ked robot nereaguje na

stlacenie tlacidiel na dialkovom ovladani.

1 Dialkové ovladanie otolte spodnou stranou nahor. Zatla¢te uvolnovacie tlacidlo drziaka batérie
a sucasne posunte drziak batérie z dialkového ovladania (Obr. 48).

2 Z drziaka baterie vyberte vybitu batériu a vlozte na miesto novu batériu. Drziak batérie potom
zasunte spat do dialkového ovladania (Obr. 49).

Vybratie nabijatelnej batérie

Varovanie: Nabijatelnu batériu odstrante len vtedy, ked zariadenie vyhadzujete. Dbajte
na to, aby bola batéria pri odstranovani tUplne vybita.

Pri vyberani nabijatelnej batérie postupuijte podla nasledujucich pokynov. Robota tiez mbdzete odniest

do servisneho strediska spolo¢nosti Philips a poziadat o vybratie nabijatelnej batérie. Adresu

servisného strediska vo vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti

Philips vo vasej krajine.

1 Robota spustite z lubovolného miesta v miestnosti a nie z dokovacej stanice.

2 Aby sa zabezpecilo, Ze je nabijatelna batéria pred odstranenim a likvidaciou Uplne vybitd, nechajte
robota zapnutého, kym sa batéria uplne nevybije.

3 Odskrutkujte skrutky krytu priecinka na batériu a odmontujte kryt (Obr. 50).

Nadvihnite nabijatelnu batériu a odpojte ju (Obr. 51).

5 Robota a nabfjatelnu batériu zaneste na zberné miesto elektrickych a elektronickych vyrobkov.

N



92 Slovensky

RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémov, s ktorymi by ste sa mohli stretnut pri
pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit pomocou informacii uvedenych nizsie,
navstivte webovu stranku www.philips.com/support , na ktorej ndjdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.

RieSenie problémov

Problém Mozna pricina

Riesenie

Po stlaceni tlacidla Nabijatelna batéria je vybita.
spustenia/zastavenia
robot neza¢ne vysavat.

Nabijatelnu batériu nabite (pozrite si
kapitolu ,Priprava na pouzitie).

V konektore robota je stale
zapojena mala koncovka.

Robot nefunguje po pripojeni do siete.
Funguije len na nabijatelnu batériu. Preto
pred pouzitim robota vzdy odpoijte
adaptér od robota a od siete.

Hlavny vypinac nie je v polohe
Lzapnuté“ (1).

Stlac¢te hlavny vypinac¢ do polohy
,zapnuté“. Robota polozte na dokovaciu
stanicu pripojenu k elektrickej sieti alebo
zapojte malu koncovku adaptéra. Po
niekolkych sekundach robot zapipa

a displej sa rozsvieti.

Po stlaceni jedného Vypinac ste nastavili do polohy
z tlacidiel robot Jvypnuté®.
nereaguje.

Stlac¢te hlavny vypinac¢ do polohy
,zZapnuté“. Robota polozte na dokovaciu
stanicu pripojenu k elektrickej sieti alebo
zapojte malu koncovku adaptéra. Po
niekolkych sekundach robot zapipa

a displej sa rozsvieti.

Robot nedokazal najst
dokovaciu stanicu a batéria sa
vybila.

Robota polozte na dokovaciu stanicu
pripojenu k elektrickej sieti alebo zapoijte
malu koncovku adaptéra. Po niekolkych
sekundach robot zapipa a displej sa
rozsvieti.

Vystrazny indikator Zaseklo sa jedno alebo obe
rychlo blika. kolieska.

Hlavny vypinac prepnite do polohy
,vypnuté®. Odstrante chumace prachu,
vlasy, vlakna alebo kabel zachyteny na
zavese kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe
bocné kefy.

Vycdistite bocné kefy (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba®).

Vrchny kryt nie je nasadeny
alebo nie je spravne zavrety.

Ked vrchny kryt nie je nasadeny alebo je
nasadeny nespravne, robot nefunguije.
Na robota riadne nasadte vrchny kryt.




Problém

Mozna pricina
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Riesenie

Zasekol sa naraznik.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robota nadvihnite, aby sa jeho naraznik
uvolnil. Presurite robota dalej od
prekazky a stlacenim tlacidla
spustenia/zastavenia pokracujte vo
vysavani.

Robota ste pocas vysavania
zodvihli.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robota polozte na podlahu. Po stlaceni
tlacidla spustenia/zastavenia robot
bude pokrac¢ovat vo vysavani.

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechajte
v teplej vode. Ak sa neobnovi spravny
tvar stetin, bo¢né kefy vymente (pozrite
si kapitolu ,Vymena®).

Filter v zasobniku na prach je
znecisteny.

Vy(distite filter v zasobniku na prach
pomocou tkaniny alebo zubnej kefky
s jemnymi stetinkami. Filter a zasobnik
na prach mozete vycistit aj beznym
vysavac¢om nastavenym na nizky saci
vykon.

Ak sa filter neda dostatocne vycistit
kefou ani vysavacom, filter vymente za
novy. Vymenu filtra odporu¢ame
vykonat minimalne raz ro¢ne.

Saci otvor v spodnej casti

zasobnika na prach je upchaty.

Vy(distite saci otvor (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba").

Na prednom koliesku sa
zachytili vlasy alebo iné
necistoty.

Vycdistite predné koliesko (pozrite si
kapitolu ,Cistenie a udrzba®).

Pri vysavani velmi tmavéeho
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu.
Preto méze robot vykonavat
nezvycajné pohyby.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia
a potom presunite robota na svetlejsiu
cast podlahy. Ak sa problém bude
nadalej vyskytovat na podlahach
svetlejsej farby, navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa
obratte na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo vasej krajine.

Robot vysava podlahu, ktora
velmi intenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante
prenikaniu slnec¢nych lucov do
miestnosti. S vysavanim mozete zacat,
ked uz slnko nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu batériu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabijatelna batéria dosiahla
koniec svojej zivotnosti.

O vymenu nabijatelnej baterie
poziadajte v servisnom stredisku
spoloc¢nosti Philips (pozrite si kapitolu
Vymena®).
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Problém

Mozna pricina

Riesenie

Batéria dialkového
ovladania sa prilis rychlo
vybija.

Pravdepodobne ste nevloZili
spravny typ batérie.

Dialkové ovladanie vyuziva plochu
batériu CR2025. Ak problém pretrvava,
navstivte webovu stranku
www.philips.com/support alebo
kontaktujte Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo svojej krajine.

Robot sa pohybuje
v kruhoch.

Robot je v reZime vysavania
konkrétnych miest.

Je to bezny jav. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozno aktivovat, ked
sa na podlahe nachadza privela necistot
a vykonava sa dokladné vysavanie.
Rezim je aj su¢astou automatického
rezimu vysavania. Asi po uplynuti jednej
minuty sa robot pri vysavani vrati

k beZznym pohybom. Rezim vysavania
konkrétnych miest mozete zastavit aj
vyberom iného rezimu vysavania
pomocou dialkového ovladania.

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam. Pozrite si kapitolu ,Priprava na
pouzitie* a ¢ast , Instalacia dokovacej
stanice®.

Robot stale aktivne vyhladava
stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.

Robot nebol spusteny
z dokovacej stanice.

Ak chcete, aby sa robot po vysavani
vratil do dokovacej stanice, spustite ho
z dokovacej stanice.




Pycckuii

BBeneHune

Mosapaensem ¢ nokynkon npoaykuumn Philips! YTobbl BOCNonb3oBaTLCs BCceMy NpenMyLLecTBamm
nopaepxkun Philips, 3apernctpupyiite nsgenve Ha seb-cante www.philips.com/welcome.

Ob6uiee onucaHune

BepxHsisi KpbiLwka

Pyuka kpbIlwku nbinecbopHuka
Kpblwka nbinecbopHuka

PunbTp

Mbinec6opHuk

BeHTunatop

Bamnep

[atynk ook-cTaHuum

KHonka «CTapT/cTon» (ans 3anycka unm octaHoBKM poboTa-nbinecoca)
10 Oncnnen

11 Bbikntoyartenb (AN BKIOYEHWS Unu BeikMioyeHnst poboTa-nbinecoca)
12 Conno TriActive XL

13 MepepgHee koneco

14 Banbl gnsi G0KOBbIX LLETOK

15 Oartumkv nepenaga BbICOT

16 OTcek Ans akkyMmynsaTopoB

17 Koneca

18 BcachbliBatoLyee oTBepcTME

19 BokoBble LeTKn

20 OepxaTtenb anemeHTa NUTaHns

21 MynbT AUCTaHUMOHHOTO yNpaBfieHus
22 ManeHbkuii Lutekep

23 ApanTtep

24 [ok-cTaHums

OVoOoONOYUTA~WN —

dncnnen n nynbT ANCTAHUMUMOHHOIO ynpaBJieHUA

Oucnnen (Puc. 2):

1 TNpeaynpexaarowuii nHaukaTop

2 VHpukaTtop 3anonHeHus nbinecbopHuka
MynbT AMCTAHLMOHHOIO yNpaBneHuns:

1 KHonku HaBurauum u kHonka «CtapT/cTon»
2 KHonka nogknioveHns K OK-CTaHLun

3 KHonka BpemeHu y6opku

4 KHonku pexuma y6opku

MpuHumn paboTtbl poboTa-nkinecoca

O6nacTu NnpumMmeHeHuss poboTa-nbinecoca

95

PoboT-nbinecoc OCHalleH nonesHbimn beHKLU/IHMI/I, 6naro,qap;| KOTOPbIM MOXXHO BbIMNOJIHUTb KA4€CTBEHHYHO

yGopky Mornos B Aome.
PoGoT-nbinecoc naeansHo NOAXOANT AN YGOPKU TBEPALIX HAMOMbHLIX NMOKPLITWIA: MApKeTa, NANTKA UMK

nuHoneyma. Mpwu y6opKe MAFKMX HanombHbIX MNOKPLITUIA, HaNpUMep KOBPOB MM KOBPOBbLIX NMOKPbLITUN, MoryT

BO3HWKHYTb TPYAHOCTU. ECnn poBoT-nbinecoc ucrnonb3ayeTcs Ans y6opku KOBPOBbIX MOKPLITUIA UM KOBPOB,

Pycckunin
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nepeoe BpeMsi noHabnoganTe 3a ero pabortoun, NMomumo 3Toro, 3a po6oTOM-NbINECOCOM HEOOXOANMO
CneauTb, €CNK OH UCMONb3YeTCH AN OYUCTKM OYEeHb TEMHOIO UM BNEecTSALLIEero XecTKoro nona.

®yHKUMM poboTa-nbinecoca

Cucrema 04YnCTKU

Po6oT-nbinecoc ocHalleH 2-CTyneH4YaTol CUCTEMOWN OYUCTKM, KoTopasi 3dhpeKTUBHO crpaBnseTcs ¢

y6opkoi Nomnos.

- [1Be GokOBbI€e LLETKM NOMOratT cobpaTh Mbifb B YrNax U BAOMb CTEH, a TakkKe YAansaT NpUimnLyo
rpsi3b, HanpaBnsisA ee K BcacbiBatolemy oTBepcTumio (Puc. 3).

- bBnarogapsi MoLLHON cune BcacbiBaHUsi poboT-MbiNecoc cobmpaeT Cyxyto rpssb, KOTopasi nonagaeT yepes
BcacblBaloLLee 0TBepCTME B MblecOopHuk (Puc. 4).

Mporpammbl y6opku

B aBTOMaTM4eCKOM pexume y6opku poboT-nblnecoc aBToMaTUYECKU NPUMEHSIET 3aiaHHY0
nocnefoBaTenibHOCTb NporpaMmM YGOpKM Ans ONTUManbHOW OYUCTKM BCEX 30H NoMelleHus. MicnonbayoTcst
cnepgyoLme nporpaMmmMbl y6opKu:

1 Z-nporpamma, unu 3ursar (Puc. 5)

2 [MpousBonbHas nporpamma (Puc. 6)

3 [porpamma «Bgonb cten» (Puc. 7)

4 Tporpamma To4eyHo ounctku (Puc. 8)

B aBTOMaTM4eckom pexume yoopku poGoT-NbINIecoC NPUMEHSIET 3TW NporpaMmbl B (OUKCUPOBAHHOM
nocnefoBaTenbHOCTU: Z-NporpaMmMa, Npor3BofbHasi porpamma, nporpamma «Baons cTeH» n nporpamma
TOYEYHOWN OYUCTKM.

3aBepLUVB BbINOSIHEHWE 3TOW NOCNefoBaTENBHOCTM Nporpamm, poboT-NbINecoc CHoBa HauYMHaeT paboTaTtb
no Z-nporpaMme, a 3aTem NOBTOPSIET BCE NPOrpaMmbl B TOW e NocnefoBaTeNIbHOCTH, NMOKa He pa3psamTest
aKKyMynaTOp MW Noka po6oT-NbINECOC He BbIKMIOYAT BPYUHY!O.

MpumeyaHue. MoXxHO Takke oTAenbHO BbiIGpaTh 060 pexum, HaxkaB COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha NyrbTe
Y. OononHuTenbHble cBEAEHUS CM. B rfaBe «lMcnonb3oBaHune poboTa-nbifiecoca, B pasaene «Pexumbl
ybopKu».

Kak po6oT-nbinecoc pacnosHaeT nepenagbl BbiCOT

PoGoT-nbinecoc ocHalleH TpeMs faTyvMkamu nepenaga BbiCOT, PacrofoXeHHbIMU Ha ero HKHEN CTOpPOHe.
C nomoLLbto 3TUX AaT4MKOB poGOT-MbINECoC pacno3HaeT nepenazpl BoICOT (HanpuMep, NeCTHULbI) 1
n3beraet ux.

MpumeyaHne. Po6oT-MbINECOC MOXET NepeMeLLaTbCs PSAOM C OTIMYAIOLLMMCS MO BbICOTE OT nona
06BEKTOM, MOCKOSIbKY (PPOHTAasbHLIN AaTYMK Nepenaga BbICOT pacrnonioxeH 3a bamnepom.

BHuMaHue! B HekoTopbIx criyyasix AaTyuki nepenaga BbICOT MOFYT He 0GHapPYXXUTb NIECTHULY Un ApYroi
nepenag BbICOT B HYXHbI MOMEHT. [103ToMy Bbl AOMKHbI BHUMATENBHO CNEANUTb 38 POGOTOM-MbINECOCOM
rnpv NepBOM MCMONb30BaHWUU U NPU YOOpKe PSAOM C NECTHULIEN MU APYrUM NepenagoM BbIcoT. PerynsipHo
ouvLaiTe JaTyvky Nepenapa BbiCOT, YTOGbI pOGOT-Mbinecoc Beeraa AomkHbIM 06pa3om pacrno3Hasarn
nepenagbl BbICOT (MHCTPYKLMM CM. B rnaBe «O4nCTKa U 06CryKMBaHUE).
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[Mepen nepBbIM UCMONb30BaHNEM

YcTtaHoBka O0KOBbIX LLETOK
1 Pacnakyvite O0KOBbIE LLETKN U MONOXMUTE pOOOT-MNbINECOC HAa CTON UMW Ha MO BBEPX AHOM.
2 HapeHbTe GokoBble LLETKM Ha Banbl Ha HWKHeN Yactn poboTta-neinecoca (Puc. 9).

MpumeyaHve. Y6eguTech, YTo GOKOBbIE LLETKM HAAEXHO 3adhUKCUPOBaHBbI. MNpkmMUTE UX K Bany 4O
Lernyka.

Y,uaneHme 3aLNTHOIO Apriblka C nynbTa ANCTaHUMOHHOIO ynpaBlieHUsA

B nynbTe AMcTaHUMOHHOro ynpaBneHus yctaHoBrneHa 6atapes CR2025 moHeTHoro Tuna. 3ta 6aTapes

NOKPbITa 3aLUTHBIM SPFLIKOM, KOTOPbIA HEOOX0ANMO yaanuTb Nepes UCNonb30BaHNEM.

1 W3BnekuTe 3awWmnTHbIN Apnblk U3 oTceka ans 6atapeu B nynbte (Puc. 10) AUCTaHUMOHHOIO ynpaBneHus.
Tenepb NynbT AUCTAHLMOHHOIO YNpaBIieHUs rOTOB K MUCMOMb30BaHUIO.

MoarotoBka npubopa k paboTe

YcTaHoBKa JOK-CTaHUun

1 ToakntounTe ManeHbkWii LWTekep aganTtepa K rHeaay Ha Aok-cTaHumm (1) u BcTaBbTe aganTtep B
anekTpuyeckyto poseTky (2) (Puc. 11).

2 Pa3mecTute JOK-CTaHLMIO Ha FOPM3OHTalIbHOM, POBHOM Y4acTKe rosa y CTeHbl.

MpumeyaHne. Y6egutech, 4to Ha paccTosiHum 80 cm cnepeam oT Aok-ctaHumm (Puc. 12), 30 cm crnipaBa 1
100 cm cneBa HeT NPenaTCTBUIA UNW NepenagoB BbICOT.

BaxxHoe npumedaHue. pexxum rnybokoro cHa

YT06bI BEIBECTV POBOT-NbINECOC U3 pexnma rnybokoro cHa (poboT-NbINecoc He pearvpyeT Ha KoMaHabl):

- YcTaHoBUTE nNepeknoYvaTens NUTaHnsa B nonoxeHne «BkntoueHo (Puc. 13)».

- 3apsguTe poboT-nbinecoc. Yepes Heckonbko cekyHa poboT-nbinecoc byaeT cHoBa pearmpoBaTtb Ha
KoMaHabl.

MpumeyaHue. PoBoT-NbINecoc NEPexoamnT B PeXXUM rny6GoKoro cHa KaxKaplii pas npy NepeknioyeHnm
BbIKIOYaTEeNs B NONOXEHWE «BbIKNOYEHO» W KOrAa akkyMynsiTop NOMHOCTLIO pa3psikeH. Hanpumep,
aKKyMynATOP MOXET MOMHOCTLI0 Pa3psanTbCs, eCcnv poBOT-MbINECOC HE MOXET HANTU CBOK AOK-CTaHLMIO.

3apsigka

Mpwv nepBoli 3apsake, a Takke Npu 3apsiaKke NOSIHOCTLIO Pa3PSPKEHHOTO akKyMynsiTopa poGoTa-nbinecoca
BpeMs MOJHOM 3apsaKN COCTaBNSEeT YeTbipe Yaca.

PoboT-nbinecoc MoXHO 3apsxaTb ABYMs cnocobamu.

- Ha pok-cTaHuumn B py4HOM peXuMe Unm B aBTOMaTUYECKOM pexume BO BPEMSI UCMOMNb30BaHUS.

- TlocpencTBoM NpsSIMOro NoAkIYeHUs poboTa-nblnecoca K 3MeKTPoCeTy.

MpumeyaHue. Mpu NONHOCTLIO 3aPSHKEHHOM aKKyMYMSiTOPE POGOT-MbINECOC MOXKET BbINOJIHATL YGOPKY A0
100 MUHYT.

3apsgka Ha AOoK-CTaHLmK
1 YcraHoBuUTe nepekntoyaTtenb NMTaHus B nonoxeHve «BknoyeHo (Puc. 13)».
2 [lomecTuTe pobOT-NbINecoc Ha NOAKIYEHHY0 AOK-CTaHumio (Puc. 14).
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3 Knonka «CtapT/cTon» HayHeT meaneHHo muratb (Puc. 15).
4 Korpga akkymynsitop 6yAeT NOMHOCTLIO 3apsikeH, kHonka «CTapT/cTon» HayHeT CBETUTLCSH, He MUras
(Puc. 16).

ABTOMaTu4eckas 3apsaka Bo Bpemsi y6opku

1 o 3aBepLueHnn ybopkn unm Korga B akkymynsaTope ocTanocb Tonbko 15 % 3apsga, poboT-nbinecoc
aBTOMaTMYeCKU ULLET AOK-CTaHLMIO AN NoA3apsakv. Bo Bpems noucka [oK-CTaHLmMM KHomnka
«CtapT/cTon» bbicTpo muraet (Puc. 17).

2 Korpga akkymynsitop 6ygeT nonHOCTbIo 3apsikeH, KHomnka «CTapT/CTon» Ha4yHeT CBETUTLCA, HE MUras.

MpumeyaHue. PoGOT-Mblfecoc OCyLLECTBSET aBTOMaTUYECKUI MOMCK AOK-CTaHLMM TOSLKO B Criyyae, ecnm
ybopka Ha4anacb ¢ AOK-CTaHLUW.

3apsagka oT anekTpoceTu

1 Bknounte poboT-MbINECcoc, HaXxaB Ha NepeknoYaTenb NUTaHNS.

2 T[oakntounTe ManeHbkWii LWTekep aganTtepa k rHesay Ha kopnyce pobota-neinecoca (1). BctaBbte
apanTep B anekTpuyeckyto poseTky (2) (Puc. 18).

3 Tpu npaBnnbHOM NOAKMIOYEHNN poboTa-nblnecoca K 3NeKTpoceTn kHonka «CtapT/cTony» HauynHaeTt
O4YeHb MeANeHHO MuUraTb. ATO CBMAETENbCTBYET O TOM, YTO POBGOT-MbINECOC 3apsxaeTcs.

4 Korpa akkymynsitop 6yAeT NONHOCTLIO 3apsikeH, kHomka «CTapT/CTomn» HaYHEeT CBETUTLCS, HE MUrast.

nOﬂrOTOBKa nomMeLleHnsd K y60pKe
Mepepn yb6opkon y6epute ¢ nona Bce He3akpenseHHble U xpynkue oovekTobl (Puc. 19),
a Takke kabenu, NpoBoAa 1 LHYpbI.

QkcnnyaTtaumnsa poboTa-nbinecoca

Hayano n okoH4YaHue paboTbl

1 Haxmute kHonky «CTapTt/cTon».

- MoxHo ucnonb3soBaTtb kHOMKy «CTapT/cTon» Ha kopnyce poboTa-nbinecoca (Puc. 20)
- WNW Ha NynbTe AUCTaHUMOHHOro ynpasnenus (Puc. 21).

2 Knonka «CtapT/cTon» 3aroputcs, n poboT-nbinecoc HavyHeT yoopky (Puc. 22).

3 Y6opka 6ygeT BbINOMHATLCA B aBTOMATUYECKOM pPeXuMe A0 TeX Nop, noka akkymynstop poboTta-
nbinecoca He pa3psauTcs. B aBTomatuyeckom pexume yoopku poboT-nbinecoc noBTopsieT
nocnefoBaTenbHOCTb NporpamMmmM Y6opku: Z-nporpaMmMy, Npon3BosibHY0 Nporpammy, nporpammy «Baonb
CTEH» 1 Nporpammy TodeyHol ouncTkn (Puc. 23).

MpumeyaHne. YTobbl BbIGPaTh OTAENBHLIN PEXMUM, HAXXMUTE COOTBETCTBYIOLLIYIO KHOMKY Ha NynbTe
OVCTaHLMOHHOrO ynpaeneHns. [lononHutenbHble cBeAeHusi cM. B pasaene «Bolbop pexuma yoopkuy.

4 Korpa akkymynsiTop paspsikeH, kHornka «CTapT/cTon» HaunHaeT Muratb U poboT-nbinecoc mweT AoK-
cTaHumio ansa noasapsaku (Puc. 17).

5 Haxatnem kHonku «CTapT/cTon» Takke MOXHO NPUOCTAHOBUTL TN NMOJTHOCTLIO NPeKPaTUTL YOOopKy.
Ecnu npy noBTOpHOM HaxaTtum kHonkn «CTapT/cTon» ypoBeHb 3apsiAa akkyMmynsitopa fOCTaTO4YHO BbICOK,
po6oT-nblnecoc npogomkaeT ybopKy B aBTOMATUYECKOM pexunme.

6 UYT06bl poBOT-MbINECOC BEPHYICS Ha AOK-CTaHLMIO NPexae, YeM paspsanTcs akKyMynaTop, HaxMuTe
KHOMKY NOAKIOYEHNS K AOK-CTaHLMM Ha NynbTe ANCTaHLUMOHHOTO ynpasnenust (Puc. 24).

Knonka «CtapT/cTon» 3amuraeT u poboT-nbinecoc Ha4YHET uckaTb AoK-cTaHumio (Puc. 25).
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Mpumeyanue. Ecnv poboT-nbinecoc 6bin 3anyLleH He 0T AOK-CTaHLuK, OH He ByaeT aBTomMaTuyecku
nckaTb ee, Koraa akkymynstop paspsautcs. Ecnv ypoBeHb 3apsiaa akkymynsitopa AOCTaTOYHO BbICOK, TO
pPOBOT-MbINECOC MOXHO BEPHYTh K AOK-CTaHLMM, HAXaB KHOMKY NOAKIIOYEHUS K AOK-CTaHLMK Ha nynbTe
[OMCTaHLMOHHOrO ynpaeneHus. Ecnv akkyMynsaTtop NOMHOCTLIO pa3psikeH, poboT-nblnecoc Heobxoammo
NMOCTaBUTb Ha AOK-CTaHLIMIO BPYYHYHO.

YnpaBneHue OoK-CcTaHuuen

Ha AOK-CTaHUMM eCTb iBE€ KHOMKN, C NOMOLLbK KOTOPbIX MOXHO yrnpasnAaTb pOGOTOM—HbIJ’IECOCOM.

KHonka «Y6opka nocne 3apsagku»

Ecnu HaxaTb KHOMKy «Y6opka nocne 3apsifku» Ha JOK-CTaHLMK BO Bpems 3apsiaku poboTa-nblnecoca,
po6oT-nblfecoc NPUCTYNUT K yBopke, kak TONbKO akkyMynsTop ByaeT nonHocTbio 3apsikeH (Puc. 26).

KHonka «24 yaca»

Ecnu HaxaTb KHOMKy «24 Yyaca» Ha A0K-CTaHUuW, CTaHUMs HavyHeT obpaTHbI oTYeT 24 4yacoB 40
cnepytoLei yoopku. Mo 3aBepLueHnn obpaTHoro otcyeta poboT-nbinecoc Ha4yHeT YOOPKy U NPOAOITKUT ee
[0 Tex Mnop, Nnoka akkyMynsiTop He pa3psguTcs. 3atem po6oT-nblecoc aBTOMaTUYECKN BEPHETCS Ha [OK-
cTaHumio ans nogsapsgku (Puc. 27).

Bbibop pexuma ybopku

Bbibop pexunma ybopku

MoMMMO aBTOMaTMYECKOrO pexnma y6opku AaHHbIN poBoT-NbINecoc NoAAePXKMBAET YeTbIpe OTAENbHbBIX
pexuma y6opKu, Kaxabli U3 KOTOPbIX MOXHO aKTUBMPOBATbL COOTBETCTBYHOLLEH KHOMKOM Ha nynbTe
[AVCTaHLUMOHHOIO yNpaBneHus.

Z-nporpamma
Ecnu BkntoyeHa Z-nporpamma, po6oT-nblnecoc nepemMeLaeTcs no kKoMHatTe Z-0bpasHbiMy ABKEHNSMU.
OTa nporpamma npegHasHaveHa Ans OuMCTKM KpynHbIX ydacTkoB (Puc. 28).

lMpounssonbHas nporpamma

B aTtom pexume poboT-nblnecoc Npon3BoauT YOOPKY NOMELLIEHMS!, COBepLUasi NPOU3BOSIbHbIE NEPEMELLEHNS
no npsiMowi n kpect-HakpecT (Puc. 29).

Mporpamma «Bgonb cteH»
B atom pexume poboT-nbinecoc nepeasuraeTcs BAoNb CTeH, obecneymsas bonee TwaTensHyo yoopky
(Puc. 30) paHHOro yyacTka nomeLLeHus.

Mporpamma To4eyHou y6opku

B atom pexume poboT-nblnecoc Npon3BobHO NepemMeLLaeTcsl No HeGOoMbLLIOMY y4acTKy nona, YTobbl
TwarensHo (Puc. 31) ero oumcTuTb.

Mpumeyanue. Mporpamma, BbIGpaHHas BpyUHY!0, BbINOSTHAETCS TOMBbKO HECKOMBKO MUHYT. 3aTeM poboT-
MbINECOC NepeknoYaeTcs B aBTOMaTUYECKUIA pPeXUM yBopKu.

Py4yHoe ynpasneHue

1 [Onsa ynpaBneHusi nepeasmxeHnemM poboTa-nbinecoca no nometleHunto (Puc. 32) ncnonb3yinTte KHOMKU CO
CTpenkamu BBEpX, BHU3, BNIEBO 1 BNPaBO PSAOM C KHOMKol «CTapT/cTon» Ha nynbTe ANCTaHLMOHHOIO
ynpaenexus.
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MpumeyaHue. CobnoganTe 0OCTOPOXHOCTb, KOraa ynpasrsieTe pO60TOM-MbINECOCOM BPYUYHYO PSiAOM C

nepenagamu BbICOT U NNIECTHULLAMMW.

I'IpvlmeanmeA q)yHKLlVIﬂ nbifiecoca 1 6okoBble LLETKN pa60Ta}0T, TONbKO Korga pOGOT—I’IbIJ’IeCOC ener
Bnepea. KHonkun nepemMelleHnsa BneBo, Brnpaso N Hasaa npegHasHayYeHbl UCKIMIOYUTENbHO ANA HaBurayuun.

Mcnonb3oBaHme KHOMKK BpeMeHn yHopKu

YT1o6bl pOBOT-NBINECOC BLIMOMHAN YGOPKY B TeYeHWe 35 MUHYT, HaXXMUTE KHOMKY BpeMeHn y6opku Ha
nynbTe AMCTaHLUMOHHOrO ynpasneHus. o 3aBepLueHnn 3aaaHHoro BpemMeHmn y6opkn po6oT-nblnecoc

BEPHETCA Ha AOK-CTaHumo ans nogsapaaku (Puc. 33).

Vcnonb3oBaHue BbIKNoYaTens

Koraa BblknoyaTens NepeBoAUTCS B MONOXEHNE «BbIKMIOUYEHO», po6oT-MblNecoc NepexoauT B pEXUM
rny6okoro cHa. B aTom pexxvme poboT-nbinecoc He pearvpyeT HU Ha Kakve KOMaHAabl.
- Ecnu Heobxoanmo 3apsanTb poboT-NbINECOC, HAXMUTE Ha BbiKNoYaTenb, 4To6bl NnepeBecTy ero B

nonoxexue «BKnoYeHo».

- Ecnu poGoT-nbinecoc nepeLuen B pexum riybokoro cHa B NpoLecce UCMonb30BaHNs, er0 MOXHO
BbLIBECTM M3 3TOTO PEXMMA, NEPEKITIOYMB BbIKMOYaTENb B NMOSoXeHue «BknoyeHo» unu sapsans po6oT-
nbinecoc. Yepesa HECKONMbKO cekyHa poboT-nbinecoc 6yaeT cCHoBa pearmpoBaTth Ha KOMaHabl

- Ecnu Bbl He coBupaeTech UCMONbL30BaTh POGOT-MbINECOC B TEYEHUE ANIUTENBHOTO BpeMeHU (MecsL v
Goree), NepeknoYnTe BuIKMNoYaTe b B NMONOXeHNe «BbIKMOYEHO» 1 OTCOEAUHNTE OOK-CTaHLMIO Unn
afanTep ANS 3alWmMThl aKKyMysaTopa U 3KOHOMUU SHEPTUN.

CwurHanbl 1 nx 3Ha4YeHue

PoboT-nbinecoc ocHalleH Avcnneem ¢ ABYMSt MHAVKaTOpPamu: Npeaynpexaatowym MHANKaTopoM v
VMHAOMKaTOPOM 3anonHeHus nelnecbopHuka. KHonka «CtapT/cTon» nogaeT CBETOBbIE CUTHAasbI. 3HaveHne

3TUX CUrHanoB npeacraBlieHo B Ta6nwu,e HUXe.

Curnan

3HauyeHune

KHonka «CTapT/cTon» poBHO CBETUTCS.

Po6oT-nbinecoc rotos k ybopke.

KHonka «CTapT/cTon» MeaneHHo MuraeT.

Po6oT-nbinecoc 3a pAXKaeTca.

KHonka «CTapT/cTon» ObICTpO Muraer.

PoboT-nbinecoc nwieT AoK-CTaHUuto.

AkkymynsaTop poboTa-nbifiecoca paspsiKeH.

CeeTutcsa WHOWKaATOP 3anofiHeHUA I'IbIJ'IeC60pHI/IKa.

MbinecbopHUK 3aMoHeH.

CBeTunTCA NpeaynpexaaoLmin UHANKaTop.

Bbl nogHsnu paboTatowuii poboT-nbinecoc.

3aknuHuno bamnep poboTta-neinecoca.

3aknmMHUNo koneco unu GoKoBYyHO LLETKY.

BepxHsisi KpblLLKa OTCYTCTBYET UM YCTaHOBINEHa
HenpaBuIbHO.

PoboTy-nbinecocy He yaaeTcs HaWTU AOK-CTaHUMIO.
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lepaBneHme C NOMOLUBbIO XIorkKa

YnpaBneH1e ¢ MOMOLLbIO XIOMKa aKTUBMPYETCS, KOrAa poGOT-MbINECOC NEPEXOANT B CRSILLUIA PEXUM B
crneayoLmnx cUTyaumsx:

- ecnu y6opka ocTaHOBNEHA M3-3a OLINGKMY;

- eCnv 3anporpaMmmmpoBaHO KOPOTKOE BpeMst yOopKu;

- €eCcnu eMy He y#aeTcsi HalTV CBOK AOK-CTaHLUIO B TeyeHne 20 MUHYT

Ecnu Bbl He BUanTe poboT-NbINECOC, Er0 MOXHO HaWTW, XNOMHYB B nagoLmn. Po6oT-Mnbinecoc oTBeTUT
3BYKOBbIM CUTHANOM W NOACBETKOW BCEX 3HAYKOB Ha Aucniee.

OuncTtka n yxop,

YpaneHune MycCopa 1 O4YUCTKa I'IbIJ'IeC60pHVIKa

Ecnun nHamkaTop 3anonHeHus nblnecbopHyKa pOBHO CBETUTCS, NbiNecbopHMK He0OX0AMMO OMOPOXHUTB 1
OYNCTUTB.

1 CHumute KpbiwKy (Puc. 34).

2 TloTAHWTE 3a PYUKY KPbILLKM NbINecOopHMKa 1 n3BnekuTe nbinecbopHuk 13 ero otceka (Puc. 35).

I'Ipvlmeanme, WM3Bnekas nnun YyCTaHaBnmBas I'IbIJ'IeC60pHVIK, 6y,que OCTOPOXHbI, HE NoBpeauTe nonactu
BEHTUNATOpPAa.

3 OCTOpOXHO CHUMUTE KpbILLKY ¢ NblnecbopHuka (1) n nssnekute punbtp (2) (Puc. 36).
4 BbITpsicuTe MblnecbopHUK Hag MyCOPHbIM BeAPOM. OuncTute unbTp Y BHYTPEHHIOK NOBEPXHOCTb

oTceka Ans Nbinn TKaHbIo U 3yOHOM LETKOW C MArKOW LeTUHON. Takke 04MCTUTE BCackiBaloLee
OTBEPCTUE B HWXHEN YacTu nbinecbopHuka (Puc. 37).

BHumaHune! rlbl.l'leCﬁOpHI/IK n CbI/IJ'Ipr Hemnb34 o4naTh C NOMOLLLIO BOAbI UMN MbITb B I'IOCWJOMOG‘-IHOﬁ
MalnHe.

5 CHoBa yctaHoBuTe hunbTp B NbinecbopHuk (1). 3atem HakponTe nbinec6opHUK (2) (Puc. 38) KpbILLKOW.
6 CHoBa ycTaHOBWTE MbIIECOOPHMK B Er0 OTCEK U 3aKPOMTE BEPXHIOK KPbILLKY poboTa-nbinecoca (Puc. 39).

BHumaHue! Cniegute 3a Tem, YTobbl B NbinecGopHuKe Bceraa Gbin ycTaHoBneH (unbTp. Mcnonbays
po6oT-nbinecoc 6e3 punbTpa B nblnecbopHUKE, MOXHO NOBPeaUTh ABUraTeb.

OuuncTka poboTta-nbinecoca

Y106bI NOAAEPXKMBATL KAYECTBO YOOPKMN HA [OMKHOM YPOBHE, HEOBXOAMMO BPEMS OT BPEMEHM OYMLLATD

AaTyuKn nepenaga BbICOT, koneca, 6oKoBbIe LWETKM 1 BCacbiBatoLLiee OTBEPCTME.

1 YcTtaHoBUTE MbINECOC Ha POBHON NOBEPXHOCTU U NepeBepHUTE ero.

2 LleTKoW C MArKoW LWEeTMHON (Hanpumep, 3yOHOW LLETKON) CMaxHWUTE Mbifb MW BOPC C AaTYMKOB nepenaga
BbicoT. (Puc. 40)

I'Ipmmeanme, HaTtunku nepenaga BbICOT Heobxoaumo oYunaTb peryndapHo. MN3-3a rpsA3n Ha gaTt4ymkax
nepenaga BbIiCOT pO60T—I'IbIJ'|eCOC MOXeT He 06Hapy)KI/1Tb nepenag BbICOT UM NECTHULY.

3 LLeTKoi c MArkow WeTuHoN (HanpumMep, 3yOHOW LLIETKO) CMaxHUTE Nblflb U BOPC C NepedHero koneca un

6okoBbIx konec (Puc. 41).

4 Y1006bl 04NCTUTL BOKOBbIE LLETKN, BO3BMUTE UX 3a LWETUHY 1 cHUMKTe ¢ BanoB (Puc. 42).

5 Msrkoii WweTkoli (Hanpumep, 3y6HOI) nnu TkaHbto (Puc. 43) cmaxHUTe BOpC, BONOCHI U HATY C Bana U ¢
6okoBoOM LWeTKu. LeTka (Hanpumep, 3ybHas weTka) unu TkaHb (Puc. 43).

6 Y6epuTech, 4TO Ha BOKOBbLIX LLiETKaxX U Ha HMXHEN NaHenn poboTa-nbinecoca HeT OCTPbIX NPeAMETOB,
KOTOpble MOTyT NOBPeAnTb MOJI.
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7 CHsB 6okoBble LLETKM C Banos, oTkponte dmkcatopbl conna TriActive XL. [Ina 9Toro BCTaBbTe NanbLibl B
MecTa, ykasaHHble cTpenkamu, u cHummute conno TriActive ¢ poboTta-neinecoca (Puc. 44).

8 Msirkoit WweTkow (Hanpumep, 3y6Holi) (Puc. 45) oumcTuTe BCcacbkiBatoLlee OTBEPCTUE.

9 Ypanute Bce BuagMMbIe 3arpssHeHus ¢ conna TriActive (Puc. 46).

10 BcraBbTe chukcatopbl conna TriActive B 0TBEpCTUSi HA HUXHEl YacTu poboTta-nbinecoca (Puc. 47).
3ageuHbTe conno TriActive B kopnyc. YoeauTeck B TOM, 4TO COMIo CBOGOAHO ABUXETCSI HA HECKOMBbKO
MWUMIMMETPOB BBEPX U BHU3.

3ameHa

3akas akceccyapos

YUTto6bl NprobpecTyn akceccyapbl UK 3anacHble YacTu, nocetute Beb-cant www.shop.philips.com/service
1nm obpaTnTecb B MECTHYIO TOProByto opraHmsaumio Philips. MoxHo Takke cBA3aTbCH C LIEHTPOM
nopaepxku notpebuteneii Philips B Ballei cTpaHe (KOHTaKTHas MHopMaLums NpuBeaeHa Ha rapaHTUAHOM
TanoHe).

3ameHa punbTpa

Ecnu onnbTp cunbHO 3arpssHeH Unv NoBpeXxaeH, 3ameHnTe ero. Ytobbl 3akasaTb HOBbIN PUNBLTP,
ncnonb3yinTe Homep 3akasa FC8012. HCTpyKLuuM No U3BNeYeHnto hunbTpa 13 nbliecbopHmKa 1 yCTaHoBKe
obpaTHO B NbINECOOPHMK CM. B pasaene «YaaneHme mycopa n o4ncTka nbinecbopHrkay rnasbl «O4ncTka n

yxoa».

3ameHa 6OKOBbIX LLLETOK

[ns nogaepxaHusi oNTUMarnbHbIX Pe3ynbTaToB yOopky GOKOBbIE LLETKM HEOOXOAUMO 3aMEHATL Yepes
HeKoTOpOe BpeMsi Nocne Havana Ucnonb30BaHus.

Mpumeyarme. MNpu nbbIX NpU3Hakax n3Hoca Uny NoBpeXAeHNs BOKOBbIE LLETKN criedyeT 3aMeHuTb. Mbl
TaKke pekoMeHOyeM 3amMeHATb 06e 6OKOBbIE LLETKN OOHOBPEMEHHO. 3anacHble 60KOBbIE LLETKN MOXHO
3akasaTtb B Habope no Homepy 3akasa FC8013.

1 YT06bl 3aMeHNTb GOKOBLIE LLETKWN, BO3bMUTE CTapble GOKOBbIE LLETKM 3a WETUHY U CHUMUTE C BasoB
(Puc. 42).
2 HapeHbTe HoBble 60KoBbIe LWeTkn Ha Banbl (Puc. 9).

3ameHa akkymynsaropa

3ameHa akkymynstopa MOXeT ObiTb BbIMOIHEHA TOMBKO KBaNNMULMPOBAHHBLIM CEPBUCHBIM MHXEHEPOM.
[ocTtaBbTe poboT-MbINecoc B aBTOPU30BaHHbIN CepBUCHbIN LeHTp Philips Ans 3ameHbl akkymynaTopa, ecnv
ero bonblue He yaaeTcsa 3apsaanTb UMK OH BbICTPO paspskaeTcs. MOXHO HaWTV Ha rapaHTUIAHOM TasnoHe
KOHTaKTHYI0 MHbOpMaLMIO LieHTpa noaaepxku notpedbutenen Philips B Bawer cTpaHe.

3ameHa 6aTapeV| nynbta AUNCTaHUMOHHOIO ynpaBlieHUA

B nynbTe ANCTaHUMOHHOrO ynpaBrieHnst ycTaHoBMeHa kpyrnasi nnockas 6atapes CR2025. Ecnm po6oT-

nblfiecoc nepecTan pearMpoBaTb Ha HaXaTue KHOMOK NynbTa AUCTaHLUOHHOTO ypaBneHus, 3aMeHnTe

baTapeto.

1 lNepeBepHUTE NyNbT AMCTAHLMOHHOTO yrnpaBneHus. HaxmuTe KHonKy cdukcauum Ha aepxatene 6atapeun
1 OQHOBPEMEHHO CABUHbLTE AepxaTenb 6aTtapen ¢ nynbTa AUCTaHUMOHHOro ynpasnenus (Puc. 48).
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2 WsBnekuTe ceBlyto 6aTapeto U3 gepxaTens U BCTaBbTe HOBYO GaTapeto. CHoBa yCTaHOBUTE AepxaTernb
6artapen Ha NynbT AUCTaHLUMOHHOTO ynpasnenus (Puc. 49).

3BneyeHne akkymynaTopa

Mpepynpexaenne! CrnegyeT nsBnekatb akkyMynaTopHble 6aTtapeun ToNbKo nepea ytunvsaumen
npubopa. Mepeg ns3eneyeHnem batapeun y6eamTech, HTO OHa MOMHOCTLIO pa3psikeHa.

YT00bl N3BMEYb aKKyMynsTop, CneayiTe MHCTPYKUMAM, NpUBEAEHHbBIM HUxXe. [INs n3BneveHns akkymynstopa

MOXHO TaKkke JOCTaBUTb POOOT-MNbINecoc B cepBUCHbIN LieHTp Philips. ObpaTtutech B LeHTp Nogaepxku

notpebutenen Philips B Bawwew cTpaHe, 4Tobbl y3HaTh aapec bnmkainilero CepBUCHONO LEHTpa.

1 3anyctute poboT-nbinecoc He OT AOK-CTaHLuUW, a U3 Apyroro Mecta B KOMHaTe.

2 [lepep n3BneyeHnem v yTunusaumen akkymynsartopa BKNounTe poboT-MNbIfiecoc 1 OCTaBbTe €ro
BKIMIOYEHHbBIM 40 MOMHOW paspaaku akkymynstopa.

3 OTBUHTWTE BMHTHI Ha KPbILLKE OTCeka Ans 6atape u cHummuTte Kpbiwky (Puc. 50).

MogHumnTe akkymynsitop u otcoeguHute ero (Puc. 51).

5 [JocrtaBbTe pobOT 1 akKyMynsaTop B MyHKT cOopa 0TXOA0B SMEKTPUYECKOrO U ANIEKTPOHHOTO
obopynoBaHus.

N

[Monck n ycTtpaHeHne HencnpaBHOCTEN

[aHHbIN pa3gen noceseH Hanbonee pacnpocTpaHeHHbIM NpobnemMam, ¢ KOTOPbIMU Bbl MOXETE
CTONKHYTbCS NpU Ucnonb3oBaHun Npubopa. Ecnu He yaaeTcst caMoCTOSTENBHO CNPaBUTLCS C BO3HUKLLNMMN
npobnemamu, CM. OTBEThbl Ha YacTo 3agaBaeMble BOMNpockl Ha Be6-carTe www.philips.com/support unm
obpaTtuTech B LEHTP NOAAEpXKKkN NoTpebuTenel B Ballen cTpaHe.

[Mouck n ycTpaHeHne HencnpaBHOCTEN

Mpobnema BosmoxHas npynynHa Cnocobbl peLueHus
Pob6oT-nbinecoc He AKKYMYNATOP paspsiKeH. 3apsaguTe akkymynsaTtop (Cm. rmasy
npuctynaet K yoopke, «Moparotoska npnbopa k paboTte»).
Korga s HaXXnmaro KHOMKY

«Crapt/cTon».

ManeHbkui WwTekep agantepa PoboT-nbinecoc He MoxeT paboTtaTb,

MOAKMIoYEH K poboTy-Nbinecocy. nomy4vyas nuTaHune oT anekTpocetn. OH
paboTaeT, ToNbKO Korga nonyyaeT nuTaHue
OT akkymynaTopa. lNoatomy npexae 4yem
McnonbL3oBaTh pOOOT-NbINecoc,
HeobxoaumMo oTcoeauHUTL adanTep.

Bbikntoyartens He ycTaHoBReH B BknounTte npnbop, Haxas Ha

nonoxeHue «BkntoueHo» (1). nepekniovartens nutaxHus. MNpucoeanHute
poboT-NbINEcoc K AOK-CTaHLMM,
NOAKMIOYEHHOW K CETW, UM BCTaBbTe
ManeHbKui WTekep agantepa B
COOTBETCTBYIOLLMIA pasbeM. Yepes
HECKOMNbKO CeKyHA MPO3BYYMT 3BYKOBOW
CWrHan, v BKIMKOYUTCSA NOACBETKa ANCNIes.
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Mpo6nema

BoamoxHas npuumHa

Cnocobbl pelleHust

Po6oT-nbinecoc He
pearvpyeT Ha HaxaTus
OJHOW N3 KHOMOK.

Bebl YCTaHOBUTE NepekKn4vaTenb
BKIHOYEHWS/BbIKIOYEHUS B
nonoxexme «BbIkNtOYEHO.

BkntounTe npubop, HaxaB Ha
nepekntoyartens nutaHus. MNpucoeanHute
po6OT-NbINEecoc K AOK-CTaHLUmMu,
NOAKMHOYEHHOW K CETU, UMW BCTaBbTe
ManeHbKui LITekep aganTtepa B
COOTBETCTBYOLWUIA pasbeM. Yepes
HECKOMNbKO CEKyHA, MPO3BYYMT 3BYKOBOW
CUrHan, v BKIMKYUTCSA NOACBETKa Ancnies.

PoGoTy-nbinecocy He yaanocb
HaMTV [OK-CTaHUMIo, U
aKKyMynsTop pas3paauncs.

MpucoeanHuTe poboT-NbiNecoc K AoK-
CTaHUWK, NOOKIMOYEHHOW K CETU, UK
BCTaBbTe ManeHbKWi LUTEKEP afanTtepa B
COOTBETCTBYOLWUIA pasbeM. Yepes
HECKONbKO CEKyHA, MPO3BYYMT 3BYKOBOW
CUrHan, v BKIMKYUTCA NOACBETKa Ancnies.

BbICcTpo Muraet
npegynpexaarooLui
VHAUVKaTop.

3aknuHuno ogHo nnu oba
Koneca.

[MepeBeauTe BbIKMOYATEND B NONOXEHNE
«BbIKMOYEHO». Yaanute Bopc, BOSOCHI,
HUTKU U1 NpoBO[ C NOABECKU Koneca.

3aknuHuno ogHy unmn obe
OOKOBbIE LLETKN.

Ounctute 6oKoBbIE LLETKM (CM. FrNaBy
«OuncTka n yxoa»).

BepxHsisi KpbliLLKka OTCyTCTBYET
UNW yCTaHOBNEHA HEMpaBUbHO.

Ecnu BepxHsa KpbilLka OTCYTCTBYET Unn
yCTaHOBIEeHa HenpaBunbHO, poboT-
nbinecoc He MoxeT paboTaTb. MNpaBunbLHO
YCTaHOBUTE BEPXHIOK KPbILLKY HA poboT-
nblfecoc.

3aknuHuno 6amnep.

HaxmuTe kHonky «CTtapT/cTon».
MogHnmMmuTE poboT-nbinecoc, YTobbl
BblcBOGOANTL Gamnep. Pasmectute poboT-
MNbINIECOC Ha HEKOTOPOM PacCcTOSAHUA OT
NpensTCTBUA N HAXMUTE KHOMKY
«CTtapt/cTon», 4Tobbl BO30GHOBUTL

y6opKy.

Bbl nogHsanu pabotatowmin
poboT-nbinecoc.

HaxmuTte kHonky «CTtapT/cTon».
MocTaBbTe pobOT-NbINECOC Ha Non 1
HaxxmuTe KHomnKy «CTapT/cTon», YToObl OH
BO306HOBMN YOOPKY.

Pob6oT-nbinecoc youpaet
HeadhHEKTMBHO.

LLleTuHa Ha ogHon unu 06enx
OOKOBBIX LLeTKax MorHyTa.

MorpyanTe ogHy nnn obe WeTkM B Tenmnyio
BOAY M OCTaBbTe Ha HEKOTOPOE BPEMS.
Ecnu weTtnHa He BOoCCTaHOBUT opmy,
3amMeHuTe BoKoBbIE LWETKM (CM. rmaBy
«3ameHay).

PunbTp B NbinecbopHuke
3arpsAsHeH.

Oumnctute hunbTp NbINEcOopHMKa TKaHbo
1M 3y6HON LLIETKOW C MATKOW LLETUHOW.
PuUnbTP M NbINECOOPHMK TaKKE MOXHO
OYUCTUTb OBBIYHBIM MBINECOCOM B PEXNME
HW3KOW UHTEHCUBHOCTM BCACbIBAHUS.
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Cnocobbl pelleHust

Ecnu dpunbTp He yaanocb 04UCTUTb
LLeTKaMm1 UNu NbINIECOCOM, 3aMEHUTE €ro.
PunbTp peKOMEHAyeTCs 3aMeHsATb Kak
MWHUMYM pa3 B rog.

3abnoknMpoBaHo BcacbkiBalLLee
OTBEpCTME B HUXHEi Yactu
nbinecbopHuka.

OunctuTe BCcackiBatoLee oTBepcTme (Cm.
rnasy «OuncTka 1 yxoa»).

B nepenHee koneco nonanu
BOJTOCbl NN TPA3b.

OunctnTe nepegHee koneco (CM. rnasy
«OymncTKa 1 yxoa»).

Po6oT-nbinecoc BeINONHSAET
yGOpKY TEMHOIO UNW YepPHOTro
nokpeITUs. Moatomy
3anyckarTca AaTyvku nepenaaa
BbICOT, 1 pO6OT-NbINECOC
UCNONb3yeT HECTAHAAPTHYIO
nporpammy y6opKku.

HaxxmuTte kHonky «CTapT/cTony», a 3aTeMm
nepemectute poboT-nbinecoc Ha bonee
CBeTNbIV y4acTok nona. Ecnv npobnema
BO3HUWKaeET 1 Ha bornee cBeTNbIX Nnonax,
nepengute Ha Be6-canT
www.philips.com/support nnm
obpaTuTech B LLEHTP NOAAEPKKM
notpebuTenen B Ballen cTpaHe.

Po6oT-nbinecoc yéupaet non,
Ha KOTOPOM SIPKO OTpaXaeTcst
conHeuHblv ceeT. OTpaxeHve
cBeTa MellaeT paboTe AaT4MKOB
nepenaaa BbICOT, U poboT-
MbINecoc Ucnonb3yeT
HeoObIYHYl0 Nporpammy y6opKu.

3akpoiTe LWTopbl, YTOObLI NPENATCTBOBATL
nonagaHuio CONMHeYHoro cBeTa B
nometleHne. MoxHo Takke Ha4aTb y6opky
npu MeHee SAPKOM COJHLE.

AkkymynsiTop 6onbLue He
3apskaeTCcs UM CrMLLKOM
ObICTPO paspskaeTcs.

3aKoHUMICHA CPOK CryXObl
akkymynsitopa.

3amMeHnTEe akkyMynsiTop B CEPBUCHOM
ueHTpe Philips (cm. rmaBy «3ameHay).

Batapes nynbta 1Y
paspsKaeTcs O4eHb
ObICTpO.

Bo3MoxHO, ycTaHOBNEHa
GaTapesi HenpaBWUIbHOro TUNa.

[ns nynbTa QUCTaHUMOHHOIO yrpaBeHns
Heobxoauma kpyrnas nnockas 6atapes
CR2025. Ecnu npobnema He ycTpaHeHa,
nepengute Ha Beb-canT
www.philips.com/support nnm
obpaTuTech B LLEHTP NOAAEPKKM
notpebuTener B Ballen cTpaHe.

Po6oT-nbinecoc
nepemeLlaeTcs Kpyramu.

Po6oT-nbinecoc paboTtaet B
pexmme TO4YEeYHOW YOOPKU.

Ero noBepeHne ctaHaapTHo. Pexum
TOYEYHOW YOOPKM MOXKHO MCMONb30BaTh,
ecnu Ha onpefeneHHoOM yyacTke nona
CKOMWUIOCh MHOTO rpsi3n U ee HeobxoanMo
TwarensHo ybpatb. Kpome Toro, atot
PEeXUM ABNAETCA YacTbio aBTOMaTUYECKOro
pexuma ybopku. MpumepHO Yyepes MUHYTY
po6oT-NblNecoc BO306HOBUT BbIMOMHEHNE
CTaHAApPTHOW NporpaMMbl yoopku. Pexum
TOYEYHOW YOOPKM TakkKe MOXHO
BbIKIOYNTb, BbIOPaB APYron pexum ybopku
Ha NynbTe ANCTaHLMOHHOIO yNpaBneHus.
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Mpo6nema Bo3amoxkHas npuynHa Cnocobbl pelleHust
Po6oTy-nbinecocy He Pob6oTy-nbinecocy He xBaTaet MonbiTakiTeCh HANTW Apyroe MecTo Ans
yAaeTcs HanTu JoK- MecTa, 4Tobbl fobpaThea Ao pasmMelleHnst 4oK-cTaHumMn. CMm. pasgen
CTaHuuto. AOK-CTaHUUn. «YcTaHoBKa AOK-CTaHunn» rnasbl

«MoparotoBka npubopa k paboTe».

Po6oT-nbinecoc npogosnkaet MopoxanTe okono 20 MUHYT, U poboT-
aKTMBHO MCKaTb LOK-CTaHLUIO. NbINecoc BEPHETCSA Ha AOK-CTaHLMIO.

Po6oT-nbinecoc 6bin 3anyLyeH Y7066 pOBOT-MbINECOC BEPHYIICA Ha AOK-
He OT [OK-CTaHuuN. cTaHumio nocrne y6opku, 3anyctute ero ot
[OK-CTaHLmK.

Po6oT-nbinecoc
Marotosutens: “®ununc KoHcbtomep Jlaridcranin B.B.», TyccenaneneH 4, 9206 All, ipaxteH, Huaepnanabl

MmnopTep Ha Tepputoputo Poccum n TamoxkeHHoro Cotoza: 000 «PUNUIMC», Poccuiickas ®enepaums,
123022 r. Mocksa, yn. Cepres Makeesa, A4.13, Ten. +7 495 961-1111

FC8972/01, FC8776/01, FC8774/01, FC8715/01, FC8710/01, FC8705/01, FC8700/01: 100-240 B; 50/60
lu; 24 Br

CbeMHbIii akkymynsitop (Li-lon): 12,8 B

[Ins GbITOBBLIX HYXA

CpaenaHo B Kutae
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Bctyn

BiTaemo Bac i3 nokynkoto Ta nackaBo npocmmo go kny6y Philips! LLlo6 cnoeHa ckopuctaTucs niaTpyMKoto,
AKy nponoHye komnaris Philips, 3apeecTpynTe cBiin npuctpin Ha Be6-canti www.philips.com/welcome.

3aranbHum onuc

BepxHs kpuika

Pyuka kpuLLKM KOHTeMHepa Ansa nuny
KpwvLika koHTeHepa ons nuny
®inbTp

KoHTenHep ans nuny

BeHTunatop

Bamnep

NaTuunk gok-craHuii

KHonka no4aTky/3ynuHeHHs (ans 3anycky abo 3ynuHeHHs poboTa)
10 Oncnnen

11 MNepemukad xumBneHHs (4N BBIMKHEHHSI @00 BUMKHEHHS poboTa)
12 Hacagka notpiliHoi gii XL

13 MepepgHe koneco

14 Banu 60KoBUX LLiTOK

15 Oatymku nagiHHA

16 BbatapeviHnii BiACiK

17 Koneca

18 OTBip BCMOKTYBaHHSA

19 BiyHi WiTkK

20 Tpumay 6aTapei

21 MynbT AUCTaHUIAHOIO KepyBaHHS

22 Mana Bunka

23 ApanTtep

24 [ok-cTaHuis

OoOoO~NOYUTA~WN —

Avcnnen i nynbT gUCTaHUINHOro KepyBaHH4A

Oucnnen (Man. 2):

1 IHamkaTOp nonepemKeHHs

2 |HAMKaTOp 3anoBHEHHS KOHTENHepa Ansa numy
[MynbT AUCTAHLINHOIO KepyBaHHS:

1 HagirauiiHi kKHonku Ta 3anyck/3ynuHeHHs

2 KHonka cTukyBaHHs

3 KHonka Yacy npubupaHHs

4 KHOMKM pexumiB npubupaHHs

Ak npautoe Baw poboT

Lo ynctntb Baw poboTt
Liboro po6oTta obnagHaHo yHKUiIMU, SiKi pobnaTb Moro npuaaTHAM Ans npubupanHs nignory y Bawwin
oceni.

PoboT ocobnmBeo nigxoantb Ans npubvpaHHa TBEpAOI NiAnorn — AepeB’siHoi, KaxenbHOT abo NiHONeyMHOI.
Moy Tb BUHMKATV NPOBNEMM 3 YULLEHHSIM M 'SIKUX MOBEPXOHb, HANPUKNag KUnnmis abo KUnMmMoBmux
nokputTiB. Ao Bu BukoprcToByeTe poboTa Ha Kunumi abo KUNMMOBOMY MOKPUTTI, M Yac nepLuoro

VKpaiHcbKa
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BUKOPUCTAHHSA 3anuvLuantecs nopy i3 HUM, WwWob nobauntu, 4n poboT 3mMoxe BnopaTucs i3 UMM TUNom
nianorn. Harnag 3a po6oTom Takox NoTpibeH nig Yac BUKOPUCTaHHSA MOro Ha AyXe TeMHili abo 6nmckyyin
TBEPAin Nignosi.

Ak Baw po6oT unctutb nignory

Cuctema npubupaHHs

Po6oT mae 2-eTanHy cuctemy npubupaHHs anst epeKTUBHOMO OYULLLEHHS NiANOry.

- [Bi GivHi WiTkn gonomaraTb pobOTy NpnbupaTh B KyTKax i B3AOBX CTiH. BOHM Takox gonomaraoTb
BMAanaTu 6pya i3 nignoru i npocyBaTy Moro o 0TBOPY BCMOKTyBaHHSA (Man. 3).

- Pobort Bnoentoe yactuHku 6pyay Ta nepeHocuTb ix Yepes OTBIp BCMOKTYBAHHS B KOHTEMHEp Ans numny
(Man. 4).

Cxemu pyxy nig yac npubnpaHHsa

Y pexvmi aBToMaTU4HOro npnbupaHHs poboT BUKOPUCTOBYE aBTOMaTUYHY NOCHIAOBHICTb CXEM pyXy Ans
ONTUMaInbHOro NPUBMPaHHA KOXHOI AiNAHKM KiMHaTW. BiH BUKOPUCTOBYE Taki CXxemu pyxy:

1 Z-nopibHa abo 3ursaronoaibHa cxema (Man. 5)

2 [JosinbHa cxema (Man. 6)

3 Cxema (Man. 7) pyxy B3AOBX CTiH

4 Cxema (Man. 8) pyxy anst BUBeAeHHS Nnsim

Y pexvmi aBToMaTn4YHOro npnbupaHHs poboT BUKOPUCTOBYE Lii CXeMM Y (hiKCOBaHIl MOCNiAOBHOCTI: 3a Z-
nofibHoto, AOBINBHOK CXEMOIO, B3AOBX CTiH | 32 CXEMOIO PyXy AN BUBEAEHHS NASIM.

Konu po6oT 3aBepLunTb L0 NOCMIAOBHICTb CXEM, BiH 3HOBY MOYHE pyxaTucsl 3a Z-nopibHoto cxemoto. Pobot
NPOAOBXYE BUKOPUCTOBYBATM L0 MOCHIAOBHICTb CXEM ANst NPMBUPaHHs KiMHATW, AOKW HE po3psianTbCs
aKkymynsaTopHa 6aTapesi, abo JOKM AOro He BUMKHYTb BPYUHY.

MpumiTka. MoXHa Takox camoCTiiHO BUOpAaTU KOXXEH pexumM okpemo. [Ans uboro Tpeba HaTucHy T
BiAnNoBigHy kHonKy Ha nynbTi K. JoknagHiwy iHpopmauito ynTtariTe B nigpo3gini "Pexumu npubupanHs"
po3giny "BukopuctaHHsi poboTa".

Ak Baw poboT yHuKkae nepenagis BUCOTU

Ha gHi poboTa po3TtalloBaHo Tpy AaTyMkK nadiHHs. BiH BUKOpUCTOBYE Ui AaTunki, o6 BUSIBMATU Nepenaau
BUCOTU (Hanpwvknaz, CXoam) Ta yHuKaTw ix.

MpumiTka. AKLLO pobOT NepecyBaeTbCA AELLO HAA KPAEM MiABULLEHHS, e HOPManbHO, agke Aoro nepeaHin
OaTyvK NagiHHa 3HaxoauTbCs 3a bamnepom.

YBara! Y geskvx Bunagkax Aatyvku nagiHHA MOXYTb HEe BUSIBMIATY CXOAM UM iHLLI Nepenaan BUCOTU BYACHO.
Tomy yBaXHO CTeXTe 3a poboTOM MPOTSAroM nepLUMx pasiB BUKOPUCTaHHS, i KoMK BiH npautoe 6ins cxodiB abo
iHLLIOT AiNsIHKM 3 Pi3HULIED BUCOTU. BaXknmBo perynsipHo YMCTUTU AaTUMKK NagiHHS, Wob poboT mir | Hagani
NnpaBuUbHO BU3HAYUTW Nepexoam BUcoTu (IHCTPYKLii AvB. y po3gini "YuieHHs ta gornag").

[Mepen nepinMm BUKOPUCTAHHAM

BcTaHoBReHHA BiYHMX LWITOK
1 Posnakyiite 6ivHi WiTkM Ta nocTaBTe poboTa Aoropn AHOM Ha cToni abo nianosi.
2 T[lpocyHbTe GiyHi WiTKM Ha cnevjianbHi Banu, WO 3HaxoAsaTbCs Ha AHi poboTa (Man. 9).
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MpumiTka. MNepeBipTe, Yn HANEXHUM YMHOM Mig’eaHaHO GiuHi LWiTkn. BcTaHoBMOMTE iX Ha Banu Ao dikcauii
3 KnaLaHHAM.

BupaneHHst 3aXMCHOi €TUKETKUN 3 NMynbTa ANCTaHLINHOIO KepyBaHHS
MynbT AuCTaHLinHOro KepyBaHHs npadtoe Big 6atapei Tabnetkosoro Trny CR2025. Lo 6aTapeto 3axuiyeHo
crnevwjianbHO eTUKETKOM, SIKY nepef BUKOPUCTaHHAM NOTPIGHO 3HSATU.
1 3HimMiTb 3axucHy eTUKeTKy 3 BiadineHHs ans 6atapei nynbTa AMcTaHuiliHoro kepysaHHsi (Man. 10).
Tenep NynbTOM AMCTaHLiAHOrO KepPyBaHHS MOXHa KOPUCTYBaTUCS.

[MigrotToBKa 0O BUKOPUCTAHHS

BcTtaHoBNeHHs Ha 4OK-CTaHL,ito

1 BcrasTe many BUnKy agantepa B po3’eM Ha Jok-cTaHUii (1). BctaBTe Bunky-agantep y po3eTky Ha
CcTiHi (2) (Man. 11).

2 [locTaBTe AOK-CTaHLjt0 Ha FOpU3oHTarnbHy, piBHY nignory 6insi cTiHw.

Mpumitka. MepekoHariTecs y BiacyTHOCTI nepelukos abo nepenagiB BUCOTH Ha BigcTaHi 80 cM nonepeay,
30 cm npasopy4 i 100 cm niBopy Big Aok-cTaHuii (Man. 12).

Baxxnuea iHdopmauis: pexxum rinmbokoro cHy

Ak nepesanyctut poboTa, Lo 3HaXoAMTLCS B PEXUMI rIMBOKOro cHy (poboT He pearye Ha KomaHaw).
- YcTaHoBITb NepemMurKaY XVBMNEeHHS B MoNoxeHHs "ysimk." (Man. 13).
- 3apsgitb 6aTapeto poboTa. 3a kinbka cekyHa poboT 3HOBY NOYHE pearyBaTut Ha KOMaHaM.

MpumiTka. PoboT nepexoanTs y pexum rmmboKoro CHy KoXeH pas, konv By BcTaHoBMoeTe nepemukay
XKVBMEHHS B MONMOXEHHS "BUMK.", | KONW akymynaTop po3psgkeHuin. Hanpuknag, 6atapesi Moxe NOBHICTHO
pPO3pAAUTUCH, SKLLO POGOT HE MOXKEe 3HANTW JOK-CTaHLjto.

3apsigKkaHHs

Mig yac nepLUoro 3apsmxaHHs i KONy akymynaTopHa 6atapesi poboTa po3psanTbes, NPOLEC 3apsaKaHHS
TpuBaTMME YOTUPU FOAUHN.

Baluoro po6oTa MoxHa 3apsmxaTy y ABa cnocobu:

- Ha Jok-cTaHUji (Bpy4Hy abo aBTOMaTUYHO Mifg Yac BUKOPUCTAHHS);

- nig’egHaBwn poboTta 6e3nocepenHbO 40 MEPEX XKUBIEHHS.

Mpumitka. Konu akymynsitopHa 6atapesi NOBHICTIO 3apsaanTbes, poboT 3mMoxe npubupat npubamMaHo
npotarom 100 XBUMUH.

3apsagKaHHs Ha OOK-CTaHuil

1 YcTaHOoBITb NepeMukay X1BMEHHS B NOMoXeHHs "yBiMK." (Man. 13).

2 TlloctaBTe poboTa Ha nig’eAHaHy A0 Mepexi XMBMNEeHHst Aok-cTaHuio (Man. 14).

3 KHonka noyaTky/3ynMHEHHS NoYMHae NoBinbHo 6numatn (Man. 15).

4 Konwu 6atapes NOBHICTIO 3apsiXeHa, KHOMKa novaTky/3ynMHeEHHs CBiTUTbCst 6e3 GnumarHs (Man. 16).

ABTOMaTUYHE 3apAanKaHHA I'Ii,D, Yac BUKOPUCTAHHA

1 Konu po6oT 3akiHunTb Npubupatn, abo konu 3anuwmTbes nuwe 15 % eHeprii 6aTapei, BiH aBToMaTU4YHO
LyKaTUMe AOK-CTaHLilo ANns 3apsigkaHHs. Konu poboT Lwykae AoK-CTaHLjio, KHOMKa noYvaTky/3ynUHEHHS
weuako 6nmmae (Man. 17).
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2

Konu 6atapes NOBHICTIO 3apsimpkeHa, KHOMKa NovaTKy/3yNMHEHHS CBITUTbCS 6e3 BrvMaHHs.

MpumiTka. PoBoT Lykae AOK-CTaHLilo aBTOMaTUYHO NULLE B TOMY pasi, SKLLO BiH NoYaB NpubupaHHs 3 AoK-
CTaHuii.

3apampkaHHa 6e3nocepenHbO Big enekTpoMepexi

1
2

4

HaTtucHiTb nepeMukay XuBneHHs, Wob yBiMkHYTU poboTa.

BcraBTe many Bunky agantepa B po3’em Ha poborTi (1). Mig eaHanTe agantep A0 pO3eTKM Ha CTiHi (2)
(Man. 18).

Akwwo poboTa Mig’eaHaHO HaMeXHUM YMHOM, KHOMKa NoyaTKy/3yNMHEHHS NoYnHae 6nMmartu gyxe
noBineHo. Lie o3Havae, wo poboT 3apamKaeTbes.

Konu 6atapest NOBHICTIO 3apsaxeHa, KHoMka noyaTKy,/3ynHEHHs CBITUTbCA 6e3 BnmmanHs.

MigroToBka KiMHaTK 0O UMKy NpubnpaHHs

MepL Hixk BMUKaTK poboTa Anst umkny npubupaHHs, nepekoHanTecs, Wo Ha Mianosi HeMae KPUXKMX i Nerkmx
npegmertiB (Man. 19).
Takox npubepiTh i3 nignoru Bci kabeni it apoTw.

BukopuctaHHa poboTa

3anyck i 3yrnvHka

1

HaTuCHITb KHOMKY noyYaTKy/3ynuHEHHS.

- MoxHa HaTUCHYTU KHOMKY noyaTKy/3ynuHeHHs Ha poboTi (Man. 20).

- TakoX MOXHa HaTUCHYTM KHOMKY NoYaTKy/3yNUHEHHsI Ha NynbTi AUCTaHUiiHOro kepyBaHHsa (Man. 21).
KHonka novaTtky/3ynMHeHHS NOCTIHO 3HAaXOAMTLCS B YBIMKHEHOMY MOJIOXKEHHI, i pobOT noynHae
npubupatn (Man. 22).

Po6oT npnbupae B pexumi aBToMaTM4HOro NpubrpaHHs, AOKV He po3psanTbes batapes. Y pexumi
aBTOMaTMYHOro NpMBMpPaHHS BiH LMKIMIYHO pyxaeTbesi 3a Z-noAibHot0, AOBINBHOK CXEMO, B3[AOBX CTiH i
3a CXeMOlo pyxy Ans BuBeAeHHs nnam (Man. 23).

Mpumitka. o6 BMGpaTh BnacHuii pexum npubrnpaHHsi, HaTUCHITb 0AHY 3 KHOMOK pexumy Ha nynbTi OK.
HoknagHiwe yntarite B po3gini "Bubip pexumis npubupaHHs".

Konu 6atapest po3psaanTbCs, KHOMKa NoYvaTKy/3ynMHEHHS NoYHe 6nmmatu, a poboT LwykaTume AoK-
cTaHuito ans 3apsgxanHs (Man. 17).

Takox MOXHa HaTUCHYTW KHOMKY NoYaTky/3ynMHeHHs, o6 nepepBaTyt abo 3ynuHUTY LMKN NpubupaHHs.
AKLLIO HATMCHYTU KHOMKY NoYaTKy/3yNMHEHHS Lie pa3s, Konu akyMynsaTopHa 6aTtapes MictTutume e
[0CTaTHLO eHeprii, poboT NPOAOBXWUTbL POGOTY B PEXUMI aBTOMaTUYHOTO NPUBNPaHHS.

LLlo6 noBepHyTV poboTa Ha AOK-CTaHLil0 Nepeq TUM, SK akyMynsTopHa 6aTapes po3psanTbCs, HAaTUCHITL
KHOMKY CTUKyBaHHsi Ha nynbTi AK (Man. 24).

KHonka noyvaTtky/3ynMHeHHs noyHe 6nmMmatu, a poboT wykatume gok-craHuiio (Man. 25).

MpumiTka. Akwo poboT He No4He poboTy 3 AOK-CTaHLi, BiH He LykaTume ii aBTOMaTUYHO, Konu
po3psanTbesa 6aTapes. AKWOo akymynsTopHa 6atapes MIiCTUTB Le AOCTaTHbO eHEeprii, MOXXHa HaTUCHYTU
KHOMKY CTUKyBaHHs1 Ha nynbTi K, o6 noBepHyTM poboTa Ha AoK-cTaHL;jto. AKLo akyMmynsiTopHa 6aTtapest
MOBHICTIO PO3PSANTLCS, AOBEAETLCH BCTAHOBUTY poboTa Ha AOK-CTaHLIilo BPYYHY.
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PoboTa 3 gok-cTaHuieto

[ok-cTaHLis obnagHaHa ABOMa enleMeHTaMu KepyBaHHS, siki MOXHa BUKOPUCTOBYBATU AN KepyBaHHS
poboTom.

KHonka 3anycky nicns noBHOro 3apsgy

SAKLLIO HATUCHYTW KHOMKY 3anycky Nicns NOBHOro 3apsiay Ha A0K-CTaHLii B Tol Yac, konu pobot
3apsipKaeTbes, poboT NoYHe NpMbUpaHHs, SIK TiNbKy akyMynaTopHa 6atapes 3apsauTecsa (Man. 26).
KHonka "24h"

AKLLO HATUCHYTK KHOMKY "24h" Ha JOK-CTaHLjii, BOHa NOYHe 3BOPOTHIN Bianik 24 roguH Ao novatky
HacTynHoro npubupaHHs. Konu Bignik 3akinuntbcs, poboT novHe npubupatu, 4okv He po3psanTees batapes,
a noTiM aBTOMaTU4YHO NOBEPHETLCH HA AOK-CTaHLUito Ans 3apagkaHHa (Man. 27).

Bubip pexnmy npnbrpaHHa

Bubip pexxumy npubupaHHs

Kpim aBTOMaTM4HOrO NpMbMpaHHs, Lel poboT Mae YOTMPU OKPEMi PeXMMM NPUBMPaHHS, SKi MOXHa
aKTUBYBaTM BiAMNOBIAHOI KHOMKOIO HAa MYMbTi AUCTAHLIHOIrO KepyBaHHS.

Pexxum npmnbupaHHs 3a Z-nofibHoto cxemotro

Y pexuvmi npubupaHHs 3a Z-nogibHO CXeMOto pyxy poboT YMCTUTb NiASOry, BUKOHYOYM Z-NoAibHi netni no
KiMHaTi gns YmeHHs Benukmx nnowy (Man. 28).

Pexxum npuburpaHHs 3a 4OBiNbHOK CXEMO

Y ubomy pexumi poboT npubupae KiMHaTy 3a 3MiLLaHOK CXEMO pyxy no npsiMili i HaBxpecT (Man. 29).

PexvM npmbupaHHs 3a CXeMOK pyxy B340BX CTiH

Y ubomy pexumi poboT pyxaeTbCs B3AOBX CTiH KiMHATK Anst AoAaTkoBoro npnbupanHsa (Man. 30) ginsHok
nopsa 3i ctiHamu.

Pexum BUBEeOEHHA NNAM

Y ubomy pexumi poboT pobuTb AOBINbHI PyXu Ha HEBeNuKi AinsHUi Anst petensHoro (Man. 31) npubupaHHs
i€l AinsHKum.

Mpumitka. Pexxumu, obpaHi Bpy4Hy, akTUBYIOTLCS NULLE Ha Kinbka xBUnuH. lMicnsa uporo pobot
NepeMUKaeTbCs Ha PEXUM aBTOMaTUYHOro NpubrpaHHs.

Py4He kepyBaHHS
1 3a gonomMororo KHOMOK 3i CTpinKamu Bropy, BHU3, MPaBOPYM i MiBOPYY Bif, KHOMKW NMoYaTKy/3yNMHEHHS Ha

nynbTi [IK MoxHa kepyBaTu nepecyBaHHaM poboTa no kimHaTi. (Man. 32)

MpuwmiTka. ByabTe 0bepexxHi, konu nig Yac py4yHoro KepyBaHHi poboT 3HaxoanTbcst 6rn3bko Ao nepenapy
BUCOTY abo cxopiB.

MpumiTka. PYHKLiA BCMOKTYBaHHS Ta BiYHi LLITKV MPaLoloThb Tinbky TOAi, KONy poboT pyxaeTbcs Bnepea.
KHonku pyxy niBopyy, npaBopy4 abo Hasag npusHayeHi Tinbkv Ans MaHeBpyBaHHs poboTa.

BrkopucTaHHS KHOMKKU Yacy NpubnpaHHs

HaTuncHITb KHOMKY Yacy npubupaHHa Ha NynbTi AUCTaHLINHOroO KepyBaHHS, Wo6 poboT noyas umkn
npnbupaHHsa Ha 35 xBunuH. Konu Yac cnnuee, poboT NOBEPHETLCA Ha AOK-CTaHLilo ANns 3apsgxkaHHa (Man.
33).
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BVIKOpVICTaHHH nepemMmnKkada XmBneHH4.

Mpy BCTAHOBMNEHHI NepemmKaya XUBMEHHS B MONOXEHHS "BUMK." poGOT NepexoauTb y pexum rnmboKkoro cHy.

Y uboMy pexumi poboT He pearye Ha KOMaHaW.

- Llo6 3apsanTn poboTa, ycTaHOBITE NEPEMMKAY XKUBMNEHHS B MOMNOXEHHS "yBiMK.".

- Akwo poboT nepexoauTb y pexmnmM rmmboKoro CHy nig Yac BUKOPUCTAHHSI, KOO MOXHa akTUBYBaTw,
yCTaHOBUBLLIN NEPEMUKAY XUBIEHHS B NONOXeHHs "yBiMK." abo 3a gonomoroto 3apsavsLum 6atapeto
po6oTa. 3a kinbka cekyHz po6GoT 3HOBY NMOYHE pearyBaTi Ha KoMaHaw.

- fxwo Bu He 36upaeTeck kopucTyBaTncs poboTom NPOTSArom micsaus abo AoBLUe, YCTaHOBITb NepemMmnkay
)KMBIEHHS B MOMOXEHHS "BUMK." i Bif eaHanTe gok-cTaHuito abo agantep Big poseTku. Lle 3axuctutb
aKymynsaTopHy 6atapeto Ta 3a0LaanTb eHeprito.

CurHanm Ta ixX 3Ha4YeHHsa

Po6oT o6nagHaHuii gucnneem i3 4BoMa iHaMkaTopaMmu: iHGUKaTop nonepeakeHHst i iHgMKaTop 3anoBHEHHSI
KOHTeWHepa anst nuny. KHonka noyaTky,/3yn1MHEHHs1 BUKOPUCTOBYE CBITIOBI CUrHaNuW. Y HaBeeHii Hkye
Tabnuui NOSACHEHI 3HAaYEHHsI CUrHanIB.

Curnan 3HayeHHs

KHonka no4aTky/3ynvHEeHHs NOCTINHO CBITUTBCS. Po6oT rotoBui Ao npubrpaHHs.
KHonka no4aTtky/3ynMHeHHs NoBiNbHO 6nnmMae. Po6oT 3apsgxaeTbes.

KHonka noyaTky/3ynnHeHHs LBuako bnvmae. PoboT wykae [ok-cTaHLito.

Hu3bknii piBeHb 3apsay 6atapei.

IHAVKaTOp 3anNOBHEHHS KOHTeWHepa Ans nuny KoHTelnHep Ans nuny 3anoBHEHWIA.
CBITUTbCS.
IHAMKaTOp NnonepemKeHHs CBITUTLCS. Pob6oTa nigHsinu nig 4ac npubupanHHs.

Bamnep poboTa 3abnokoBaHo.

Koneco abo 6GiyHy LwiTky 3a6nokoBaHo.

BepxHbOTi kpuLLKM HeMae abo i He 3akpuTo
HaneXH1M YHOM.

Po6oT He MoXe 3HalTh AOoK-CTaHLjo.

Peakuis Ha nneckaHHs

Peakuis Ha nneckaHHs aKTUBYETLCS, KON pobOoT NEPEXOAUTL Y PEXMUM CHY B TaKMX CUTyaLisx:

- Po6oT npynnH1B NpMbunpaHHsi Yepes NOMUIKY.

- KopucTtyBay ycTaHOBMB 3aKOpPOTKMIA Nepiod NpubnpaHHS.

- Po6oT He MoXxe 3HalTK JOK-CTaHLito NpoTsarom 20 XBUMUH.

Akwo Bu BTpatunm poboTta 3 nonsi 3opy, MOXeTe 3HaWTV MOro, MNeCcHyBLUN B AONOHI 0AvH pas. PoboT
BigMOBICTb 3BYKOBMM CUIHAmNoM i NigCBiTUTb YCi NiKTOrpamu Ha CBOEMY Aucnnei.
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YnuwieHHa Ta gornsg

CI'IOpO)KHeHHFI Ta YMLLEHHA KOHTEeWHepa ans nmny

CMOPOXHITb | MOYNCTLTE KOHTENHEP AN NIy, KONW iHAMKaTOP 3anoBHEHHS KOHTEMHepa Ans nuny NocTinHO
CBITUTBLCH.

1
2

3HimiTb kpuLKy (Man. 34).

MigHIMITE py4YKy KPULLKM KOHTEMHEpa Ans Nuny 1 BUTSAHITb KOHTENHep Ans nuny 3 oro siaaineHHs (Man.
35).

MpumiTka. Bunvatoun abo BCTaHOBMIOWYM KOHTENHEP ANna nuny, 6yabTe o6epexHi, LWob He NoLKoAnTH
nionaTi BEHTMNsSTOpa ABUryHa.

O6epexHo MigHIMITb KPULLKY KOHTeriHepa ans nuny (1) Ta BuiMiTe dineTp (2) (Man. 36).

BuTpyciTb BMIiCT KOHTEMHEpa Ans Nuny Hag CMITHUKOM, Wo6 cnopoXHUTK ioro. MounctbTe inbTp i
BHYTPILLHIO YacCTWHY KOHTeHepa AN Nuiy raHyipkoto abo 3y6HOI0 LLiTKOK 3 M'SKuM BopcoMm. [ouncTeTe
TaKOoX OTBip BCMOKTYBaHHSA Ha AHi KoHTelHepa anst nuny (Man. 37).

YBara! He muiite koHTelViHEp Ans nuny Ta ginbTp BOAOK abo B NOCYAOMUIHINA MaLLUMHI.

BcraBTte hinbTp Hasag y koHTeriHep ans nuny (1). MoTiMm BCTAHOBITb KPULLKY Ha KOHTENHEp Anst nuny (2)
(Man. 38).

lMocTaBTe KOHTEVHEp ANSA NUNY Hasad Y BiAAINEHHS AN KOHTeHepa 1 BCTAHOBITb BEPXHIO KPULLIKY Ha
po6ota (Man. 39).

YBara! 3aBxau nepesipsnTe, Y1 BCTaBNEHO BCEPEANHI KOHTEHepa Ans nuny dinbTp. AKLwo
BMKOpUCTOBYBaTU poboTa 6e3 hinbTpa B KOHTENHEPI Ans nuny, ABUTYH Byde NOLKOMXKEHO.

UnieHHsa poboTa

[na ecbekTBHOrO NpMbMpaHHst HeObXiAHO Yac B Yacy YMCTUTM AaTYUKKM NAAiHHSA, Koneca, BiyHi WiTkn Ta
OTBIp BCMOKTYBaHHS.

1
2

8
9

MocTaBTe poboTa fOropy AHOM Ha PiBHY NMOBEPXHIO.

3a LoNoMOroHo LWiTKU 3 M’SIKMM BOPCOM (Hanpuvknag, 3yOHOT LWiTkun) nounctbTe aatynkn nagiHHs (Man. 40)
BiA nuny abo nyxy.

MpumiTka. BaxknvBo perynapHoO YMCTMTY AaTYUKU NaAiHHA. AKLLO AaTYnku NagiHHA 6pyaHi, poboT moxe
He BM3HAYUTU 3MiHY BUCOTM ab0o CXOAMHKM.

3a JOMOMOroH0 LWiTKM 3 M'SKMM BOPCOM (Hanpuknag, 3yOHoi LWiTkM) nouncTbTe nepegHe 1 6okosi koneca
(Man. 41) Big nuny a6o nyxy.

LL{o6 noumcTnTH GiyHi WiTKK, Bi3bMITb iX 3a WETUHY 1 3HiMiTb i3 Banis (Man. 42).

Bupanite nyx, Bornoccst Ta HUTKK 3 BaniB i 6i4HMX LLITOK 3@ 4ONOMOror M’SIKOT LWiTKM (Hanpuknag, 3y6Hoi
wiTkn) abo TkaHuHM (Man. 43).M’sika Wwitka (Hanpuknag, 3ybHa witka) abo TkaHuHa (Man. 43).
MepeBipTe, UM Ha BiYHMX LLiTKaX i HXKHI YacTUHI poboTa HeEMae XOOHUX rOCTPUX NPeAMETIB, SKi MOXYTb
nowukoguTuK nignory.

lMicnsa 3HATTS BiYHKX LWiTOK i3 BaNiB Big eAHanTe HacaaKy NOTpiviHOI Aii XL, BCTaBMBLUM NanbLi B OTBOPMU,
NoMiYeHi CTpinkamu, i 3HiMiTb HacagKy NoTpilHoI aii 3 po6ota (Man. 44).

MouncTbTe OTBIP BCMOKTYBaHHSI M'SKOIO LLiTKOIO (Hanpuknag, 3ybHoto wwitkoto) (Man. 45).

Bupanite yci BuamMmi 3abpyaHeHHs 3 Hacagku noTpinHoi aii (Man. 46).

10 BcTaBTe rauku-dikcaTtopy Hacagku NOTPINHOI Al B oTBOpU Ha AHi poboTa (Man. 47). HaTucHiTb Ha

HacafKy noTpinHoi Aji Ao dikcauii. NepekoHalTecs, Wo Hacagka MoXe BiflbHO pyxaTucs Ha Kinbka
MinimeTpiB yBepX i BHU3.
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3amMoBrneHHs npunaaas

LLlo6 npuabatu npunagasa um 3anacHi YacTuHu, Biasigante Be6-cant www.shop.philips.com/service a6o
3BepHiTbCs Ao aunepa Philips. By Takox MoxeTe 3BepHyTUCs Ao LieHTpy ob6cnyroByBaHHs knieHTiB Philips y
CBOIl KpaiHi (KOHTaKTHY iHpopMaLiito LWyKanTe B rapaHTiiHOMY TaroHi).

3amiHa dinbTpa

3amiHsnTe inbTp, Konu BiH Ayxe 6pyaHnii abo nolkoaxeHnin. HoBuid inbTp MOXHa 3aMOBUTY 32 HOMEPOM
apTukyny FC8012. BkasiBku LWOAO BUNMaHHS (binbTpa 3 KOHTENHepa Ans Nuny Ta Woro BCTAHOBIEHHS B
KOHTEWHep Ans nuny untaiTte B Niapo3aini "CnopoXHEHHS i YNLEHHS KOHTeHepa Ansa nuny" posginy
"UunweHHa Ta gornag”.

3amiHa BiYHMX WiTOK

3 Yacom 3aMiHiTb BiuHi WiTkM AN 3a6e3neyeHHs HaneXHNxX pesyrnbTaTiB NPUONPaHHS.

Mpumitka. 3aBxam 3amiHonTe BiYHI WITKX, KONM NOMITUTE HA HUX O3HAKWN 3HOLLEHHST YM MOLLKOMKEHHS. Takox
pagumo 3amiHBaTH ogHoYacHO o6uasi BiyHi WiTky. 3anacHi GivHi LWiTkU MOXHa 3aMOBUTU 3@ HOMEPOM
aptukyny FC8013.

1 LWo6 3amiHnTM GiyHi LWiTKKM, Bi3bMiTb CTapi GiYHi LWiTKM 3a WeTUHyY Ta 3HiMiTb ix i3 BaniB (Man. 42).
2 BcraBTe HoBi 6iuHi WiTkn Ha Banu (Man. 9).

3amiHa akymynaTtopHoi 6atapel

3amiHy akymynaTopHux 6atapei MOXyTb 3A4iMCHIOBaTK nuLle KBanidikosaHi daxisui. MNprBesiTb poboTa ao
aBTOPU30BaHOro cepsicHoro LeHTpy Philips, Wwob 3amiHuTi akymynsTopHy 6atapeto, SKLLO BOHa He
3apsipkaeTbesa abo WBUAKO po3psmKaeTbes. By Takox moxeTe 3BepHyTUCA Ao LieHTpy obcnyroByBaHHs
knieHTiB Philips y cBoil kpaiHi (koHTakTHy iHcbopMaLito AMB. Y rapaHTiiHOMy TaroHi).

3amiHa 6aTtapei nynbTa ANCTaHLUIAHOro KepyBaHHS

MynbT AucTaHLinHOro kepyBaHHs npautoe Big 6aTapei Tabnetkosoro Trny CR2025. 3amiHtoliTe 6aTapeto,

Konum poboT nepecTtaHe pearyBaTi Ha HATUCHEHHST KHOMOK Ha NynbTi ANCTAHLIHOIO KEPYBaHHS.

1 TpumaiiTe nynbT AUCTaHLINHOIO KePYBaHHS 4Oropy HU30M. HaTUCHITL KHOMKY po36rokyBaHHS Ha TpuMadi
GaTtapei Ta oAHOYaCHO BUIAMITL Tpumad GaTtapei 3 nynbTa AucTaHuiiHoro kepyBaHHs (Man. 48).

2 BwiimiTb po3psagkeHy 6atapeto 3 Tpumada Ta BCTaBTe B Tpumad HoBy GaTapeto. [oTim 3aaBuHbTE Tpumay
Gartapei B nynbT AUcTaHuUiiHoro kepyBaHHsi (Man. 49).

BuimaHHA akymynaTtopHol batapel

MonepemxeHHs. Buiimaiite akymynsaTopHy 6aTtapeto, nuLle SKLWO Xo4YeTe yTumidyBaTh NPUCTPIN.
MepLu HixX BUAHATK BaTapeto, NepeBipTe, Y4 BOHA MOBHICTIO PO3psaXeHa.

LLlo6 BMIHATM akyMynATOpHY GaTapeto, BUKOHanTe HaBedeHi Hk4e kpoku. MNMpueesitTe poboTa Ao
aBTOpU30BaHOro cepicHoro LeHTpy Philips, Wwob 3HaTH akymynsaTopHy 6aTapeto. 3BepHiTbest Ao LieHTpy
o6cnyroByBaHHs knieHTIB Philips y cBoilt kpaiHi, Wwob oTpumaTy agpecy Hanbnmx4oro CEpBiCHOTO LEHTPY.
1 3anycrtiTb poboTa He 3 AOK-CTaHLi, @ 3 iHLIOro MiCLs B KIMHATI.
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2 [lepw HixX BUMHATK Ta yTUNI3yBaT akyMynsaTopHy 6aTtapeto, gavite poboTy nonpawoBaTu, NOKU

aKyMynsiTopHa 6aTapes He po3psaUTLCS NMOBHICTHO.

3 BukpyTiTb rBUHTY Ta 3HiMiTb kpuLLKy (Man. 50) 6aTtapeiiHoro Biaciky.

N

MigHimMiTe akymynaTopHy 6aTtapeto Ta Big'egHanTe ii (Man. 51).

5 3paiite poboTa Ta akyMynsiTopHy 6aTapeto B ogiLliiHWIA NyHKT NPUIAOMY ENEKTPUYHOIO Ta ENEKTPOHHOIO

obnagHaHHs.

YCYHEHHS1 HecrnpaBHOCTEWN

Y uboMy po3Aini po3rnsaaarTbCa OCHOBHI MPOGeMn, Ski MOXYTb BUHMKHYTU MNif, Yac BUKOPUCTAHHSA
npuctpoto. Akwwo By He B 3M03i BUpiluMTK Npobnemy 3a AONOMOroo nogaHoi Hkye iHpopmalii, Biasigavite
Be6-caiiT www.philips.com/support i o3HalilomTecs 3i cnMckom YacTux 3anuTaHb abo 3BepHITbCS OO

LleHTpy o6cnyroByBaHHS KMiEHTIB Y CBOIN KpaiHi.

YCyHeHHs1 HecripaBHOCTEM

Mpobnema Moxnusa npuynHa

BupilweHHs

MMicna HaTUCHEHHS KHOMKN  AKyMYNSTOP pO3psianBCS.
noyaTky/3ynuHeHHs poboT
He noYnHae npubupatu.

3apsgiTe akymynsTopHy 6atapeto (auB.
po3gin "MigrotoBka 40 BUKOPUCTaHHSA").

Many Bunky Bce Le nig’egHaHo
00 po3’eMy Ha poborTi.

Po6oT He npautoe Bia enekTpomepexi. BiH
npautoe nuile Big akymynsitopHoi 6atapei.
Tomy nepes BUKOPUCTaHHAM 3aBXau
Bif’eqHyiiTe aganTep Big poboTa i Big
enekTpoMepexi.

MepemMukay XMBMEHHS He
3HaxoaMTLCS B NOSOXKEHHI
"yBiMK." (1).

HaTuCHITb Nnepemukay X1UBneHHs B
nonoxeHHst "yBimk.". MocTaBTe poboTa Ha
nig’eqHaHy 4o MepeXi XXUBMEHHS AOK-
cTaHujto abo BcTaBTe Many BUIIKY
aganTtepa B po3’eM Ha poboTi. 3a kinbka
cekyHA poboT nogacTb 3ByKOBUIA curHan, i
Oucnnen 3acsBiTUTbCS.

[pw HAaTUCHEHHI OZHIET 3 Bw BcTaHoBuNM BUMUKaY y
KHOMOK poBoT He NOSIOXKEHHSA "BUMK.".
Bignosigae Ha KOMaHAy.

HaTuCHITb Nnepemukay X1MBnNeHHs B
nonoxeHHst "yBimk.". MocTaBTe poboTa Ha
nig’egHaHy 4o MepeXi XX1BMEHHS OOK-
cTaHujto abo BcTaBTe Many BUIIKY
aganTtepa B po3’eM Ha poboTi. 3a kinbka
cekyHA poboT nogacTb 3ByKOBUIA curHarn, i
Oucnnen 3acBiTUTbCS.

Po6GoT He 3mir 3HaiTh OoK-
cTaHuito, i 6aTapes
pospsiavnacs.

MoctaBTe poboTa Ha nig’egHaHy OO Mepexi
XKVBMEHHSI AOK-CTaHLjto abo BcTaBTe many
BWIKY aganTtepa B po3’eM Ha poboTi. 3a
Kiflbka cekyHz poboT noaacTb 3BYKOBUIA
curHan, i gucnnemn 3acBiTUTbCS.

IHaukaTop nonepeakeHHss  OauWH yM ABa Koneca
LwBuako nmmae. 3abnokoBaHo.

BcTaHoBITL NepemMukay XX1BneHHs B
NonoXeHHs "BUMK.". Buganite nyx,
BOJIOCCS, HATKM abo apiT, Wo
HaKOMUYMIMUCS HABKOSO MiABICKM KoricC.
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Mpo6nema

Moxnuea npnymHa

BupiweHHsa

OpHa un ABi GiYHi WiTkK
3abnokoBaHo.

MouncTbTe BivHi WiTkn (auB. po3gin
"UnweHHs Ta gornsg”).

BepxHboi kpuLkn Hemae abo ii
He 3aKpUTO HaNeXHUM YUHOM.

Konv BepxHbOi KpULLKN HEMaE, abo ii He
3aKPUTO HaNeXHUM YUHOM, POGOT He
npautoe. BCTaHOBITb BEPXHIO KPULLIKY Ha
po6oTa HaneXHUM YMHOM.

Bamnep 3abnokoBaHo.

HaTuCHITb KHOMKY noYaTKy/3ynMHEHHS.
MigHiMiTb poboTa Tak, Wob 3BiNbHUTK
6amnep. MocTtaBTe poboTa Ha aeskin
BiZiICTaHi Big NepeLuKkoam N HaTUCHITb
KHOMKY no4vaTKy/3ynuHeHHs, wob poboT
BiAHOBMB NPUOMpPaHHS.

Po6oTa nigHsnu nig 4yac
npubupaHHs.

HaTuCHITb KHOMKY noYaTKy/3ynMHEHHS.
MocTaBTe poboTa Ha nignory. Motim
HaTUCHITb KHOMKY NOYaTKy/3yNUHEHHS,
06 po6oT BigHOBUB NPUBUMpPaHHS.

Po6oT He npubupae
HaneXHNM YUHOM.

LLletnHa oaHiei abo aBOX GiYHMX
LLiTOK BUKpMBMNacs abo
3irHynacs.

3amouiTh LWiTKy abo LWeTUHy Ha SIKMICb Yac
y Tennii Bogdi. SAKLLO Le He BiAHOBUTb
HarmnexHoi (opMU LLIETUHW, 3aMiHiTb BiYHi
LWiTkn (auB. po3adin "3amiHa").

®inbTp y KOHTENHepi ANs nuny
OpyaHUiA.

MounctbTe PiNbTP KOHTENHEpPa AN Nuny
raHyipkoro abo 3yOHOHO LLITKOK 3 M'SIKOK
LWeTuHo. Takox MOXHa NOYUCTUTU
InbTp i KOHTENHEp ANs Uiy 3a
[0MOMOroH0 MUII0COCa Ha HU3bKOMY PiBHI
MOTY>XHOCTi BCMOKTYBaHHSI.

AKLLO YnLLEHHS diNbTpa LWiTOYKo abo
NMNOCOCOM He A0MNOMOXe, 3aMiHiTb inbTp
Ha HOBUI. PekoMeHayeTbCA 3aMiHATH
iNbTp WoHarMeHLLE OAVH pas Ha pik.

OTBip BCMOKTYBaHHSA Ha AHi
KOHTeViHepa Ans nuny 3abuscs.

MounctbTe OTBip BCMOKTYBaHHS (OMB.
po3ain "YuieHHsa Ta gornsg”).

MepenHe koneco 3abnokoBaHO
BonioccAM abo iHWwnm 6pyaom.

MouncTbTe NepeaHe koneco (AMB. po3ain
"UnweHHs Ta gornsag”).

Po6oT npubvpae ayxe TeMHy
abo 6rnmckyyy NoBepxHio, ska
aKTuBYye JaTuukv nagiHHs. Lie
cnpu4unHse pyx poboTta 3a
He3BUYaliHOI CXEMOIO.

HaTuCHITL KHOMKY novaTKy/3ynMHEHHS, a
noTiM NepeMicTiTb poboTa Ha AinsaHKy
nignory CeiTNWOoro Konbopy. AKWo
npobnemy He Oyae BMPILLEHO Ha NOBEPXHI
CBITMILIOro Konbopy, BiABiAanTe CTOPIHKY
www.philips.com/support abo
3BepHiTbCA A0 LleHTpy obcnyroByBaHHs
KMiEHTIB y CBOIN KpaiHi.
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BupiweHHsa

Po6oT npnbupae nignory, sika
OyXe CUnbHO BiAbuBae CoHsYHE
csitno. Lle aktuBye gatymku
nagiHHSA Ta CNpUYKHSE pyX
po6oTa 3a He3BUYaNHOI
CXEMOI0.

3aTarHiTh WTOPK, LWOo6 COHsIYHE CBITNO He
noTpansno 4o KiMHaTK. Takox MOXHa
noYaTh NpUBMPaHHS, KON COHSIYHE CBITNO
CTaHe MEeHLU SICKpaBuM.

AkymynaTopHa 6atapest
Ginblue He 3apsmKaeTbCs
abo gyxe WBUAKO
pO3pAOKaETLCS.

MoxnuBo, 3akiH4MBCA TEPMIH
ekcnnyaTauii akyMynsTopHoi
GaTapei.

AkymynatopHy 6aTapeto Tpeba
3amMiHoBaTU B cepBicHOMy LieHTpi Philips
(ave. po3gin "3amiHa").

Barapes nynbta
ANCTaHUINHOTO KepyBaHHS
HaATo LWBUAKO
po3psiaKaeTbCs.

Moxnueo, Bu BcTaHOoBUAM
6aTapeto HenpaBUMbLHOrO TUMY.

[ns nynbTa ANCTaHUiNHOIo KepyBaHHS
noTpibHa 6atapes TabneTkoBoro TUNy
CR2025. Akwo npobnema BUHUKAE 1
Hajani, BiABiganTe CTOPIHKY
www.philips.com/support abo
3BepHiTbCA Ao LieHTpy o6cnyroByBaHHs
KMiEHTIB y CBOIN KpaiHi.

Po6oT pyxaeTbcs no Kony.

Po6oT npautoe B pexumi
BMBEEHHS NNAM.

Lle HopmanbHo. Pexum BYBeAEHHS NNsim
MOXXHa aKTMBYBATW, KON Ha Nianoasi
BUsBNeHo GaraTto Gpyay v NnoTpibHe
peTenbHe NpubupanHHa. Takox Le YyacTuHa
peXuMy aBTOMaTUYHOrO NPUBMpPaHHS.
MpnbnnsHo Yepes ogHy XBUNUHY poboT
BiAHOBIIOE HOPMAIbHY CXEMY NPUBMpPaHHS.
MoxkHa TakoX NpUNUHUTM NPpUBMpaHHs B
peXvMi BUBEAEHHS NsiM, 06paBLUn iHLLWIA
pexum npubupanHHsa Ha nynbTi K.

Po6oT He Moxe 3HaTn
OOK-CTaHLjH0.

Y KiMHaTi He[OCTaTHBLO MicLs,
o6 poboT nepecyBaBcs A0
OOK-CTaHLji.

3HangiTb iHWe Micue Ans Aok-craHuii. Aus.
nigpo3ain "BcTaHOBNEHHS HA [OK-CTaHLito"
B po3aini "MigrotoBka 40 BUKOPUCTAHHS".

Po6oT npogoBsxye akTuBHO
LLyKaTW AOK-CTaHLjo.

[Oarite poboTy NnpubnmnsHo 20 XBUNWH, o0
BiH MOBEPHYBCH A0 AOK-CTaHLji.

Po6oT noyas poboTy He 3 AOK-
cTaHuii.

Akwio Bu xoyeTe, Wob poboT noBepHyBCA
[0 OOK-CTaHLji Micns 3aBepLUeHHS LKy
NpUOUPaHHs, 3anycTiTb MOro 3 A0K-CTaHUii.
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Kipicne
Ocbl 3aTTbl caTbin anybiHbI30EeH KyTThIKTaNMbI3 xaHe Philips komnaHusiceiHa kol kengdiHia! Philips yceiHaTbIH
KongayApbl TonblK nanganany yuwid eHimai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipkeHis.

>Kannbel cunattama

YcTiHri kaknay

LLlaH KOHTeliHepi KaKnaFbIHbIH TyTKachl
LLlaH, kOHTenHepi KaknaFbl

Cyari

LLlaH koHTeliHepi

XKenpeTkiw

Bydep

KoHabipMa CTaHUMACIHbIH AaTyuri
Icke Kocy/TokTaTy TyiMeci (pPOBGOTThI iCke KOCyFa HeMece TOKTaTyFa apHarnfaH)
10 Owncnnen

11 Kyat Kockpiwwbl (pOBOTTbI KOCYFa HEMECE eLUipyre apHasFaH)
12 TriActive XL canTamacsol

13 AnablHFbl AeHrenek

14 Bywipnik weTka Giniktepi

15 Kynay patuvkrepi

16 Batapes Geniri

17 DeHrenektep

18 Copy caHplnaybl

19 Bywipnik weTkanap

20 batapes ycTafbiLLbl

21 KawbiktaH 6ackapy Kypanbl

22 LWaFbIH TbiFbIH

23 ApanTtep

24 KoHablpma cTaHums

OoOoO~NOYUTA~WN —

Odvcnneii xaHe KallblkTaH 6ackapy Kypanbi

Oucnnen (cypet 2):

1 EckepTy nHavKaTopbl

2 «lllaH KoHTeWHepi Tonbl» KepceTKiLli
KawbikraH 6ackapy Kypansbi:

1 Lapnay Tyimenepi xaHe icke Kocy/TokTaTy
2 KoHgplpma cTaHumsiFa KOt TYMMECI

3 Tasanay yakplTbl TyWMeCi

4 Tasanay pexumiHiH Tyrmenepi

PoboT kanau xXymblIc icTenai

PoboT HeHi Tazananapl
Byn poboT yiiHisaeri eneHaepai Tasanayra KOMeKTeCeTiH bIHFaIbl Tazanay MyMKiHAIKTepiMeH
»XabablKTanraH.

PoboT araw, nnutkanap TecenreH Hemece NMHoNeyM efeHaep CUSKTbI KaTTbl eAeHAepAi Tasanayra acipece
Konavinel. OHbIH KOBPOMUH HEMeCe KiNeMaep CUSIKTLI XXyMcaK eAeHaepai Tasanayaa KublHAbIkka Tan 6onybl
MYMKiH. Erep poGoTThl kinemae nainganaHcaHbl3, poGoTTbIH OCbl €4€H TYPIHAE XYMbIC iCTell anaTbiHbIH Kepy

KazaKwa
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YLUiH, anfalbiHAa XaHblHAa TypbiHbI3. CoHaari-ak, poboTThl Kapa XaHe XbINTbIp KaTTbl eaeHaepae
navpganaHFaHaa Kkagaranay Kaxer.

PoboT kanan Tazanangbl

Tasanay xyneci

Pob6oTTa eqeHaepai TMiMAi Tasanayra apHanfaH 2 ke3eHi Tasanay xylieci 6ap.

- Exi 6ynipnik weTka poboTTbiH, OypbllTapAbl XxaHe KabblpFanapbiH, 60lbIH TazanaybliHa KeMeKTeceai.
CoHpaii-ak, onap efeHAeri KipAi Tasanayra )aHe OHbl COpy CaHbinaybiHa (CypeT 3) kapai XbImKbITyFa
KemekTeceqi.

- Pob6oTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbin anafbl XXeHe OHbl COPY CaHpblnaybl apKplfbl LWaH KOHTenHepiHe (cypeT
4) TacbiManganab.

Tasanay ynrinepi

ABTO Tasanay pexumiHge poboT 6ernmveHiH ap ayMarblH OHTalsbl Tasanay yLiH Tasanay ynrinepiHid
aBToOMaTThl PeTTiniriH naaanadagbl. OFaH NnanganaHbNaTelH Tasanay ynrinepi:

1 Z ynrici Hemece 3ur3ar ynrici (cypeT 5)

2 Apanac ynri (cypet 6)

3 Kabblpra 6oribiMeH xypeTiH ynri (cypeT 7)

4 [akTbl Tazanay ynrici (cypet 8)

ABTO Tasanay pexvmiHae poboT GekiTinreH peTrneH ockl ynrinepai naiaanaHagel:z ynrici, apanac ynri,
Kabbipra OOMbIMEH >XYPEeTiH Yrici XaHe Aak Ta3anay yIrici.

Po6oT ocbl ynrinep peTTiniriH askTaraHaa, kavitagaH Z ynriciveH kosrana 6actaiigel. Po6oT kaiita
3apsaTanatbiH 6aTapes TaycbinFaHLa HeMece KONMEH eLwlipreHiue, 6enmeHi Tasanay yLUiH ocbl ynrinep
peTTiniriH NnanganaHyapl xanractelpagbl.

Eckepty: CoHpaii-ak, KalwbikTaH 6ackapy KypanbiHaa TUICTi TyrMeHi 6acy apKbinbl 9p PEXUMAI KeKe-Xeke
TaHaayFra 6onagbl. KocbiMwia manimeTTep any yuwiH «PoboTTbl nanganary» TapayblHAarbl «Tasanay
pexumaepi» 6enimMiH kapaHbl3.

Po6oT GuikTikTeri anbipmalublfiblKTapAaH Kanar aynak xxypegi

PoGoTTbIH TY6iHAE YL Kynay aatyumri 6ap. On ocbl Kynay gaTtymkTepiH 6acnangakrap cusikTbl GUIKTIKTEr
aiibipMalUbInbIKTapabl aHbIKTay XaHe aynak Xypy YLWiH naaanaHagsi.

Eckepty: Po60TTbIH GMiKTiK aliblpMaLLbinbifbl XXUEFIHEH a3aan LUbIFbIN Ko3Fanybl KanbinThl, BATKEHI angblHFbl
Kynay gatuwuri 6ydepaiH apTbiHAa opHanackaH.

AbavinaHbl3: Kenbip xargannapga kynay gatuuktepi 6acnangakrapabl Hemece 6acka 6uikTik
anblpMaLUbIbIFbIH YaKbITbINbl aHblKTamaybl MyMkiH. CoHAbIKTaH GipiHLLi peT naiaanaHFaHaa xaHe
6acnangakrapablH Hemece 6acka GuiKTiK ariblpMaLLbINbIFbIHBIH )KaHbIHAA NanganadFaHaa, poboTTel MyKUSIT
6akbinaHbl3. Po60oT GMIKTiK aribipMalLbInbIKTapbiH AYPbIC aHbIKTaybIH XanfacTblpybl YLUiH, Kynay AaTYMKTepiH
Xyveni TypAe Tasanan Typy MaHbi3abl (Hyckaynapapl «Tasanay >aHe KyTy» TapayblHaH Kapayfa bonagbl).

BipiHWIi peT navganany angsiHaa

Bynipnik weTtkanapabl 6ekiTy
1 bBy#ipnik WweTkanapAbl OpaMblHaH LUblFApbIHbI3 XXaHEe pobOTThI ycTenae Hemece eaeHae ayaapbliHbi3.
2 byiipnik weTtkanapabl po6oT (cypeT 9) TybiHaeri GinikTepre canbiHbI3.
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Eckeptne: Byiipnik LweTkanapap! TMiciHLe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT eTin OpHbIHA TYCKEHLLUE, onapabl Ginikke
Kapan 6acbiHbI3.

KawblkTaH 6ackapy KypanbiHaH KopFay XancblpmacbIH any
KawbikraH 6ackapy kypansl CR2025 TubliH niwiHAi 6aTapesceiMeH XyMmbic icTenai. bByn 6atapes nariganaHy
angbiHAaa any kepek KopFay XarncblpMacbiIMeH KOpranfaH.
1 bBartapes GenimiHiH 6aTapesiHbl KOpFay xancblpMachiH KallblkTaH 6ackapy KypanbiHbiH (cypeT 10) 6atapes
6eniMiHeH LWbIFapbIHpI3.
KalibikTaH 6ackapy Kypanbl eHi naiganaHyra gabiH.

ManpanaHyra gavblHOay

KoHablpma CTaHUUAHbI OpHATY

1 ApanTepgiH WaFblH ThiFbIHbIH KOHABIPMA CTaHUusAarbl po3eTkara (1) canbin, agantepdi kabbipra
poseTkacbiHa (2) KocbiHbI3 (cypeT 11).

2 KoHabipma CTaHUusiHbI kKabbipFa XaHblHAA KenaeHeH, Teric efeHre KombiHbI3.

EckepTty: Kegeprinep oK ekeHiH Hemece KoHAbIpMa CTaHLusHbIH (cypeT 12) angbiHaa 80 cm, OH XafFbliHAa
30 cm xaHe con xarbiHaa 100 cM BMiKTiK arbipMaLLbInbIKTapbl )KOK EKEHiH TEKCEPIHI3.

MaHbI3abl eckepTne: TepeH YrKbl PeXUMI

TepeH, yiikpl pexumiHge poboTThl KaTa opHaTy agici (poboT xayan 6epmenai):
- KyaT KOCKpILLbIH «KOCy» KyWiHe (cypeT 13) opHaTbIHbI3.

- PoboTTbl 3apsaTaHbI3. bipHelle cekyHATaH KeliH poboT KaviTa >xxayan 6epeai.

Eckepty: KyaT KocKbILbIH "eLwlipy” KyiiHE OpHaTKaH caliblH >aHe 6aTapes 3apsiabl TaycbinFaH calibiH po6oT
TepeH, yrikbl pexxumiHe eTeai. Mbicanbl, erep po6oT KOHAbIpMa CTaHUUSACLIH Taba anvaca, 6atapes 3apsabl
Taycbinybl MYMKiH.

3apsaaray

BipiHwWi peT 3apsaTaraHaa xeHe poboTTbIH KalTa 3apsaTanaTelH 6aTapeschl TaycbinFanaa, 3apsagray
yakblTbl TOPT caFaT 6onagbl.

PoboTThl eki )onmeH 3apsarayra 6onagbi:

- KoHngpblpma cTaHumsaa nanganany KesiHae KonMeH Hemece aBToMaTThl TYpAe;

- Po6oTTbl xenire Tikenew Kocy apKbinbi.

Eckepty: Kavita 3apsigTanatbiH 6aTapes TonbiFbiMeH 3apsaranFaH 6onca, pobot 100 MUHyTKa AeniH
Tasanan anagsbi.

KoHablpma cTaHuusaga 3apsaray

1 KyaT KOCKbILWbIH «KOCYy» KyiiHe (cypeT 13) opHaTbIHbI3.

2 Pob6oTTbl po3eTkara KocblnFaH KoHAbIpMa cTaHuusiFa (cypeT 14) KOoMbIHbI3.

3 Icke Kocy/ToKTaTy TyiiMeci 6asy xbinbinbikTa (cypeT 15) 6acTaigpbl.

4 Kawita 3apsigTanatbiH 6aTapes TonbIFbIMEH 3apsaTanFaHaa icke Kocy/ToKTaTy TyMMeci Y34ikei3 xxaHaabl
(cypeTt 16).



Kasakwa 121

MariganaHy kesiHge aBToMaTThl TypAae 3apsagray

1 Pob6oT Taszanayabl asikTaraHaa Hemece 6aTtapes KyaTblHbIH Tek 15%-bl kanFaHaa, on 3apsiaray yLiH
KOHAbIPMa CTaHUMACLIH aBTOMAaTThbl TypAe i3aeriai. PoboT KoHAbIpMa CTaHUUACHIH i3Aey KesiHae icke
KOCY/TOKTaTy TyMMECi Xblngam Xbinbinbiktargpel (cypeT 17).

2 Kaiita 3apsiatanatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsiATanFaHaa icke Kocy/TokTaTy TyAMeci y3aikci3 xaHaab!.

Eckepty: PoboT KoHABIpMa cTaHuMsICbiHa Ta3anayAbl KoHAbIpMa cTaHumsaaH 6actaraHaa FaHa isgengi.

Tikenew xenigeH 3apsaray

1 Po60oTThbl KOCY YLUiH KyaT KOCKbILLbIH 6acbIHbI3.

2 ApanTtepgiH KilLkeHTal TbiFbIHBIH poGoTTarbl (1) po3eTkara canbiHbl3. AganTtepai kabblpragarbl po3eTkara
(2) (cypeT 18) KOCbIHbI3.

3 PoboT xenire gypbIC KOCbINCa, icke Kocy/ToKTaTy TyiMeci eTe 6asty xbinbinbikTan 6actaiabl. byn
po6OTThIH, 3apsATanbIn XaTkaHbIH KepceTes,.

4 Kanra 3apsaranatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsiATanFaHaa icke Kocy/TokTaTy TyWMeci y3aiKei3 xaHaab!.

BenmeHi Tazanay 6argapnamacbiHa ganbiHaay

PoboT1TbIH Tazanay 6argapnamachiH icke Kocnan Typbin, eaeHHeH Bykin 6oc (cypeT 19) xaHe CbIHFbILL
3aTTapabl anbiHpI3.

CoHbIMeH kaTap, eaeHHeH 6apnbik kabenbaepai, Cbimaapabl XaHe WHyprnapabl anbiHbI3.

PoboTTbl nanganaHy

Icke KocCy XaHe ToKTaTy

1 bacray/ToKTaTy TyliMeciH 6acbIHbI3.
- PoboTTaFbl icke Kocy/ToKTaTy TyiiMeciH 6acyra 6onagabl (cypet 20).
- CoHpaii-ak, kalwblkTaH 6ackapy KypanblHaarbl icke Kocy/TokTaTy TyimeciH 6acyra 6onagbl (cypeT 21).

2 |cke Kocy/ToKTaTy TyWMeCi y3AiKkci3 Kocbinbin, poboT Tazanayabl 6actanabl (cypet 22).

3 batapes 3apsagbl TemengereHLe poboT aBTo Tasanay pexvMmiHae Tasanangbl. ABTO Tasanay pexumMiHae
on Z ynrici, apanac, kabbipra 6oibIMeH xaHe fak Tazanay ynrinepiHiH kaitanaHaTblH peTTiNKTepIH
(cypeT 23) opblHOaNabI.

EckepTy: XXeke pexumai Tanaay YLUiH KalbikTaH 6ackapy KypanbliHAaFbl PEXUM TyiMenepiHiH bipeyiH
6acbIHbI3. KocbiMLia ManimeTTep any ylwiH «Tazanay pexvMiH TaHgay» 6eniMiH kapaHbI3.

4 batapes KyaTbl asairaHfa icke Kocy/ToKTaTy TYMMECI XbiMnbinbiKTan 6actargbl xaHe poboT 3apsiaTay
YLWiH KOHAbIpMa CcTaHuusiHbl (cypeT 17) isgengi.

5 CoHbIMEH KaTap, Ta3anay CeaHCblH yakbITLLIA HEMeCe TOMbIK TOKTaTY YLLUiH iCKe KOCy/TOKTaTy TYMMECIH
bacyra 6onagbl. Erep icke Kocy/TokTaTy TYMMeECiH KariTagaH 6accaHpl3 XeHe kariTa 3apsaTanaTbiH
Gartapesifa ani xeTkinikTi Kyat 6ap 6onca, poboT Tazanayabl aBTo Tasanay pexumiHae xanfactbipagbl.

6 Pob6oTThl KOHABIPMA CTaHUUsIFa KanTa 3apsaTanatbliH 6aTapes 3apsabl a3aiMaii Typbin kanTapy YLUiH
KalbIkTaH 6ackapy KypanblHAaFbl KOHAbIPMa CTaHuusiFa (cypeT 24) opHaTy TyMMeciH 6acbiHbI3.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMMECi XbinbiNbIKTark 6acTtangpl xxeHe poboT KoHAbIpMa CTaHLMsAHbI (CypeT 25)
isgpenai.

EckepTy: Erep po6oTTbl KOHABIPMa CTaHUMAAaH icke KocnaFaH 6oncaHbl3, on kaiTa 3apsaranaTbiH
6aTapes 3apsabl a3airaHaa KoHAbIPMa CTaHUMSICbIH aBTOMaTThl Typae isgemeinai. Erep kavita
3apsaTanatbiH 6aTapesaa ani XeTkinikTi KyaT 6ap 6onca, poboTThl KOHABIPMA CTaHLUsiFa KanuTapy YLUiH
KalbIkTaH 6ackapy KypanblHAa kKoHAbIpMa CTaHuUuMsiFa Koto TyimeciH 6acyra 6onagbl. Erep kavita
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3apsiaTanatbiH 6aTapesiHbIH KyaTbl TONbIFBIMEH Taycbinca, poboTThl KOHABIPMA CTaHLMsFa KONIMEH KOO
Kepex.

KoHablpma cTaHumMsCcbIH 6ackapy
KoHAablpma cTaHumsceiHaa poboTTel 6ackapyFa naripanaHbinatbiH eki 6ackapy Kypansl 6ap.

«baTapes Tonfanga 6acray» TyMMeci

Po6oT 3apsiaTansIn xaTkaHaa, KoHAbIpMa CTaHumsiAarsl «6aTapes TonFaHaa 6actay» TyiMeciH 6accaHpbi3,
poboT KaiiTa 3apsiaTanatbiH 6aTtapes Tonblk (cypeT 26) 6onFaHaa Tasanayabl 6actangbl.

24 car Tynmeci

KoHablpma cTaHumsagarel 24 car TyrimeciH 6accaHbl3, KOHAbIPMa CTaHLUMSA Keneci Tasanay bargapnamacbiHa
[OelniH 24 caFaTTbl Kepi caHayabl 6acTtangbl. Kepi caHak askranraHga, poboT 6aTapesicbiHbIH 3apsabl
asaiffaHLwa Tasanayabl 6actarapbl, coaaH KeiiH 3apsiaTay YiiH (cypeT 27) KoHAblpMa CTaHuusiFa asToMaTTbl
TypAe opanagbl.

Tasanay pexumiH Tangay

Tasanay pexumiH TaHgay

ABTO Tasanay pexvmiHe Kkoca 6yn poboTTa apKaicbICbIH KallbikTaH 6ackapy KypanbiHaa TUicTi TyrimeHi 6acy
apkpbinbl 6encengipyre 6onatbiH TEPT XKeke Tasanay pexumi 6ap.

Z ynrici pexumi

Z ynrici pexviMinae poboT ynkeH aymaktapabl (CypeT 28) Z niwiHai TyMbIKTapabl xacay apKbinbl Tasananapl.

Apanac pexnm
Byn pexvumae poboT 6GenmeHi Ty3y xaHe aiikac KosranbicTapAblH (CypeT 29) apanac ynriciMeH Tasanangpl.

Kabblpra GoMbIMEH XYpYy peXxumi

Byn pexvumae poboT kabbipra GorbiHAaFbl aymakTbl epekiue Taszanay (cypet 30) ywwiH 6enveHiH
KabblpranapblHbIH 6OMbIMEH XYpea,.

[ak Tazanay pexumi

Ocbl pexxvmae poboT ocbl aiMakTbl ToMbIFbIMEH (CypeT 31) Tasanay YLUiH KiluKeHTal aliMakka ke3gemncok
eTeni.

Eckeptne: KonmeH TaHganaTeiH pexxumMaep bipHelue MMHyT kaHa 6enceHai 6onagbl. OgaH ke poboT aBTo
Tasanay pexvmiHe aybicagbl.

KonmeH xyprisy

1 Pob6otTbl 6enmene (cypeT 32) Xyprisy yLWiH KalblkTaH backapy KypanblHAaFbl iCke KOCy/TOoKTaTy
TYWNMECIHIH, YCTiHAETi X8He acTbiHAaFbl, 9pi COM-O0H XaKTapblHAarFbl KOPCETKi TyviMenepAi nanaanaHbiHbI3.

EckepTy: Pob0TThI G1iKTiK alibipMalLbinbIKTapbl MEH bacnangakTapFa XakblH Xypridy kesiHae abar
6OnbIHbI3.

Eckepty: Bakyymaay dyHKUMACHI XaHe Byiipnik LweTkanap Tek poboT arnfa XypreH Ke3fe XyMbiC icTenai.
Con xakK, OH XaK Hemece apTKbl Tyrimenep Tek poboTTbl 6ackapyFa apHanfaH.
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Tasanay yakbITbl TYUIMECIH Nanganany

Po6GoT 35 MuHyT Goiibl Tazanaybl YLUiH KalubikTaH 6ackapy KypanbiHaa Tasanay yakbiTbl TYWMECIH 6acbiHbI3.
Tasanay yakbITbl askTanraHga poboT kanta 3apsaaray (cypet 33) yLiH KoHObIpMa CTaHLMsiFa opanagbl.

KyaT KOCKbILWbIH nanganaHy

KyaTTbl "ewipy" KyiiHe opHaTy pobGOTTbl TEPEH YIKbl pexxunMiHe Kosabl. Ocbl pexxumMae poboT xayan

6epmenai.

- Erep poboTTbl 3apsiaTay kepek 6orca, KyaT KOCKbILLbIH "KOocy" KyiiHe 6acy Kepek.

- Erep nanganany 6apbicbiHaa poboT TEPEH YIiKbl PEXMMIHE 6TCe, KyaT KOCKBILLbIH "KOCcy" KyiiHe
OopHaTyMeH XaHe poboTThl 3apsAaTayMeH Kavita 6enceHaipyre 6onagpl. bipHelue cekyHATaH KeriH poboT
KanTa xayan 6epegi

- PobotTbl 6ip Hemece GipHelue ai nanganaHbaraH kesae KyaT KOCKbILWbIH "eLwipy” KyiiHe 6ackin, kanTa
3apsiaTanaTbiH 6aTapesiHbl KOprFay XaHe 3HeprusiHbl YHeMAey MakcaTbiHAa KOHAbIPMA CTaHUMSAChIH
HeMece afjanTepai axbipaTbiHbI3.

CurHangap eHe onapablH MarbliHanapbl

Po6oTTbIH ancnneniHae yw nHaMkaTop 6ap: eckepTy MHAVKATOPbI XXoHe LUaH KOHTEWHEPIHIH ToMbIK
MHAnKaTopbl. lcke Kocy/TokTaTy TyiMeci Wwam curHangapbelH 6epeai. TemeHaeri kecteae curHangapabit,
MafblHanapbl TYCIHAIPINreH.

Benrinep MaHi
Icke Kocy/TOKTaTy TYMMECi y34iKCi3 KOCyrbl. Pobot Tazanayfra gaibiH.
Icke Kocy/ToKTaTy Tyimeci 6asy XbinblnbIKTangbl. Po6oT 3apaaranyna.

Icke Kocy/TOKTaTy TYMMECH Xblngam XbinbinblkTakasl.  Po6oT KoHAbIpMa CTaHUMSCBIH i3aeyae.

Po6GoTThIH KaliTa 3apsiaTanaTbiH 6aTapeschlHbIH
aeHreni ToMeH.

LLlaH KOHTeWHepiHiH Tonbl 6ony nHaukaTopbl )kaHagpb!. LaH koHTelHepi TonbIin KeTKeH 6onybl MYMKIH.

EckepTy nHgukatopsl xxaHagpl. Po6oT Tazanay kesiHae keTepingi.

Po6oTTbIH Gydepi Tonbin Kanasbi.

[eHrenek Hemece Gyiipnik WweTka TonbIn Kanapbl.

YcTiHri KaKnak )oK Hemece AyphbIC )abblnMaraH.

Po6oT KoHAbIpMa CTaHLMsIHbI Taba anvangbl.

Kon wananakrayfa >xayan

PoboT keneci xafganinapaa ynkbl pexvMiHe eTKeH4e KON WananakrayFa >xxayan Kocblnagpl:

- KaTere GalinaHbICTbl TOKTaFaH kesge

- KbiCka Tasanay yakbITbiH GargaprnamanaraH kesge

- KOHAbIpMa CTaHumAckbiH 20 MUHYT iWiHAe TannaraH Kkesae

Erep po6oTThl KepMeceHi3, KonaapbliHbi3[bl LananakrayMeH oHbl Tabyra 6onaabl. PO60T AbIObICThIK
CUrHanveH xaHe aucnnengeri 6apneik 6enrilenepai xxaHablipymeH xayan 6epegi.
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Tasanay xxeHe KyTy

LLlaH KoHTelHepiH BocaTy xaHe Tasanay

LLlaH, koHTenHepiHiH, Tonbl 60Ny MHAMKATOPbI Y3A4IKCI3 XKaHca, LWaH KOHTeNHepiH 6ocaTbIHbI3 XXaHe TasanaHbi3.

1
2

KaknakTbl (cypeT 34) anblHpi3.
LLlaH, koHTenHepi KaknaFbIHbIH, TYTKACbIH XOFapbl TapTbin, LaH KOHTEWHEPIH LaH KoHTenHepi 6eniMiHeH
(cypeT 35) keTepin anblHbI3.

Eckepty: LLlaH koHTeWHepiH anFaHga Hemece kanTa canFaHaa, Ko3FanTKbIL XenaeTKilWiHiH kanakTapbiH
3aKbiMAan anvaxpI3.

LLlaH koHTelHepiHiH (1) KaknaFblH aKblpblH KETEPIHI3 XaHe cy3riHi (2) WhlFapbiHbI3 (CypeT 36).

LLlaH, koHTeHepiH 6ocaTy yLUiH OHbl KOKbIC LUeneri YCTiHEH Cinkini3. LLlaH KOHTeHepiHiH iLiH XeHe Cya3riHi

LWybepekneH Hemece Kpingapbl )XyMcak Tic LeTkacbiMeH TasanaHbl3. COHbIMEH KaTap, LaH KOHTENHEepiHiH
(cypeT 37) TyGiHAeri copy caHblnayblH Ta3anaHbl3.

AbaiinaHbi3: LLlaH KOHTEHepIiH xaHe CyAbl CyMEH HEMECE bIAbIC Xyy MalUMHACbIHAA Ta3anamaHbi3.

Cyarini kaliTagaH wax koHTenHepiHe (1) canbiHbi3. CoaaH KeliH LWwaH KoHTenHepiH (2) (cypeT 38)
KaKnakneH >kabbiHbI3.

LLlaH KOHTEWHEPpIH LiaH KoHTelHepi 6enimMiHe KOMbIHbI3 )aHe poboTTbIH (CypeT 39) YCTiHri KaknafbiH kaiTa
XabblHbI3.

AbalinaHbl3: SpKallaH LWaH KOHTEeMHePIHIH, ilwiHae cy3ri 6ap ekeHiH TekcepiHia. Erep po6oTThl LwaH
KOHTEWHEPIHiH, iWwiHAge cy3ri 6onman nanganaHcaHbl3, KO3FanTKblLL 3aKkbiMaanybl MyMKiH.

PoboT Tazanay

>Kakcbl Tazanay eHiMAiniriH cakTay yLUiH Kenge Kynay AaTyvKTepiH, AeHrenekTepai xaHe Oynipnik
LeTKanapAkl XxaHe Copy caHplnayblH Tasanan Typy Kepek.

1
2

8
9

PoboTTbl eaeH 6eTiHe ayaapbiHbI3.
Kynay gatuunktepiHeH (cypet 40) Kipai Hemece MaMbIKTbl KETIPY YLUiH Kblngapbl XKYMcak LeTKaHbl
(MbIcansl, Tic WeTKacklH) nNakaanaHbiHbI3.

Eckepty: Kynay gatuvkrepiH xyiieni Typae Taszanay kepek. Kynay gatunkrepi nac 6onca, po6ot buikTik
anblpMaLlbIIbIKTapbiH HeMece bacnanaakrapAbl aHblKTamaybl MYMKiH.

AngblHFbl AeHrenekTeH xaHe Oyripnik AeHrenektepaeH (cypet 41) kipai Hemece MaMbIKTbl KEeTipy YLUiH
Kblnaapbl )Xymcak LeTkaHbl (Mbicanbl, TiC LeTKacblH) nanganaHbiHpI3.

By#ipnik weTtkanapgbl Tazanay yLUiH LWeTkanapAaH yCTaHbl3 xaHe GinikrepaeH (cypeT 42) TapTbin
anblHbI3.

MaMbIKTbI, LWaLLTbI XaHe XinTepai 6inikTeH xoHe bynipnik WeTkaaaH Xymcak weTkameH (Mblcarbl, Tic
LeTKacbIMeH) Hemece LybepekneH KeTipiHi3 (cypeT 43).1weTka (Mbicanbl, Tic WeTkackl) Hemece Lybepek
(cypeT 43).

By#iipnik weTtkanapaa xxeHe poboTTbIH Ty6iHAE eaeHAi 3akpimaaybl MyMKiH YLUKIp 3aTTapablH 6ap->KoFbiH
TEKCEepIiHi3.

BiniktepaeH 6ynipnik LeTkanapAbl anfaHHaH KeliH kepceTkinepMmeH GenrineHreH opbiHaapFa caycak
canymeH TriActive XL canTamacbiHbIH 6annaHbicTapbIH y3in, TriActive cantamacbkiH poboTTaH TapTbin
WbIFapbIHpI3 (cypeT 44).

Copy caHblnayblH )xymcak LieTkaMeH TasanaHbl3 (Mbicarbl, Tic LeTkachl) (CypeT 45).

TriActive cantamacblHaH (cypeT 46) 6apnblk KOPIHETIH KipAi >KOMbIHbI3.

10 TriActive canTamacblHbIH, 6ekiTy inmekTepiH poboT (cypeT 47) TybiHaeri caHbinaynapra canbliHpi3.

TriActive canTamacblH Kepi opHblHa 6acbiHbI3. CanTamaHblIH XXOFapbl XXoHe TOMeH BipHelle MunnumeTpre
XKbIMKUTBIHBIH TEKCEPIHI3.
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AybICTbIpY

Kocankpl KypbinFbinapra Tancbipbic 6epy

Kocankpl KypbinFbinap Hemece Kocankel 6enwektep catbin any ywiH, www.shop.philips.com/service
canTblHa KipiHi3 Hemece Philips gunepine 6apbiHbi3. CoHbIMEH KaTap, eninisgeri Philips TyTeIHyLWbINapra
KbIBMET KepCceTy opTanblifbiHa XxabapnacblHbl3 (bainaHbIC ManiMETTEpPIH AYHWUEXY3IniK Keningik
napakwacblHaH KapaHbl3).

CyariHi aybICTbIpY

Erep eTe nacraHca Hemece 3aKkbiMAanca, Cy3riHi aybICTbIpbIHbI3. XKaHa cy3rire FC8012 TancbIpbIC HOMIpI
bovibiHLWa Tancelpbic 6epyre 6onaabl. CyariHi WaH KOHTENHEPIHEH any XeHe LuaH KOHTEerHepiHe cany Typanbl
Hyckaynapgabl «Tasanay xaHe KyTy» TapaybliHAaarbl «LllaH KoHTelHepiH 6ocaTy xaHe Tasanay» 6enimiHeH
Kapayra 6onagbi.

Bynipnik weTkanapabl aybICTbIpy

TwicTi Tazanay HeTWXenepiH KamMTamachi3 eTy YLiH Oyripnik weTkanapabl 6ipas yaksITTaH KeriH
aybICTbIPbIHBI3.

Eckeprty: To3y Hemece 3akbim benrinepiH 6ankaraHga, 6yiipnik weTkanapapl MiHAETTi TYpAe aybICTbIPbIHbI3.
CoHpaii-ak, bymipnik WweTkanapablH ekeyiH Ae 6ip yakbiTTa aybICTbIpy YCbiHbINaabl. Kocankel 6ynipnik
weTkanapra FC8013 Tancblpbic HEeMipi 6olibiHLIa Tancbipbic 6epyre 6onaapl.

1 bBynipnik weTtkanapabl aybICTbIPY YLUIH €cKi Bynipnik LWeTkanapApl KbiNAapbiHaH ycTtan, GinikrepiHeH
(cypeT 42) TapTbin anbiHbI3.
2 KaHa Gy#iipnik WeTkanapapl 6iniktepre (cypeT 9) UTepiHis.

KaliTa sapsaTanatbiH 6aTapesHbl aybiCTbIpY

KanTa 3apsigTanatbiH 6aTapesiHbl Tek BinikTi KbI3MeT nHXeHepnepi aybICTbIpybl MyMKiH. EHAI KaviTa 3apsaTay
MyMKiH Bonmaranaa Hemece KyaTbl Xbingam Taycelna 6actarania 6atapescbiH aybICTbIpy YLliH poBOTThI
ekinetTi Philips KbIameT opTanbiFbiHa anapbliHbi3. BarnaHbic ManiMeTTepiH AyHUeXy3inik keningik
napakwacbliHaH eniHisgeri Philips TyTbIHyLWbINapFa KeI3MeT KepceTy opTanbiFbiHaH Taba anachis.

KawbikTaH 6ackapy KypanbiHblH 6aTapesicbiH aybICTbIpy

KawbikraH 6ackapy kypansl CR2025 TubIH niwiHAi 6aTapesicbiMeH XyMbic icTelai. Po6oT KalwbikTaH 6ackapy

KypanblHAafbl TyriMenepai 6acyra xayan 6epmece, 6aTtapesiHbl aybICTbIPbIHbI3.

1 KawsbiktaH 6ackapy KypanblH ayaapbin ycTaHbi3. batapes ycTarbiwbiHAarsl 6ocaTy TyMeciH 6acbiHbI3
KeHe Ccon yakblTTa 6aTapesi yCTafblLLbIH KallblkTaH 6ackapy kyparnbiHaH (CypeT 48) CbipFbITbIn
LUbIFAPbIHBI3.

2 TaycbinFaH 6aTapesHbl 6aTapes ycTarbllblHaH anbin, 6atapes ycTarbilblHa XaHa 6aTapesHbl canbiHbI3.
CopaH keliiH baTapes yCTarbllbIH KalbIKTaH 6ackapy KypanbiHa (CypeT 49) CbIpFbITbIHbI3.

KanTta sapagranartblH 6atapeanapabl any

AbGarnnaHpbi3: KypbinfFbiHbl TacTay KesiHae KaiTa 3apsaranatbiH 6atapesiHbl FaHa anbin TacTaHpls.
BaTtapesiHbl anbin TacTtay angblHAa OHbIH TOMbIFbIMEH 60C eKEHAINH TEKCEPIH;3.
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Kavita 3apsigTanaTbliH 6aTapesiHbl WbiFapy YLiH TeMeHaeri kagamaapabl opbiHAaHbI3. COHbIMEH KaTap, kanTa
3apsaTanatbiH 6aTapesHbl WhbiFapy yiiH poboTThl ekineTTi Philips KbiIameT opTanbiFbiHa anapbliHbI3.
EniHisgeri >kakblH KbI3MET opTanbifbl MekeHxaribl ywwiH Philips TyTbIHyLWbINapFa KbI3MET KepceTy opTanblfblHa

xabapnacblHbl3.

1 PoGOTTbI KOHALIPMA CTAHUMACLIHAH emec 6enmeaeri OpblHHaH icke KOCbIHbI3.
2 Any xaHe KOKbICKka NaKTblpy anabiHAa 3apsiablHbIH TOMbIFbIMEH TayCblnybl YLLiH poOoTTLl baTapes

TaycblJiFaHLa XYMbIC iCTETIH3.

3 barapes 6enimiHiH 6ypaHaanapblH 6ocaTbin, kaknafbiH WelLliHi3 (cypeT 50).

N

KariTa 3apsaTanaTbiH 6aTapesiHbl KeTepirn, OHbl aXblpaTbiHbI3 (CypeT 51).

5 Po6oT neH kaitTa 3apsiaTanatbiH 6aTapesiHbl 3NEKTPIiK XXoHe 3NeKTPOHAbIK KanablK XXUHay OpHbIHA

anapbiHbl3.

AKaynblKTapabl >0t

Byn Tapayaa KypbinFbiaa xui keageceTiH Macenenep aTanbin eteqi. TeMeHaeri aknapaTTbiH KeMeriMeH
MacerieHi LWeLle anMacaHpl3, Xui KorblnaTblH cypakTap TidiMiH kepy yLiH www.philips.com/support
TopabblHa KipiHi3 Hemece eniHisgeri TyTbIHyLbINApAbl Kongay opTanbiFbiHa xabapnachkiHpi3.

AkaynbIKTapabl X0t

Macene blktman ceben

Lewim

Icke Kocy/TokTaTy Kalita 3apsigtanaTeliH 6atapes
TylmeciH 6ackaHga, poboT  TaycblnFaH.
Tasanayapl 6actamarigpl.

Kalita 3apsigTanaTblH 6aTapesHbl
3apsiaTaHbi3 («MNaripananyra gabiHoay»
TapayblH KapaHbl3).

LUaFbIH ThiFbIH pOGOTTaFbI
poseTkaFa a1i KOCbIfFaH.

Po6oT anekTp Ke3iHeH >yMbIC icTemensi.
On Tek O3iHiH KanTa 3apsaranaTbiH
6aTapesicbiHaH XyMbic icTeligi. CoHabIKTaH,
naviganady angbliHaa apkawaH agantepgi
poBOTTaH XaHe XemniaeH axblpaTbiHbI3.

KyaT Kockpilubl «kocy» (1) KyriHe
opHaTbIIMaraH.

KyaT KOCKbILLbIH «KOCY» KyMiHE BacbIHbI3.
Po6oTTbI ThIFbINaTLIH KOHABIPMA
CTaHUMsACbIHa KOVbIHbI3 HeMece
afjanTepaiH KilukeHTau TbifblHbIHA
TbIFbIHbI3. BipHelLe cekyHATaH kewiH
po6oTTaH AbIGbICTBIK CUrHAM LUbIFbIM,
avcnnewn xaHagbl.

TyimenepaiH GipiH 6ackaH  Kocy/eLwipy KOCKbILbIH "eLwuipy”
ke3ge poboT xayan KyMiHe opHaTbIHbI3.
Gepmeiigi.

KyaT KOCKbILLbIH «KOCY» KyMiHE BacbIHbI3.
Po6oTThI ThiFbINATbIH KOHABIPMA
CTaHUMACbIHA KOWbIHbI3 HEMEeCe
aganTepaiH, KiluKeHTal TbiFbiHbIHA
TbIFbIHbBI3. BipHelle cekyHATaH kewiH
po6oTTaH AbIGbICTBIK CUrHANM LUbIFbIM,
avcnnew xxaHagbl.

Po6GoT KoHAbIpMa CTaHLUMSCHIH
Taba anmagbl xoHe GaTapes
3apsiabl Taycbinabl.

Po6oTTbI ThiFbINATbIH KOHALIPMA
CTaHUMsICbIHA KOWbIHbI3 HEMece
aganTepaiH, KilUKeHTan TbiFblHbIHA
ThIFbIHbI3. BipHelle cekyHATaH kewiH
po60TTaH AblObICTbIK CUrHAN LWbIFbIM,
aucnnew xxaHagpl.
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LWewim

EckepTy nHgvkaTtopbl

Xblngam XbinbinbIKTanapl.

HeHrenekTepaiH Gipeyi Hemece
ekeyi Ae Typbin KarnfaH.

KyaT KOCKpILLbIH «eLwipyni» KyniHe
KOMbIHbI3. [JeHrenek acnacblHbIH,
alHanacbliHAa ycTanbin KanFaH MamMbIKTbl,
LaLwTbl, XinTepai Hemece ceiMaapabl
KETIPiHi3.

Bywipnik weTtkanapaplH 6ipeyi
Hemece ekeyi Ae Typbin KanFaH.

Bynipnik weTtkanapabl TazanaHbl3
(«Tasanay »aHe KyTy» TapayblH kapaHbl3).

YCTiHFi KaKnak oK Hemece
OypbIC XabblnmaraH.

YCTiHri Kaknak >xok Hemece aypbIC
XabbinmaraH 6osca, poboT XymMbIC
ictemeniai. POGoTKa yCTiHri kKaknakThbl
OYPbIC KOMbIHbI3.

Bydep TypbIn kangpl.

Bactay/TokTaTy TyliMeciH 6acbIHbI3.
BydepiH 6ocaty yLiH poBOTThI KOTEPIH3.
Po6oTTbl kegeprigeH Gipa3s KalbIKTbIKTa
KOWbIN, Ta3anayabl >XanfacTbIpy YLUiH icke
KOCY/TOKTaTy TYMMECIH 6acbIHbI3.

Po6oT Tasanay kesiHae
KeTepingi.

Bactay/TokTaTy TyliMeciH 6acbIHbI3.
Po6oTThl efeHre KonbiHbI3. OfaH KeriH
po6oT Tazanayabl XanFacTelpybl YLUiH icke
KOCY/TOKTaTy TYMMECIH OacbIHbI3.

Po6ot gypeictan
Tasanamangbl.

Bip Hemece eki Bynipnik
LieTKanapAblH KbinwwbIKTapbl
MaWbICKaH.

LLleTkaHbl HeMece WeTkanapabl 6ipas
yakbITKa CyFa canbin KombiHbI3. Erep 6yn
TanwbIKTapAblH AyPbIC NiLLiHIH KannbiHa
KenTipmece, Bynipnik WweTkanapabl
aybICTbIPbIHbI3 («AybICTbIPY» TapayblH
KapaHbl3).

LLlaH KoHTeWHepiHaeri cy3ri nac.

LLlaH koHTeViHepiHAeri cy3riHi wybepekneH
HeMece Kbinaapbl XyMcak TiC LeTKacbIMeH
TasanaHp!3. CoOHbIMEH KaTap, TOMEH copy
KyaTbl napameTpiHae xyweni
LLIAHCOPFBILLMEH LUAH KOHTENHEPIH XaHe
cya3riHi Tazanayfa 6onaabl.

Erep weTkameH Ta3anay Hemece
BaKyymzay Cy3riHi Tasanayfa
KeMeKTecrnece, Cy3riHi XkaHacblHa
aybICTbIPbIHbI3. Cy3riHi XbinbiHa KeMiHae
Oip peT aybICTbIpyFa KeHec 6epemis.

LLlaH KoHTeVHepiHiH TybiHaeri
Copy caHblinaybl biTenreH.

Copy caHbinayblH TazanaHbi3 («Tasanay
XOHe KyTy» TapayblH KapaHbI3).

AnabIHFbl ABHrenekTe Wwall
Hemece 6acka Kip kenTenreH.

AnpabIHFbl A6HrenekTi TasanaHbI3
(«Tasanay xaHe KyTy» TapayblH kapaHpl3).
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Macene

blkTman ceben

LWewim

Po6oT eTe kyHripT Hemece
XbINTblpaFaH 6eTTi Tasanayaa,
6yn Kynay AaTYMKTEpiH icke
Kocaabl. PoboT 84eTTeH ThbiC
ynriMeH Kosranagel.

Icke Kocy/TokTaTy TyimeciH 6ackin, ogaH
KeliH poBGOTTbl €4eHHiH, alblK TYCTi
GeniriHe XbUKbITbIHbI3. Erep alwbik TyCTi
efeHaepae macerne KavitanaHca,
www.philips.com/support canTbiHa eTiHi3
Hemece eniHisaeri TYTbIHYLbIFa KyTiM
KepceTy opTarnbifbiHa xabapnacbiHpi3.

Po6oT kyH cayneci wamarnsl
KenTey TyceTiH eaeHaj
Tasanaypa. byn kynaynaH
KOpFay AaT4MKTepiH icke Kocbin,
po6oT 8AeTTeH ThIC YNriMeH
Kosranagpl.

KyH xapbifbl 6enmere Tycneyi yLiH
nepaenepgai *xabbiHbi3. CoOHbIMEH KaTap,
KYH Coyneci lamarnbl alblK Ke3ae
Tasanayapl 6actayra 6onagb!.

KanTa 3apsagranatbiH
6aTapesiHbl 3apsiaTay
MYMKiH eMec Hemece
KyaTbl ©Te Te3 Taycbinagb!.

KanTa 3apsgranatbiH
6aTapesHblH nanganaHy Mep3imi
asKrangbl.

Kavita 3apsigTanaTelH 6aTapes Philips
KbI3MET opTarsibiFbiMEH aybICTbIPbINYbI
Kepek («AybICTbIpY» TapayblH KapaHpl3).

KawwbikTaH 6ackapy
Kypanbl GaTapescbiHbIH,
3apagbl TeiM TE3
Taycbinagpl.

[ypbic 6aTapes TypiH canmaraH
LIbIFAPCHI3.

KawwbikTaH 6ackapy Kyparnbl YLUiH cidre
CR2025 TubIH niwiHai 6aTapeschbl KaxeT.
Erep macene xanfacca,
www.philips.com/support 6eTiHe eTiHi3
Hemece Ci3fiiH enaeri TyTbiHyLWbInapabl
Kongay opTanblifbiHa xabapnacbiHbI3.

Po6oT weHbepnepaeH
eTesi.

Pob6oT pak Tasanay pexumiHge.

Byn — kanbinTel apekeT. EqeHai
TOSNbIFBIMEH Ta3anaraHHaH KewniH ken Kip
aHbIKTanca, Aak Tasanay pexumiH
6enceHaipyre 6onagpl. CoHbIMEH KaTap,
Oyn - aBTO Taszanay pexuMiHiH Geniri.
LLlamameH Bip MUHYTTaH KeliH poboT
KanbINTbl Ta3anay ynriciH xxanfacTblpagpl.
CoHbIMeH KaTap, KalubikTaH 6ackapy
KypanblHaa 6acka Tasanay pexumiH
TaHOayMeH [aK Taszanay pexvMiH ToKTaTybl
MYMKIH.

Po6oT KoHabIpMa
CTaHuusHbI Taba
anvangbl.

Po6oTTbIH KOHABIPMA
CTaHUMACbIHA OTYiHe XeTKIiniKTi
6enme xok,

KoHabipMa cTaHUMsACbIHbIH 6acka OpHbIH
TabyFa apekeT xacaHbI3. «[langanaHyra
AanblHgay» TapayblHaH «KoHabipma
CTaHUMACBIH OpHaTY» GeniMiH KepiHi3.

Po6oT ani ne 6enceHai isgeyae.

Po6oTTbIH KOHAbIPMa CTaHUMSACHIHA
opanybiHa wamameH 20 MUHYT BepiHi3.

Po60oT KOHAbIpMa CTaHUMACLIHAH
6acTtanmagpl.

Erep Tasanay ceaHcbIHaH KeliiH po6oTThbI
KOHAbIPMA CTaHUMsAChIHA KakTapy Kepek
6onca, KoHablpMa CTaHUMsiAaH icke
KOCbIHbI3.

Po6oT waH coprbiw

OHgipywi: “dununc KoHcblomep Javidctann 6.B.”, Tyccengunenen 4, 9206 All, OpaxTteH, HnaepnaHab!
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